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Informagdes de seguranca

Para sua prépria seguranga e a segurancga de terceiros, e para evitar danos ao equipamento e aos veiculos
em que ele é utilizado, é importante que as instrugdes de segurancga apresentadas neste manual sejam lidas
e compreendidas por todas as pessoas que operam ou entram em contato com o equipamento.

Existem inimeros procedimentos, técnicas, ferramentas e pecas necessarias para a manutencgéo de veiculos,
além da habilidade do profissional que realiza o servigo. Devido a grande variedade de aplicagdes de teste e
produtos que podem ser testados com este equipamento, é impossivel prever ou fornecer orientagdes ou
avisos de seguranga que abranjam todas as circunstancias. E responsabilidade do técnico automotivo
conhecer o sistema que est4 sendo testado. E crucial utilizar métodos de servigo e procedimentos de teste
adequados. E essencial realizar os testes de maneira apropriada e aceitavel, que ndo coloque em risco a
sua seguranca, a seguranca de outras pessoas na area de trabalho, o equipamento utilizado ou o veiculo em

teste.

Antes de utilizar o equipamento, consulte sempre e siga as mensagens de seguranga e os procedimentos
de teste aplicaveis fornecidos pelo fabricante do veiculo ou equipamento que esta sendo testado. Utilize o
equipamento somente conforme descrito neste manual. Certifique-se de ler, compreender e seguir todas as

mensagens de seguranga e instruges contidas neste manual.

Mensagens de seguranca

Séo fornecidas mensagens de seguranca para ajudar a prevenir lesdes pessoais e danos aos equipamentos.

Todas as mensagens de seguranca séo introduzidas por uma palavra de sinalizacéo que indica o nivel de perigo.

A PERIGO

Indica uma situagdo de perigo iminente que, se néo for evitada, podera resultar em morte ou ferimentos

graves ao operador ou a pessoas proximas.

AAVISO

Indica uma situag&o potencialmente perigosa que, se néo for evitada, pode resultar em morte ou ferimentos

graves ao operador ou a pessoas proximas.

Instrucdes de seguranca

As mensagens de seguranca aqui contidas abrangem situagdes de que a Autel tem conhecimento no momento da publicagéo.
A Autel ndo tem como conhecer, avaliar ou aconselha-lo sobre todos os possiveis riscos. Vocé deve certificar-
se de que qualquer condi¢&o ou procedimento de servigo encontrado néo coloque em risco sua seguranca

pessoal.



/A PERIGO

Quando um motor estiver em funcionamento, mantenha a area de servico BEM VENTILADA ou conecte um sistema

de exaustao do edificio ao sistema de exaustdo do motor. Os motores produzem monéxido de carbono, um gas
inodoro e venenoso que causa atraso na reagao e pode levar a ferimentos graves ou morte.

& Né&o é aconselhavel usar fones de ouvido em volume alto.

Ouvir em volumes altos por longos periodos de tempo pode resultar em perda de audigao.

AAvisos de seguranca

y Sempre realize testes automotivos em um ambiente seguro.

y Use protecgao ocular de segurancga que atenda aos padrdes ANSI.

y Mantenha roupas, cabelos, méos, ferramentas, equipamentos de teste, etc., longe de qualquer objeto em movimento ou quente.
pecgas do motor.

y Opere o veiculo em uma area de trabalho bem ventilada, pois os gases de escape séo toxicos.

Coloque a transmissdo em PARK (para transmissdo automatica) ou NEUTRAL (para transmissdo manual) .
transmissao) e certifigue-se de que o freio de estacionamento esteja acionado.

Coloque blocos na frente das rodas motrizes e nunca deixe o veiculo sem vigilancia enquanto estiver em movimento.
testando.

y Tenha extrema cautela ao trabalhar perto da bobina de ignicdo, da tampa do distribuidor, dos cabos de igni¢éo e

das velas de ignigdo. Esses componentes geram tensdes perigosas quando o motor esté funcionando.

y Mantenha por perto um extintor de incéndio adequado para incéndios causados por gasolina, produtos quimicos e equipamentos elétricos.

y N&o conecte nem desconecte nenhum equipamento de teste enquanto a ignicéo estiver ligada ou o motor estiver

funcionando.

Mantenha o equipamento de teste seco, limpo e livre de éleo, &gua ou graxa. Use um detergente suave em um
pano limpo para limpar a parte externa do equipamento, conforme necessario.

y Na&o dirija o veiculo e opere o equipamento de teste ao mesmo tempo. Qualquer distragéo pode causar um
acidente.

Consulte o manual de servigo do veiculo em manutencgéo e siga todos os procedimentos e precaucdes de
diagnéstico. O ndo cumprimento dessas instrucdes pode resultar em ferimentos pessoais ou danos ao
equipamento de teste.

y Para evitar danos ao equipamento de teste ou geragdo de dados falsos, certifique-se de que a bateria do veiculo
esteja totalmente carregada e que a conexdo com o conector DLC do veiculo esteja limpa e organizada.
seguro.

y N&o coloque o equipamento de teste no distribuidor do veiculo. Interferéncias eletromagnéticas fortes podem

danificar o equipamento.



RADIACAO LASER

Nunca aponte o feixe de laser para pessoas, especialmente para o rosto ou os olhos delas.

LASER

2

O termo equipamento a laser refere-se a dispositivos, sistemas ou configuracfes de teste que geram,
transmitem ou utilizam radiagéo laser.

A classe do dispositivo laser indica o nivel de perigo potencial associado a sua radiagéo laser acessivel.
No caso de equipamentos laser de classe 2, a radia¢éo laser acessivel esta na faixa espectral visivel
(400 nm a 700 nm).

As pélpebras oferecem protegao suficiente contra breves contatos oculares acidentais com a radiagéo laser.
Portanto, dispositivos a laser de Classe 2 podem ser usados sem medidas de precaugdo adicionais, desde que o
usuério ndo precise olhar intencionalmente para o laser por periodos prolongados (>0,25 s) ou olhar repetidamente
para o laser ou para a radiagao laser refletida diretamente.

AAVISO

Tomar medicamentos ou consumir alcool pode diminuir o reflexo das palpebras.

Isso resulta em um risco especifico. Recomenda-se o0 uso de 6culos de seguranca a laser com nivel de
protecdo R1 para qualquer pessoa que esteja sob o efeito de medicamentos.

Pessoas que ndo possuem treinamento para trabalhar com equipamentos a laser e sobre os riscos da
radiacdo laser ndo podem entrar em locais de trabalho onde se utilizam feixes de laser ou dispositivos
emissores de laser.

Medidas de seguranca:

y O operador deve colocar o aviso “Aviso de feixe de laser” na altura dos olhos e de forma visivel na
estacdo de medigéo.
y N&o olhe diretamente para a fonte de laser. y

O operador deve cumprir 0 uso pretendido.



RADIACAO INFRAVERMELHA

Dispositivo infravermelho interno. Evite exposicao direta aos olhos.
Superficie quente. Evite o contato direto.
Medidas de seguranga:

y O operador deve colocar o aviso “Aviso de Radiagdo Infravermelha” na altura dos olhos e
de forma visivel no posto de medic&o.
y Né&o olhe diretamente para a fonte de infravermelho.

y O operador deve cumprir o uso pretendido do produto.

USE CALCADOS DE SEGURANCA

E obrigatério o uso de calgado de seguranca.

Ao realizar trabalhos com risco de lesdes nos pés, deve-se alertar sobre a necessidade do uso de calgados de
protecdo. Lesdes nos pés podem ser causadas, por exemplo, por quedas, queda de ferramentas ou objetos de trabalho,

aprisionamento do pé, presencga de pregos ou limalhas de metal nas solas, etc.

Medidas de segurancga:

y O operador deve colocar a placa obrigatéria “Use sapatos de seguranga” na altura dos olhos e de forma claramente

visivel no posto de medigao.

y Os operadores devem sempre usar os calgados de protegéo recomendados.
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1 Como usar este manual

Este manual contém instrugdes de utilizagdo do dispositivo.

Algumas ilustragdes apresentadas neste manual podem conter médulos e equipamentos opcionais que nao
estéo incluidos no seu sistema. Entre em contato com seu representante de vendas para verificar a
disponibilidade de outros médulos, ferramentas opcionais ou acessorios.

1.1 Convencdes

As seguintes convengdes sdo utilizadas:

1.1.1 Texto em negrito
O texto em negrito é usado para destacar itens selecionaveis, como bot6es e opcdes de menu.
Exemplo:

y Toque em OK.

1.1.2 Notas e mensagens importantes
1.1.2.1 Notas

Uma NOTA fornece informacdes Uteis, como explica¢6es adicionais, dicas e comentarios.

Exemplo:

@ OBSERVACAO

As baterias novas atingem a capacidade méaxima apés aproximadamente 3 a 5 ciclos de carga e descarga.

1.1.2.2 Importante

IMPORTANTE indica uma situagéo que, se néo for evitada, pode resultar em danos ao tablet ou ao veiculo.

Exemplo:

© MPORTANTE
Mantenha o cabo longe de calor, 6leo, objetos cortantes e pecas méveis. Substitua imediatamente os cabos

danificados.




1.1.3 Hiperligagdes

Hiperlinks estéo disponiveis em documentos eletrdnicos. O texto em italico azul indica um hiperlink
selecionavel; o texto sublinhado azul indica um link para um site ou um link para um endereco de e-mail.

1.1.4 llustracbes

Como as ilustrages usadas neste manual séo exemplos, a tela de teste real pode variar para cada veiculo
testado. Observe os titulos dos menus e as instrugdes na tela para selecionar as opgées corretas.

As ilustracdes sdo baseadas nas configuragdes padrao de Alinhamento de Rodas, e vocé pode alterar as
configurag@es de acordo com suas necessidades e situagdes reais. Consulte as Configuracdes de
Alinhamento de Rodas para obter detalhes.

As ilustracdes que envolvem grampos neste manual séo baseadas no uso de grampos de aro.
Como os procedimentos de calibracéo para uso de grampos de aro e grampos de pneu sé@o basicamente
0s mesmos, os procedimentos para uso de grampos de pneu para calibragdo ndo séo ilustrados neste manual.

1.1.5 Procedimentos
Um icone de seta indica um procedimento.
Exemplo:
y Para instalar o depressor do pedal de freio
1. Encaixe o pedal do freio na haste de contato do pedal do freio.

2. Pressione firmemente e ajuste o sistema de liberag&o rapida para fazer o
Ganchos presos no assento para travar o pedal do freio.
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2 Introducao Geral

O Autel IWA500 é um sistema inteligente de alinhamento de rodas controlado por tablet. Ele otimiza todo o fluxo de
trabalho, incluindo identificacdo automatica do veiculo, configuracéo, ajustes guiados,

e elaboracéo do relatdrio final, com o apoio do banco de dados de veiculos da Autel e das especificagdes do
fabricante do equipamento original (OE).

2.1 Instrucdes e precaucdes de seguranca

[y

. Verifique a fonte de alimentagéo e certifique-se de que a tenséo da fonte de alimentagao esteja estavel e
devidamente aterrado.

2. Posicione o cabo com cuidado para que ele ndo se prenda ou se enrole.

w

. Para reduzir o risco de choque elétrico, ndo utilize o produto em terrenos molhados ou com chuva.

4. Nao utilize ou armazene o equipamento em locais com muita fumaca, poeira e neblina.

(%2

. Quando a estrutura de alinhamento de rodas for movida para a posi¢do desejada, gire os pés ajustaveis no
sentido horario para impedir que a estrutura de alinhamento de rodas se mova.

(2]

. Evite usar a estrutura de alinhamento de rodas em ambientes com forte vibragcdo ou

Ventos fortes, pois a instabilidade da estrutura levara a resultados de medig&o imprecisos.

~

. Leia e siga todas as precaucgdes e avisos afixados na estrutura de alinhamento das rodas.
e outras ferramentas. O uso inadequado pode causar ferimentos e reduzir a vida Util da estrutura.

o]

. Siga as instrucdes deste manual para usar a estrutura de alinhamento de rodas e

outras ferramentas.

2.2 Descricao do Produto

2.2.1 Quadro de alinhamento de rodas

O alinhador de rodas IWA500 é fornecido desmontado, com quatro componentes principais para envio: base,
suporte, barra transversal e suporte para tablet. A embalagem também inclui acessérios padrao. Para a montagem
correta, consulte as instru¢des no guia de referéncia rapida.
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Figura 2-1 Quadro de alinhamento de rodas AUTEL-CSCW500

@ OBSERVAGAO

y Uma superficie limpa e nivelada com 4 m/13,2 pés de comprimento e 5,33 m/17,5 pés de largura é
Necessario para a colocagdo da estrutura de alinhamento das rodas.

y E necesséaria uma area de 10 m/32,8 pés de comprimento e 5 m/16,4 pés de largura para completar todo o projeto.
Funcéo de alinhamento de rodas.

Tabela 2-1 Especificagdes da estrutura de alinhamento de rodas

Item Descri¢édo

Modelo AUTEL-CSCW500
Poténcia nominal 260 W

Fonte de energia 100-264 V, 50/60 Hz
Atual 5 A Méax.

Dimensges da moldura 2671,60 x 1016,74 x 2406 mm (105,18 x 40,03 x 94,72 pol.)

(CxLxA)
Faixa de altura da moldura 1456-2406 mm (57,32-94,72 pol.)
Faixa de altura da barra transversal 300-2200 mm (11,81-86,61 pol.)




Item Descrigéo

Comprimento da barra transversal 2671,60 mm (105,18 pol.)
Nameros de cameras 5

Pixel de camera Gnica 3072*2048

Temperatura de operag&o. -10-50 y (14 °F-122 °F)
Temperatura de armazenamento -20-60 ¥ (-4 °F-140 °F)
Tablet compativel MaxiAlign IWA500

Tabela 2-2 ExplicagGes dos simbolos na estrutura de alinhamento das rodas

Simbolo Nome Explicacdo

UpP

Q ACIMA Pressione para levantar a barra transversal.
DOWN

O ABAIXO Pressione para baixar a barra transversal.

EMERGENCY
STOP

PARADA DE EMERGENCIA Pressipne este botdo em caso de emergéncia.

% Interface USB Para conectar o cabo USB.

H D_ml Interface HDMI Para conectar o cabo HDMI.




Simbolo Nome Explicagéo

CUIDADO Sinal de aviso.

Dispositivo infravermelho

por dentro. Evite os olhos. Sinal de aviso.
exposicao.

Superficie quente. Evite.

contato. Sinal de aviso.

Proteger da agua Sinal de aviso.

Proteger da luz solar. Mafca de adverténcia.

Fragil Sinal de aviso.

Proteger da gordura Sinal de aviso.

PROTECT
FROM GREASE




2.2.1.1 Componentes da estrutura

Tabela 2-3 Componentes da estrutura de alinhamento das rodas

» Descricao
llustracdo do nome do componente

Serve como um estabulo e

base de apoio, permitindo que a estrutura
Base de alinhamento das rodas seja facilmente

movida conforme necessario.

Ficar Suporta a instalagéo de barras transversais.

Consiste em trés sec¢des: esquerda

Braco, conector do brago e brago direito.
O kit da camera esta anexado.

Barra

para a barra transversal.

i ﬁ Suporta o0 uso de um tablet durante
Suporte para tablet
operagdes de alinhamento de rodas.




2.2.1.2 Pés Ajustaveis

Quatro pés ajustaveis estéo localizados sob a estrutura de alinhamento das rodas. Para manter a estrutura estavel

e evitar movimentos, gire os pés ajustaveis no sentido horario.

Figura 2-2 Pés Ajustaveis

2.2.1.3 Botdes de controle

Estéo disponiveis trés botdes de controle: PARADA DE EMERGENCIA, PARA CIMA e PARA BAIXO. O bot&o

PARADA DE EMERGENCIA impede que a barra transversal suba ou desca em caso de emergéncia; o botdo
PARA CIMA levanta a barra transversal; o botdo PARA BAIXO abaixa a barra transversal.

©

Figura 2-3 Botdes de controle

1. Botdo de PARADA DE EMERGENCIA
2. Botdo PARA CIMA
3. Botédo PARA BAIXO

2.2.1.4 Kit de Camera

Uma unidade de camera a direita e outra a esquerda séo instaladas na barra transversal. O kit de cameras € um

componente essencial para realizar o alinhamento das rodas.



@ OBSERVACAO

Ao olhar de frente para a estrutura de alinhamento das rodas, a unidade de camera esquerda fica do lado esquerdo e a unidade

de camera direita fica do lado direito.

y Unidade de camera direita

A unidade de camera da direita, composta por trés cameras, é usada para identificar o alvo designado.

(o]

o]

Figura 2-4 Unidade de Camera Direita AUTEL-CSC0500/18

1. Porta USB

2. Porta de alimentacéo

y Unidade de camera esquerda

A unidade de camera esquerda, que possui duas cameras, € usada para identificar o alvo designado.

Figura 2-5 Unidade de Camera Esquerda AUTEL-CSC0500/18

1. Porta USB

2. Porta de alimentagéo



3. Introducédo aos acessorios

3.1 Acessorios padrao

Tabela 3-1 Acesso6rios padréo na versdo com grampo de roda (grampo de aro)

Nome Modelo Quantidade

AUTEL-CSC0500/19/LF
AUTEL-CSC0500/19/RF
Bracadeira de roda (Bragadeira de aro) 4 pegas

AUTEL-CSC0500/19/LR

AUTEL-CSC0500/19/RR

AUTEL-CSC0500/16/LF
AUTEL-CSC0500/16/RF
Alvo 4 pecas
AUTEL-CSC0500/16/LR

AUTEL-CSC0500/16/RR

Depressor do pedal de freio AUTEL-CSC0500/26 1 unidade

|
Suporte para volante AUTEL-CSCO0500/27 i
Ferramenta de suporte

Calco de roda N/D 2 pegas

Cabo de alimentacéo 12/24 V N/D 1 unidade

Cabo de alimentagdo CA N/D 1 unidade

Parafuso (M5 x 20) N/D 5 pecas
Parafuso (M4 x10) N/D 3 pegas; sobressalentes
Chave Allen em L (2,5 mm) N/D 1 unidade
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Nome Modelo Quantidade
Chave Allen em L (4 mm) N/D 1 unidade
Capa para Equipamento N/D 1 unidade

Tabela 3-2 Acessorios padrédo na versao com grampo de roda (grampo de pneu)

Nome Modelo Quantidade
AUTEL-CSCO0500/17/LF
AUTEL-CSCO0500/17/RF

Grampo de roda (Grampo de pneu) 4 pegas
AUTEL-CSCO0500/17/LR
AUTEL-CSC0500/17/RR
AUTEL-CSC0500/16/LF
AUTEL-CSC0500/16/RF

Alvo 4 pecas
AUTEL-CSCO0500/16/LR
AUTEL-CSC0500/16/RR

Depressor do pedal de freio AUTEL-CSC0500/26 1 unidade
Suporte para volante AUTEL-CSCO500/27 _—
Ferramenta de suporte
Calgo de roda N/D 2 pecas
Cabo de alimentagéo 12/24 V N/D 1 unidade

Cabo de alimentagdo CA N/D 1 unidade
Parafuso (M5 x 20) N/D 5 pecas
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Nome Modelo Quantidade
Parafuso (M4 x10) N/D 3 pegas; sobressalentes
Chave Allen em L (2,5 mm) N/D 1 uidade
Chave Allen em L (4 mm) N/D L unidade
Capa para Equipamento N/D 1 unidade

3.1.1 Grampo de roda (Grampo de aro)

A bracadeira de roda (bracadeira de aro) AUTEL-CSC0500/19 é instalada na roda do veiculo para fixar o alvo

W=,
<\ I

§

Figura 3-1 Grampo de roda (Grampo de aro) AUTEL-CSC0500/19

designado AUTEL-CSCO0500/16 para detecgao pelo kit de camera.

1. Ranhura para eixo de fixagdo — para inserir o eixo de fixagdo do alvo.
2. Parafuso de aperto — para apertar o eixo de fixagéo inserido no alvo.
3. Botdo de travamento — para apertar a bracadeira da roda (bragadeira do aro) na roda.

4. Ranhuras das linguetas — para inserir as linguetas nas posi¢des apropriadas de acordo com a roda.
didmetro.

5. Garras — para fixar a bragadeira da roda (bragadeira do aro) a roda.
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3.1.2 Trava de Roda (Trava de Pneu)

O kit inclui quatro travas de roda (travas de pneu), uma para ser instalada em cada pneu do veiculo. Cada trava
possui trés engrenagens para acomodar pneus de diferentes diametros. A faixa de diametro de pneu aplicavel
para cada engrenagem € a seguinte:

y Primeira marcha: 19-27 polegadas
y Segunda marcha: 24-32 polegadas

y Terceira marcha: 30-37 polegadas

Figura 3-2 Grampo de roda (Grampo de pneu) AUTEL-CSC0500/17

[y

. Boté&o de controle

2. O grupo

3. Encaixe da lingueta

4. Puxe a alavanca

5. Levante a al¢a

6. Alca de travamento

7. Fixagao da ranhura do eixo

8. Botdo de travamento

y Para montar a bragadeira da roda (bragadeira do pneu)

1. Segure a alga de elevagao (5) e pressione o botéo de controle (1) na ranhura da lingueta (3).

2. Insira a lingueta correspondente na ranhura da lingueta.

@ NOTA:

Certifique-se de instalar primeiro a lingueta com a algca de puxar, encaixando-a na ranhura mais préxima da alga

de elevacdo. Em seguida, instale as outras duas linguetas da mesma maneira.
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3. Quando a lingueta estiver totalmente inserida na ranhura da lingueta, solte o botéo de controle —

A lingueta esta bem instalada.

4. Depois que as trés linguetas estiverem bem instaladas, ajuste a engrenagem de acordo com o pneu.
diametro.

5. Pressione o bot&do de controle e puxe as linguetas para cima ou para baixo para ajustar a engrenagem.

6. Quando vocé ouvir um "“clique”, isso indica que a engrenagem foi ajustada com sucesso.
Em seguida, solte o botdo de controle.

@ NoTa:

Ap6s ajustar a engrenagem, quando nenhum ndmero for exibido, ela esta na primeira marcha e vocé s6 pode puxar
as linguetas para fora; quando o namero 2 for exibido, ela esta na segunda marcha; quando o nimero 3 for exibido,
ela esta na terceira marcha. Certifique-se de que as trés linguetas estejam na mesma marcha. Monte as outras trés

travas de pneu conforme descrito acima.

y Parainstalar o alvo

1. Depois de montar a trava da roda (trava do pneu), retire o alvo que corresponde a trava do pneu.

2. Segure a alca de elevacéo (5) e solte o botdo de travamento (8).

3. Insira o pino de posicionamento do alvo no orificio de montagem correspondente para que o alvo possa ser

inserido na ranhura do eixo de fixagéo (7).

4. Aperte o bot&o de travamento depois que o alvo estiver bem inserido.

@ nota:

A trava da roda (trava do pneu) e o alvo devem ser compativeis. Por exemplo, o alvo traseiro esquerdo deve ser

instalado na trava da roda traseira esquerda (trava do pneu).

y Instalar uma trava de roda (trava de pneu) em um pneu

1. Antes de instalar a trava de roda (trava de pneu) no pneu, certifique-se de que a trava esteja bem instalada e
que a engrenagem esteja ajustada de acordo com o diametro do pneu.

2. Segure a alca de elevagédo (5) e levante a alca de puxar (4) para instalar a trava de roda (trava de pneu) no
pneu correspondente.

3. Depois que todas as linguetas estiverem firmemente presas ao pneu, solte a alavanca de tragéo e
trave a alavanca de travamento (6).

4. A trava de roda (trava de pneu) com alvo esta bem instalada.
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3.1.3 Alvo

Existem quatro alvos. Os alvos dianteiros séo inseridos nas bracadeiras das rodas dianteiras esquerda e direita,
e os alvos traseiros sdo inseridos nas bragadeiras das rodas traseiras esquerda e direita. Todos os quatro alvos
sdo usados para ler com preciséo os parametros de alinhamento das rodas.

Figura 3-3 Alvo AUTEL-CSC0500/16
y Instalar a bragadeira de roda (bragadeira de aro) e o alvo naroda
1. Remova as tampas das linguetas da bracadeira da roda.

2. Insira as linguetas nas ranhuras adequadas de acordo com o tamanho da roda (serve para rodas com

diametro entre 14" e 23").
3. Afrouxe o botdo de travamento (3) para instalar a bragadeira da roda (bragadeira do aro) na roda.

4. Ajuste conforme necessario e, em seguida, aperte o botéo de travamento para fixar a bragadeira da roda

(bracadeira do aro) firmemente na roda.

5. Afrouxe o parafuso de aperto (2) e insira o eixo de fixagéo do alvo na ranhura do eixo de fixagdo (1) com
o0 pino de posicionamento do alvo inserido no orificio de montagem correspondente. Aperte o parafuso

de aperto depois que o alvo estiver bem instalado.

@ NOTA:

A bragadeira da roda (bracadeira do aro) e o alvo devem ser compativeis. Por exemplo, o alvo traseiro esquerdo

deve ser instalado na bragadeira da roda traseira esquerda (bragadeira do aro).
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3.1.4 Depressor do Pedal de Freio

O depressor do pedal de freio auxilia no acionamento do pedal de freio.

Figura 3-4 Depressor do Pedal de Freio AUTEL-CSC0500/26

1. Gancho

2. Sistema de ajuste de liberagdo rapida

3. Suporte de contato do pedal de freio

y Para instalar o depressor do pedal de freio
1. Encaixe o pedal do freio na haste de contato do pedal do freio.

2. Pressione firmemente e ajuste o sistema de liberagdo rapida para fazer o

Ganchos presos no assento para travar o pedal do freio.

3.1.5 Ferramenta de suporte para volante

O suporte para volante é utilizado para fixar a posi¢éo do volante e alinhar o veiculo.

(1]
\il, e

Figura 3-5 Ferramenta de suporte para volante AUTEL-CSC0500/27
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1. Gancho

2. Botéo de travamento

3. Sistema de ajuste de liberagéo rapida

y Parainstalar a ferramenta de suporte do volante
1. Cologue o suporte do volante no banco.
2. Afrouxe o botéo de travamento.

3. Ajuste o sistema de liberagédo rapida para que os ganchos entrem em contato com o

volante para limitar a rotagéo do volante.

4. Aperte o botéo de travamento para fixa-lo.

3.1.6 Cal¢o de roda

O calgo de roda é colocado atras da roda para impedir que o veiculo se mova involuntariamente.

Figura 3-6 Calco de roda
y Para colocar o cal¢o de roda
1. Estacione o veiculo em um local plano.

2. Encaixe o cal¢o na roda conforme mostrado para evitar que a roda gire.

rolando para longe.

Wheel Chock

Figura 3-7 Coloque o calgo de roda

3. Guarde apés o uso.
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3.1.7 Cabo de alimentacao externo de 12 V/24 V

O cabo de alimentacéo externo de 12 V/24 V esta preso a alga. Conecte uma extremidade do cabo & porta de saida
CC na estrutura de alinhamento de rodas e a outra extremidade do cabo de entrada de 12 V a porta de entrada de

energia do tablet Autel ou do calibrador Autel NV para carregar os dispositivos através da estrutura.

il =

Figura 3-8 Cabo de alimentag&o externo 12 /24 V

3.2 Acessorios necessarios (néo incluidos)

Tabela 3-3 Acessorios Necessarios

Nome Modelo

AUTEL-CSC0500/10
Barra de Calibragéo
AUTEL-CSC0500/12

Tablet MaxiAlign IWA500 N/D

3.2.1 Barra de Calibracéo

A barra de calibracé@o, com alta preciséo de medicéo, é uma ferramenta profissional para realizar o alinhamento de
rodas. E necessario o uso da barra de calibragéo para realizar a calibragdo do alinhador, a verificagéo de precisdo ou

a calibragdo do alvo de fixagéo da roda.

Figura 3-9 Barra de Calibracéo
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y Instalar uma bracadeira de roda (bracadeira de aro) na barra de calibragédo
1. Remova as tampas das linguetas da bracadeira da roda (bragadeira do aro).
2. Insira as linguetas nas ranhuras apropriadas, de acordo com o tamanho da barra de calibracéo.

3. Solte o bot&o de travamento da bragadeira da roda (bragadeira do aro) para instala-la no
barra de calibragéo.

4. Ajuste conforme necessario e, em seguida, aperte o botdo de travamento para instalar o produto com seguranga.

Grampo de roda (grampo de aro) na barra de calibrag&o.
¥ Instalar uma trava de roda (trava de pneu) na barra de calibragao

1. Segure a alavanca de elevagéo e levante a alavanca de tracéo da trava do pneu para instalar as linguetas.
nos encaixes da barra de calibracéo.

2. Quando a trava da roda (trava do pneu) estiver bem instalada na barra de calibracéo, gire a alavanca de

travamento para fixar firmemente a trava da roda (trava do pneu) na barra de calibragéo.

3.2.2 MaxiAlign IWA500

O alinhador de rodas IWA500 precisa ser usado com o tablet MaxiAlign IWA500, e vocé s6 podera executar a fungéo

de alinhamento de rodas quando o alinhador de rodas IWA500 estiver conectado ao tablet MaxiAlign IWA500.

AUTEL

Figura 3-10 Tablet MaxiAlign IWA500

y Conexao da estrutura de alinhamento das rodas

Conecte o tablet a estrutura de alinhamento de rodas através do Wi-Fi IWA500 para estabelecer a comunicagéo.

@ OBSERVACAO

Antes de conectar a estrutura de alinhamento de rodas, verifique as configuragdes de pais/regido em

Sistema Android do tablet.




y Para conectar o tablet a estrutura de alinhamento das rodas

1. Ligue o tablet. Toque no aplicativo Configuragdes no Menu de Tarefas.

2. Toque em Configuragdes de alinhamento das rodas na coluna da esquerda.

3. Selecione Conexdo da Estrutura de Alinhamento de Rodas para acessar a tela.

o
Unit
@ Language

r ' Printing Settings

Settings

Report Settings
n Push Notifications
mf Auto Update

:-_-;7‘_: Wheel Alignment Settings

Vehicle List

Wheel Alignment Settings

£ Common Settings
1= Wheel Alignment Frame Connection

a

o

®

Network Configuration
Update

Hand-held Inclinometer Update

N
&

Maintenance & Service

7

II

Wheel Alignment Software Settings

Not Connected >

Figura 3-11 Conecte o IWA500 via Wi-Fi 1

4. Toque no boté&o liga/desliga do Wi-Fi para ativar o Wi-Fi do alinhamento de rodas. O tablet
buscara unidades disponiveis. O nome da rede Wi-Fi da estrutura serd "ADAS", seguido do
ndmero de série. Togue na unidade apropriada para conectar. Quando a conexao for
estabelecida, o status da conexao exibira "Conectado".

o Settings = Wheel Alignment Frame Connection | Refresh

@ Language

l ' Printing Settings

Report Settings

n Push Notifications

(= Auto Update

E-: Wheel Alignment Settings

Vehicle List

(&)

Devices

Wheel Alignment WI-FI
% ADAS-S518R0701018

=

=ua ADAS-S518P0801019

“a ADAS-S518R0C01033

“a ADAS-S518R0C01012

Tap to connect or disconnect

Figura 3-12 Conecte o IWA500 via Wi-Fi 2
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@ OBSERVAGAO

A conexao do tablet ao dispositivo de alinhamento de rodas pode levar até 30 segundos. Aguarde pacientemente.

y Configuragéo de rede

Apds conectar o tablet a rede Wi-Fi IWA500, conecte-0 a uma rede Wi-Fi com acesso a internet através das

seguintes configuragdes.
y Para conectar o tablet a internet via Wi-Fi acessivel
1. Toque no aplicativo Configuragées no Menu de Tarefas.
2. Toque em Configurag6es de alinhamento das rodas na coluna da esquerda.

3. Toque em Configuracdo de Rede (certifique-se de que o Wi-Fi do IWA500 esteja conectado, caso

contrario, nao sera ativado).
o Settings Wheel Alignment Settings
@ Unit
Language

l ' Printing Settings

£ Common Settings >

1~ Wheel Alignment Frame Connection ADAS-S518R0701018 >

)

o Network Configuration Not configured

' Report Settings @ Update N
n Push Notifications @ Hand-held Inclinometer Update >
B Ao Update £ Maintenance & Service >
1 Wheel Alignment Software Settings >

m Vehicle List

Figura 3-13 Conectar-se a Internet Wi-Fi 1
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4. Toque no bot&o suspenso no lado direito da caixa de exibicdo do nome da rede Wi-Fi para
selecionar a rede Wi-Fi e, em seguida, insira a senha da rede Wi-Fi.

o Settings - Network Configuration
Report Settings

O No Configurable Wi-Fi found currently:
l ! Push Notifications .
- Wi-Fi:

Q

m Auto Update b/

= Password:
1 Wheel Alignment Settings ¢
«

Vehicle List

m Laws and Regulations
m System Settings
n About

Connect

Figura 3-14 Conectar-se a Internet Wi-Fi 2 acessivel

5. Toque em Conectar para se conectar a rede Wi-Fi selecionada. Apds a conexéo ser estabelecida
com sucesso, uma mensagem de confirmagéo sera exibida.

o Settings - Network Configuration
Report Settings
© No Configurable Wi-Fi found currently
n Push Notifications Wi
[ O
m Auto Update el g ©

o Password:
i23 Wheel Alignment Settings r
i o

Vehicle List

m Laws and Regulations
B System Settings
m About

Figura 3-15 Conectar-se a Internet Wi-Fi 3
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y Estabelecer comunicacao veicular

Antes de executar a fungdo de alinhamento das rodas, é necessario estabelecer uma comunicacédo adequada
entre o veiculo e o tablet IWA500.

y Para estabelecer uma comunicacgéo adequada entre o veiculo e o tablet.

1. Conecte o dispositivo VCI & porta DLC do veiculo para comunicacéo e alimentagéo.
fonte.

2. Conecte o dispositivo VCI ao tablet via emparelhamento Bluetooth ou conexédo USB.

3. Ap6s concluir as etapas acima, verifique o botdo de navegagdo VCI na barra inferior da tela. Se um icone
verde de BT ou USB aparecer no canto inferior direito, o tablet esta pronto para executar a funcéo de

alinhamento de rodas.
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4 Configuracdes de alinhamento de rodas

Antes de realizar o alinhamento das rodas, faca os ajustes necessarios com antecedéncia para garantir o bom funcionamento

do processo.

Ligue o tablet IWA500. Toque no aplicativo Configuragdes no Menu de Tarefas. Em seguida, toque em

Para acessar a fungéo, clique em "Configuracées de alinhamento de rodas" na coluna da esquerda.

s B B

Wheel Alignment Advanced Wheel Alignment  Hand-held Inclinometer Settings

- O)

Wheel Alignment Filter MaxiViewer Update Data Manager

Figura 4-1 Tela do Menu de Tarefas do IWA500

o Settings Wheel Alignment Settings

Unit

£ Common Settings >
Language

1~ Wheel Alignment Frame Gonnection Not Connected >
I I Printing Settings -
S— o Network Configuration >
™M I

Report Settings @ Update X

n Push Notifications 8 Hand-held Inclinometer Update >
m Auto Update {& Maintenance & Service >
%2 Wheel Alignment Settings
L= 9 9 z Wheel Alignment Software Settings >

m Vehicle List

Figura 4-2 Tela de Configuracdes de Alinhamento das Rodas
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4.1 Configuragbes comuns

As configuragcdes comuns incluem Configuracdes de Unidade, Configuragdo de Exibicao Grafica de Resultados, Selecionar Tipo
de Grampo, Conectar Ferramenta de Medic&o de Sulco, Selecionar Dispositivo de Medig&o de Presséo dos Pneus, Selecionar

Ferramenta de Medig&o de Altura, Ferramenta de Medicéo de Nivel do Chassi Mercedes e Configuracédo de Sinal Sonoro.

o Settings ) Common Settings
Report Settings
Unit Settings >
n Push Notifications
Graphical Result Display Setting Camber - Caster-Toe >
m Auto Update
Select Clamp Type Rim clamp >
¥ Wheel Alignment Setti i
" RSO Connect Tread Measuring Tool >
B OBFCM Upload Select Tire Pressure Measuring Device >
m Vehicle List Select Height Measuring Tool Tape measure >
Mercedes Chassis Level Measuring Hand-held o
m Laws and Regulations Tool Inclinometer
Been Settina >
m System Settings

Figura 4-3 Tela de Configurag6es Comuns
4.1.1 Configurag@es da unidade

Em Configura¢des de Unidade, vocé pode alternar o formato de exibi¢éo e a unidade dos valores padréo e dos valores medidos.

o Settings & Unit Settings
Report Settings
Tolerance & Accuracy Setting >
n Push Notifications
Angle (Camber, Caster, Thrust Angle...) degree >
S~
' . Auto Update Toe P
e
sta Wheel Alignment Settings Ride Height i
n OBFCM Upload Tread Depth mm >
Vehicle List Track width & Wheelbase it '3
m Laws and Regulations Tire Pressure bar >
Weiaht ka >
m System Settings

Figura 4-4 Tela de Configuragdes da Unidade
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4.1.2 Configuracéo de Exibicdo Grafica de Resultados

Essa configuragio permite alterar o layout dos resultados da medic¢éo na funcéo de alinhamento de rodas.

o Settings - Graphical Result Display Setting
B Report Settings
| v~ | | | == ==
n =3 = | oo | | coe |
Risiosonioos B B B ES e B
(| = == | comeer |
Auto Updste (] ] [~ [

[ Toe - Camber - Caster Camber - Caster - Toe
uty Wheel Alignment Settings
<

n OBFCM Upload

Vehicle List

m Laws and Regulations
Caster - Camber - Toe

m System Settings

Figura 4-5 Tela de Configuragdo de Exibigdo de Resultados Gréficos

=
=E

4.1.3 Selecione o tipo de bracadeira

Selecione o tipo de grampo de compensacao (grampo de aro ou grampo de pneu) e o tablet ira guia-lo na

operacéo de alinhamento de rodas correspondente.

@ NOTA:

A bracadeira de aro esta selecionada por padréo.
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o Settings = Select Clamp Type

Report Settings

n Push Notifications

(= | Auto Update

E Wheel Alignment Settings Rim clamp Tire clamp
(V]

z! OBFCM Upload

m Vehicle List
m Laws and Regulations
m System Settings

Figura 4-6 Selecione o tipo de bragadeira

4.1.4 Ferramenta de Medicdo de Banda de Rodagem Connect
Esta configuragdo permite conectar o dispositivo TBE para medir a profundidade da banda de rodagem.
y Para conectar o dispositivo MaxiTPMS TBE
1. Toque em Configuragdes comuns e selecione Conectar ferramenta de medigéo de piso.
2. Toque no botéo LIGAR/DESLIGAR a direita da tela para procurar dispositivos disponiveis.

3. Siga as instru¢des na tela para conectar o dispositivo TBE e a ferramenta de diagnéstico a mesma rede Wi-Fi.

o Settings = Connect Tread Measuring Tool | Refresh
@ Diagnostic settings
Report Settings ©

n Push Notifications
Available device(s) [ oN §

l"" Auto Update
No TBE device found!

Ensure that the TBE Version greater than or equal to V01.22.00, and connect to the

51 Wheel Alignment Settings same Wi-Fi as the diagnostic tool

” OBFCM Upload

@ Vehicle List T —— o WLAN ane anasait s O 3 Corecertohe s 1 F1 e oo

m Laws and Regulations Tap to select or cancel

Figura 4-7 Tela da ferramenta de medicado de piso Connect
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4. Depois que o dispositivo TBE e o tablet estiverem conectados a mesma rede Wi-Fi, toque no dispositivo desejado
na lista de dispositivos disponiveis para conectar. Assim que o dispositivo MaxiTPMS TBE estiver conectado, o

status da conex&o sera exibido como “Emparelhado”.
4.1.5 Selecione o dispositivo de medi¢do da presséo dos pneus
Esta configuragéo permite conectar o dispositivo ITS600 para medir a presséo dos pneus.
y Para conectar o dispositivo ITS600
1. Toque em Configuragdes comuns e, em seguida, em Selecionar dispositivo de medig&o da pressédo dos pneus.

2. Toque no botdo LIGAR/DESLIGAR a direita da tela para procurar dispositivos disponiveis.

3. Siga as instrugdes na tela para conectar o dispositivo ITS600 e a ferramenta de diagnéstico a mesma rede Wi-Fi.

o Settings = Select Tire Pressure Measuring Device | Refresh
E Diagnostic settings
)
Report Settings o D
¥ Wifi:autel_|
n Push Notifications
Available device(s) [ on @

o Auto Update
No ITS600 device found!

[ Ensure that the ITS600 App Version greater than or equal to V1.82, and connect to
sty Wheel Alignment Settings the same Wi-Fi as the diagnostic tool, and keep the screen on.
< = g > s = ‘
sl

2 | OBFCM Upload

. Vehicle List 1. Enter WLAN interfac
quick

m Laws and Regulations Tap to select or cancel

e that ITSE00 WLAN is turned an and
to the same Wi-Fi as the diagnostic tool.

tem settings or

Figura 4-8 Conecte a tela do dispositivo de medi¢do da presséo dos pneus

4. Depois que o dispositivo ITS600 e o tablet estiverem conectados & mesma rede Wi-Fi, toque no dispositivo desejado
na lista de dispositivos disponiveis para conectar. Assim que o dispositivo ITS600 estiver conectado, o status

da conexéo sera exibido como “Emparelhado”.

4.1.6 Selecionar Ferramenta de Medicdo de Altura

Esta secédo permite selecionar uma ferramenta de medicéo da altura da suspenséo (fita métrica ou alvo de altura da
suspensdo). Selecionar a fita métrica requer medi¢do manual e entrada de valores conforme as instrucdes; selecionar o alvo
de altura da suspenséo ativa o ajuste automatico da barra transversal, a deteccéo do alvo e o célculo e exibicédo da altura da

suspenséo. Para obter detalhes, consulte Medicéo da Altura da Suspenséao.
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(@ NoTA:

A fita métrica esta selecionada por padréo.

o Settings - Select Height Measuring Tool

E Diagnostic settings

Report Settings

81

n Push Notifications v

l*‘J Auto Update

Tapemeasure  Ride height target

V]
m Wheel Alignment Settings

ﬂ OBFCM Upload
m Vehicle List
m Laws and Regulations

Figura 4-9 Tela de selegdo da ferramenta de medicédo de altura

4.1.7 Ferramenta de Medic&o de Nivel do Chassi Mercedes

Os veiculos Mercedes devem utilizar uma ferramenta especial para medir a altura do veiculo. A ndo observancia dessa regra implica na impossibilidade de atingir a altura desejada.
A medigéo da altura do veiculo ndo retornard nenhum valor de especificacéo disponivel. Vocé pode selecionar
o inclindbmetro portéatil Autel ou outras ferramentas para medir a altura do veiculo.

o Settings = Mercedes Chassis Level Measuring Tool
E Diagnostic settings
Select Tool
Report Settings

n Push Notifications ﬁ
-

""w,. Auto Update

- Hand-held Inclinometer Romess inclinometer or other tool
ply Wheel Alignment Settings ©

" *Benz vehicles must use a special tool to measure the vehicle height. Failure to
i measure the vehicle height will result in no available specification value
OBFCM Upload he vehicle height will resul labl fi I
Vehicle List Hand-held Inclinometer Calibration >

m Laws and Regulations
Figura 4-10 Selecionar tela da ferramenta de medic&o de chassis Benz

Se o inclindmetro portatil fornecer medi¢6es imprecisas ap6s sofrer uma queda, toque em Calibragéo do
Inclinémetro Portatil para recalibra-lo.
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y Realizar a calibracdo de um inclinémetro portéatil

1. Coloque o inclinébmetro manual em uma superficie plana e nivelada.

Figura 4-11 Realizar a calibrac&o do inclindmetro portatil 1

2. Gire o inclinébmetro manual 180°.

Figura 4-12 Realizar a calibrac&o do inclindmetro portatil 2

3. Gire o inclindbmetro manual 180°.
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Figura 4-13 Realizar a calibrag&o do inclindbmetro portatil 3

4. Gire o inclinbmetro manual 180°. A calibracéo estara concluida.

o

Figura 4-14 Realizar a calibrag&o do inclindbmetro portatil 4
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4.1.8 Configuracéo do sinal sonoro

Esta configuracéo permite ativar ou desativar o sinal sonoro ao realizar a compensacéo de rolamento, a compensagao de

elevacdo e a medicéo de caster/SAl.

o Settings - Beep Setting
E Diagnostic settings
Beep [ on ¢
Report Settings

n Push Notifications

(= Auto Update

-

s Wheel Alignment Settings

* OBFCM Upload

m Vehicle List

m Laws and Regulations

Figura 4-15 Tela de Configuragéo do Sinal Sonoro

4.2 Conexdo da estrutura de alinhamento das rodas

O método de conexéo da estrutura de alinhamento de rodas foi abordado na sec¢éo anterior. Para obter detalhes, consulte

Conexao da Estrutura de Alinhamento de Rodas.

4.3 Configuragcéo de Rede

A configuragédo de rede foi abordada na sec¢éo anterior. Para obter detalhes, consulte Configuracéo de Rede.

Atualizacdo 4.4

Ap6s conectar o dispositivo de alinhamento de rodas e configurar a rede, toque em Atualizar nas Configuracdes de

Alinhamento de Rodas para atualizar o dispositivo.
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o Settings = Update
@ Diagnostic settings
™ 2
Report Settings ((((((@))))))
n Push Notifications Devices

l‘“, Auto Update

35y Wheel Alignment Settings
ADAS camera system current version: V01.24.08_v02.01.05_V1.10.02;
Latest version: V01.25.06_v02.01.05_V1.10.02

n OBFCM Upload

Vehicle List
m Laws and Regulations

Figura 4-16 Tela de atualizagao

4.5 Manutencéo e Assisténcia Técnica

Esta secéo aborda Calibragéo e Inspecéo, Relatério de Registro de Calibragéo, Intervalo de Verificacdo de
Preciséo e Intervalo de Limpeza do Alvo.

o Settings o= Maintenance & Service

B

Calibration & inspection >
Language

Calibration record report >
l I Printing Settings

Accuracy check interval Sixmonths >
E Diagnostic settings

Target cleaning interval >

Report Settings
n Push Notifications
m Auto Update

34 Wheel Alignment Settings

Figura 4-17 Tela de Manutencéo e Servico

@ OBSERVACAO

Certifique-se de que a rede Wi-Fi do alinhador de rodas esteja conectada; caso contrario, a fungdo de manutengéo
e servico ndo podera ser ativada.
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4.5.1 Calibracéo e Inspecéao

@ OBSERVAGAO

Para realizar a Calibragdo do Alinhador, a Calibra¢éo do Alvo de Fixacdo da Roda e a Verificagdo da
Precisdo do Alinhador, é necesséria uma barra de calibragéo (AUTEL-CSC0500/10; AUTEL-CSC0500/12).

Para efetuar a compra, entre em contato com o revendedor ou fabricante local.

4.5.1.1 Calibrag&o do alinhador

O alinhador precisa ser calibrado quando:

1. A camera foi desmontada.

2. A verificagdo de preciséo falhou.
y Para calibrar o alinhador

1. Toque em Manutencéo e Servigo e, em seguida, selecione Calibrag&o e inspecéo >

Calibracéo do alinhador.

2. Posicione a barra de calibracéo a cerca de 2,2 m a frente da estrutura de alinhamento das rodas.
Instale os alvos da roda dianteira na barra de calibracéo, alinhe o pino de localizagdo com o
orificio de localizacéo e aperte a porca.

Calibration Preparation

* Move the calibration bar to the

= e - position about 2.2m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

4 I & ’ * Install the front wheel targets

on the calibration bar, align the
locating pin with the locating hole,
and tighten the nut,

Qo

* The crossbar height will be
adjusted automatically. Ensure
there are no obstructions which
may interfere with the movemnent of
the crossbar.

Figura 4-18 Preparacéo para Calibragéo do Alinhador

3. Toque em Avancar e a altura da barra transversal seré ajustada automaticamente. Em seguida,
procure o alvo. Depois, siga as instru¢des na tela para mover a barra de calibragéo até que os
valores de "Deslocamento”, "Distancia L" e "Diferenca de Distancia" sejam exibidos em verde.
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Aligner calibration

Move the calibration bar so that

Off:
__;ﬂ the values of 'Offset’, ‘L-Distance’,
A 'R-Distance’, and 'Distance Diff'
-269 are displayed in green
L-Distance R-Distance
[N —
Distance Diff
96 >
42206 % . 2110
VN
b Next Camera ESC

SN

Figura 4-19 Calibracéo do alinhador 1

Aligner calibration

Offset Ready!

A
s

LDistance RDistance
[ A—

Distance Diff

: ty >
2095 T o 2114

VN

info Next Camera ESC

SN

Figura 4-20 Calibragéo do alinhador 2

4. Toque em Avancar para entrar na tela seguinte. Gire a barra de calibragdo de acordo com
as instrugdes na tela para coletar dados. Quando as setas e as imagens dos blocos
indicados ficarem verdes, pare de girar a barra transversal.
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Calibration

Rotate the target to the collection
- 9 - position.

——

VIN:

Info: Camera ESC

SN

Figura 4-21 Calibrag&o 1

Calibration

~ ‘ " Collecting...

VIN:
Info: Camera ESC

SN:
|

Figura 4-22 Calibragéo 2

5. Em seguida, posicione a barra de calibragdo a cerca de 3,8 m a frente da estrutura de alinhamento
das rodas e conclua as etapas de calibragdo conforme mostrado nos guias na tela para coletar
os dados correspondentes.
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Calibration

‘ Rotate the target to the collection
- position.

“r——r~

VIN

Info:
e Camera ESC

Figura 4-23 Calibragéo 3

6. Ap6s a coleta dos dados dos alvos da roda dianteira, remova os alvos da barra de calibracéo e instale
os alvos da roda traseira na barra de calibragéo.
Conclua as etapas de calibragao conforme mostrado nos guias na tela.

Calibration Preparation

* Move the calibration bar to the

- AR = position about 2.2m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

M * Install the rear wheel targets

on the calibration bar, align the
locating pin with the locating hole,
and tighten the nut.

ViN

bore Next ESC

Figura 4-24 Calibragéo 4

7. Apos a coleta dos dados dos quatro alvos, a tela de resultados da calibragdo indicara uma calibragéo
recalibragéo, «* bem-sucedida; enquanto que uma calibragdo com f: ) que requer

sera exibida.
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Result
Calibration successful
Total front toe (01,01)
Left front camber (01.01)
Right front camber (01.01)
Total rear toe (0.1,01)
Left rear camber (01.0.7)
Right rear camber (0.1,07)
VN

Figura 4-25 Tela de Resultados da Calibragéo

4.5.1.2 Calibragédo do alvo de fixagédo da roda

Quando a bragadeira de roda (bragadeira de aro/bragadeira de pneu) ou o alvo correspondente for substituido, a
bragadeira de roda (bracadeira de aro/bracadeira de pneu) ou o alvo recém-montado precisa ser recalibrado.

@ OBSERVAGAO

As ilustragGes que envolvem grampos neste manual séo baseadas no uso de grampos de aro.
1. Utilize a barra de calibragéo
y Para calibrar a bragadeira da roda (bragadeira do aro) e o alvo usando a barra de calibragao

1. Toque em Manutenc¢ao e Servigo e, em seguida, selecione Calibragéo e inspecéo > Calibragédo do
alvo da bracadeira da roda.

2. Selecione Calibrag&o do alvo da bracadeira da roda — com barra de calibracéo.
Wheel clamp target calibration

Wheel clamp target calibration - Wheel clamp target calibration -
with calibration bar with vehicle

Figura 4-26 Selecione o método de calibragdo
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3. Em seguida, selecione o alvo que precisa ser calibrado. O alvo da roda traseira direita (devidamente
instalado na bragadeira do aro traseiro direito) é usado para fins de ilustragdo.

Wheel clamp target calibration

Left front wheel target Right front wheel target Left rear wheel target Right rear wheel target

VIN:

Info: ESC
SN:

Figura 4-27 Selecionar alvo para calibragao

4. O tablet exibird automaticamente os preparativos para a calibragéo. Siga as instru¢des na tela para
mover a barra de calibragdo para uma posi¢do a cerca de 2,2 m diretamente em frente a estrutura
de alinhamento das rodas. Em seguida, instale a bracadeira da roda traseira direita (aro).
prenda a bracadeira) e o alvo traseiro direito na barra de calibragéo, alinhe o pino de localizacéo
com o orificio de localizacéo e aperte a porca.

Calibration Preparation

* Move the calibration bar to the
L3 ks - position about 2.2m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

"'_4~ * Install the right rear wheel clamp

target on the calibration bar, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut.

VN

B

Figura 4-28 Preparacgéo da Calibracdo (Use a Barra de Calibracéo)

5. Toque em Avancar quando a distancia estiver ajustada ao alcance necessario, e o tablet indicara que
esta pronto para as operagdes subsequentes.
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Right rear wheel clamp target calibration

- = . -y

MQ

VIN

Info Next ¢ Esc

SN

Figura 4-29 Iniciar Calibracdo (Usar Barra de Calibragéo) 1

6. Toque em Avancar para continuar. Siga as instrugfes na tela para girar a barra de calibragao.
que os alvos estéo na posicéo de coleta.

Right rear wheel clamp target calibration

lL Rotate the target to the collection
- position.

—_—

VIN

Info Next Camera ESC

SN

Figura 4-30 Iniciar Calibracdo (Usar Barra de Calibragao) 2

7. Quando as setas e as imagens dos blocos indicados ficarem verdes, pare de girar a barra
transversal e o tablet comecara a coletar dados automaticamente.
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Right rear wheel clamp target calibration

Collecti
. = . hsti

Figura 4-31 Iniciar Calibragdo (Usar Barra de Calibragéo) 3

8. Ap0s a coleta de dados, a tela com os resultados da calibracdo sera exibida. indica
Uma calibragdo bem-sucedida indica que vocé pode tocar em ESC para sair da funcéo; ja uma Q
calibragao falhou e vocé pode tocar em Recalibrar para calibrar novamente.

Result
Calibration completed!
Rotation axis X 087 0.87
Rotation axis Y 0.00 0.00
Rotation axis Z 0.49 0.50
Rotation center X 2556 2564
Rotation center Y 079 0.86
Rotation center Z 49 4498

= e 5

Figura 4-32 Tela de Resultados da Calibragédo
2. Utilizar o veiculo
y Para calibrar a trava da roda (trava do aro) e o alvo usando o veiculo

1. Toque em Manutencgao e Servigo e, em seguida, selecione Calibracdo e inspe¢éo > Calibragéo do

alvo da bracadeira da roda.

2. Selecione Calibragéo do alvo da trava da roda— com o veiculo. Consulte a Figura 4-26.
Selecione o método de calibragdo para obter detalhes.

3. Em seguida, selecione o alvo que precisa ser calibrado. O alvo da roda dianteira direita (devidamente
instalado na bragadeira do aro dianteiro direito) é usado para fins de ilustragdo. Consulte
Figura 4-27 Selecione o alvo para calibracéo para obter detalhes.
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4. Conforme mostrado nas instrugdes na tela, conduza o veiculo até o elevador, gire o volante para a frente,
trave a ferramenta de suporte do volante, coloque a transmissé@o em ponto morto e solte o freio de

estacionamento. Em seguida, instale a trava da roda dianteira direita e levante o eixo dianteiro.

Right front wheel clamp target calibration

- 3 g
12 2
5
N i 1%
— : VI
p .
i .
Steer ahead, lock steenng wheel, place transmvssion Install the right front wheel target on right front
In neutral, release parking brake wheel and raise the front axle
Vi

Figura 4-33 Preparacdo para Calibragéo (Usar Veiculo) 1

5. Toque em Avancar para continuar. Siga as instrucdes na tela para realizar o alinhamento das rodas.
Posicione a estrutura a cerca de 2,2 m do centro da roda dianteira e certifique-se de que os centros
da estrutura e do veiculo estejam alinhados. Em seguida, pressione os botées PARA CIMA e PARA
BAIXO na parte traseira da estrutura para ajustar a altura da barra transversal, de modo que ela fique
aproximadamente na mesma altura do centro da roda dianteira.

Right front wheel clamp target calibration

* Place the calibration frame about
2200mm from the center of the front
wheel, and ensure that the centers of
the calibration frame and the vehicle are
aligned;

* Press UP and DOWN buttons on the
back of the calibration frame to adjust
the crossbar height so that the crossbar
is roughly at the same height as the
center of the front wheel

Figura 4-34 Preparagéo para Calibragéo (Usar Veiculo) 2

6. Toque em Avancar quando a distancia estiver ajustada ao alcance necessario, e o tablet indicara que
esta pronto para as operagdes subsequentes.
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Right front wheel clamp target calibration

m Ready!
- -
- -
VN
Info ¢ —— Next

N

Figura 4-35 Iniciar Calibra¢do (Usar Veiculo) 2

7. Gire a roda conforme mostrado nas instrucdes da tela.

Right front wheel clamp target calibration

Rotate the wheel as indicated by the

ie |.rl

m -

VIN

SN

Figura 4-36 Iniciar Calibragdo (Usar Veiculo) 1

8. Quando as setas e as imagens dos blocos indicados ficarem verdes, pare de girar o botdo.
Ao girar a roda, o tablet comegara a coletar dados automaticamente.

43



Right front wheel clamp target calibration

= Collecting...

1e)-
(i

Infor c c | Next

SN

o =

Figura 4-37 Iniciar Calibragédo (Usar Veiculo) 2

9. Ap0s a coleta de dados, a tela com os resultados da calibragdo sera exibida. Indica uma
calibragéo bem-sucedida e vocé pode tocar em ESC para sair da fungéo; enquanto indica uma Q
calibragéo com falha e vocé pode tocar em Recalibrar para calibrar novamente.

Result
Calibration completed!
Rotation axis X 0.87 0.87
Rotation axis Y 0.00 0.00
Rotation axis Z 0.49 0.49
Rotation center X 2565 2563
Rotation center Y L 149
Rotation center 2 4508 4508

Figura 4-38 Tela de Resultado da Calibragdo (Usar Veiculo)
4.5.1.3 Verificagcdo da Preciséo do Alinhador
A verificagdo da preciséo do alinhador é recomendada quando:
1. O alinhador sofreu uma coliséo de alta intensidade.
2. A verificagdo de precisdo néo foi realizada ha mais de seis meses.

O software oferece trés tipos de métodos de verificagdo de precisédo: Verificagdo de Precisdo do Alinhador usando

Barra de Calibragéo, Verificagdo de Precisdo do Alinhador usando Veiculo e Verificagdo Rapida de Preciséo.
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1. Utilize a barra de calibragéo

y Pararealizar uma verificacdo de precisdo com a barra de calibragcéo

A verificagé@o da precisdo pode ser realizada com uma barra de calibragéo, permitindo que a precisdo geral do sistema de

medigao (composto por cameras, grampos de aro e alvos) seja verificada de forma precisa e confiavel.

1. Toque em Manutencéo e Servigo e, em seguida, selecione Calibragéo e inspegéo >

Verificagcio da preciséo do alinhador.

2. Selecione Verificagcdo de precisdo — com barra de calibragéo.

3. De acordo com as instrugdes na tela, mova a barra de calibragcéo para uma posigéo a cerca de 2,2 m diretamente

em frente a estrutura de alinhamento das rodas. Instale as travas das rodas dianteiras (travas de aro) e os

alvos na barra de calibragéo, alinhe o pino de localizagédo com o orificio de localizacéo e aperte a porca.

Accuracy check

VN
Info.

* Move the calibration bar to the
position about 2.2m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

* Install the front wheel clamp
targets on the calibration bar, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut;

* The crossbar height will be
adjusted automatically. Ensure
there are no obstructions which
may interfere with the movement of
the crossbar.

Figura 4-39 Verificagédo de Preciséo (Usar Barra de Calibragédo) 1

4. Toque em Avangar. A altura da barra transversal sera ajustada automaticamente e o sistema prosseguira para a

préxima tela. Conforme mostrado no guia na tela, mova a barra de calibragdo para que os valores de

‘Deslocamento’, ‘Distancia L' e 'Diferenca de Distancia’ sejam exibidos em verde.
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Aligner calibration

Move the calibration bar so that

Offset
= the values of 'Offset’, 'L-Distance’,
: ‘R-Distance’, and 'Distance Diff'
=1 are displayed in green.
o m D
L-Distance R-Distance
[ —
Rl Distance DIff
2000 T 000 mim
-9
1886 A 1891
2400 mm 2400 mm
VIN
i Next | Camera ESC

SN

Figura 4-40 Verificagdo de Preciséo (Usar Barra de Calibracéo) 2

Accuracy check
offset Ready!

A

L-Distance R-Distance
[T —
Distance Diff
00 = e
2068 ¢ B . 12086

VIN

- Next Camera ESC

N

Figura 4-41 Verificacdo de precisdo (Usar barra de calibragdo) 3

5. Em seguida, toque em Avancar para acessar a tela seguinte. Gire a barra de calibracéo de
acordo com as instrucdes na tela para coletar dados. Quando as setas e as imagens dos
blocos indicados ficarem verdes, pare de girar a barra de calibragdo.
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Accuracy check

.L Rotate the target to the collection
- position.

VIN:

Inf
i l Camera ESC

Figura 4-42 Verificacao de Precisdo (Usar Barra de Calibragéo) 4

Accuracy check

Collecting...
. = . ey

Al —

VIN.
o Camera ESC

SN

Figura 4-43 Verificagao de precisédo (Usar barra de calibragéo) 5

6. Em seguida, posicione a barra de calibragdo a cerca de 5,4 m a frente da estrutura de alinhamento
das rodas e conclua as etapas de calibragdo conforme mostrado nos guias na tela para coletar
os dados correspondentes.
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Accuracy check

* Move the calibration bar to the

[ ‘ - position about 5.4m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

- * Install the rear wheel clamp
targets on the calibration bar, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut.

VIN

Info Next ESC

SN:

Figura 4-44 Verificagédo de preciséo (Usar barra de calibragdo) 6

7. Apbs a coleta de dados, a tela com os resultados da calibragdo seré exibida. indica
Uma calibragdo bem-sucedida indica que vocé pode tocar em ESC para sair da funcéo; ja uma Q
calibracé@o com falha indica que vocé pode tocar em Verificar novamente para calibrar outra vez.

Result
Accuracy check passed!
Total front toe (01,01)
Left front camber (0.1,00)
Right front camber (01.01)
Total rear toe (01.07)
Left rear camber (01.01)
Right rear camber (01,01)

Figura 4-45 Tela de Resultados da Verificagao de Preciséo

2. Utilizar o veiculo

A verificacédo de precisdo pode ser realizada com um veiculo, permitindo verificar a preciséo geral do sistema de
medic¢éo (composto por cameras, grampos de aro e alvos) sem o uso de uma barra de calibracdo. Como a
preciséo da inspecdo é afetada pelas condi¢des do veiculo, recomenda-se o uso de um veiculo esportivo em

bom estado de conservagédo para esta verificagéo.
y Realizar uma verificagéo de precisdo com o veiculo

1. Toque em Manutengéo e Servigo e, em seguida, selecione Calibragéo e inspegéo >

Verificagdo da preciséo do alinhador.

2. Selecione Verificagcdo de precisdo — com veiculo.
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3. Siga as instrugdes na tela para configurar o veiculo no status desejado.

Vehicle Preparation

* Ensure that the vehicle is in good condition, and the wheel clearance and the clearance between
suspension components are normal (Recommend to use a passenger vehicle within 3 years and 50,000
km);

* Park the vehicle on a steady and level surface. Ensure a space of 1.5 m or more in front and rear of the
vehicle;

* Place the wheel chocks before and after the left rear or right rear wheel to prevent movement;

* Center the steering wheel and install the steering wheel holder. Release the parking brake and place the
transmission in neutral;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

* Do not push the wheel too hard against the wheel chock when the vehicle is pushed from front and rear
to perform the rolling compensation;

* Do not turn off the calibration frame during the entire accuracy check.

vine

Figura 4-46 Preparagéo do Veiculo

4. Togue em Avangar e siga as instru¢des exibidas na tela para posicionar corretamente a estrutura de
alinhamento das rodas e instalar os grampos de roda (grampos de aro) e o alvo nas rodas.

Auxiliary Tool Positioning

Place the calibration frame about
1.5m in front of the vehicle. Adjust the
crossbar so that it is basically at the
same height as the center of the front
wheel.

Vin

piy Next Exit

Figura 4-47 Posicionamento da Ferramenta Auxiliar 1
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Auxiliary Tool Positioning

* Check the wheel clamp
AUTEL-CSC0500/19 to ensure that four
pawls (1) are equal in length;

* Install four wheel clamp pawils (1) to
the rims and tighten the bolt (2) until the
pawls (1) are tightly secured.

Note:

* Ensure that the installation holes of
four wheel clamp pawls are in the same
order from inside to outside;

* Ensure that the wheel clamps are
vertically installed on the rims, and the
installation angle should be within -8° to
8.

VIN
Info

. Next Exit

Figura 4-48 Posicionamento da Ferramenta Auxiliar 2

5. Em seguida , toque em Avancar. A barra transversal sera ajustada automaticamente, localize o alvo e o
tablet exibir4 a tela seguinte. Siga as instru¢des na tela para mover o calco da roda traseira para tras
em cerca de 30 cm e empurre o veiculo para trés até que os valores fiqguem verdes. Quando as setas
e os blocos indicadores estiverem verdes, pare de empurrar o veiculo e aguarde o tablet exibir a
préxima tela.

Wheel Rolling Compensation

(@) = y N * Move the rear wheel chock
backward for about 30 crm;
* Push the vehicle in the direction
indicated by the arrow.

info

Figura 4-49 Compensacé&o de rolamento daroda 1
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Wheel Rolling Compensation
Q

| SN USE—

* Stop pushing the vehicle, please
wait..

VIN
Info:
SN

Figura 4-50 Compensacéao de rolamento da roda 2

6. Em seguida, empurre o veiculo para a frente. Quando as setas e as imagens dos blocos indicados ficarem
verdes, pare de empurrar o veiculo e aguarde o tablet entrar na préxima tela.

Wheel Rolling Compensation
m = ! 53 * Push the vehicle in the direction
indicated by the arrow.
VIN T —
;n: Camera ESC
L

Figura 4-51 Compensacéao de rolamento da roda 3
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Wheel Rolling Compensation

()] = = * Stop pushing the vehicle, please
wait

o
| L 1=l ]

v Camera ESC

SN

Figura 4-52 Compensagéo de rolamento da roda 4

7. Posicione a estrutura de alinhamento de rodas diretamente atras da traseira do veiculo, e
Siga as instrucdes na tela para concluir os procedimentos.

8. Ap6s a concluséo da operagéo, a tela com os resultados da calibragao sera exibida.
indica uma calibragdo bem-sucedida; enquanto ° indica uma calibragéo falha que

Requer recalibracéo.
3. Verificagdo rapida de precisao

Por padréo, uma verificagéo rapida de preciséo € realizada automaticamente a cada seis meses. O intervalo de
verificagdo de precisédo pode ser modificado nas configuragdes do software de alinhamento de rodas.

A verificacéo rapida de precisédo pode detectar falhas no sistema de medicdo composto por cameras e alvos,
mas ndo abrange as travas das rodas.

y Para realizar uma verificacédo rapida de preciséo

1. Togque em Manutencéo e Servigo e, em seguida, selecione Calibrag&o e inspecéo >

Verificagdo da preciséo do alinhador.
2. Selecione Verificagéo rapida de preciséo.

3. Siga as instrucdes na tela para configurar o veiculo no status desejado.
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Vehicle Preparation

* Park the vehicle on the level ground. Set the front wheels at the straight ahead position. Ensure there is
a minimum of 1.5 m space in front of the vehicle;

* Place the wheel chocks in front of and behind the left rear wheel to prevent vehicle movement;

* Center the steering wheel and install the steering wheel lock. Release the parking brake and shift the
transmission to N;

* Keep the vehicle unloaded. Check if the coolant level and the engine oil level are correct. Check if the
fuel tank is full;

* Close all the doors and turn off the exterior lighting;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

* |f the vehicle is equipped with the air suspension, adjust the vehicle to the standard mode before
performing the measurement. The adjustment process may vary on different models.

ViN:

v Skip | Next Exit

Figura 4-53 Preparagé&o do Veiculo

4. Toque em Avancar e siga as instru¢des exibidas na tela para posicionar corretamente a estrutura
de alinhamento das rodas e instalar os grampos de roda (grampos de aro) e o alvo nas rodas.

Auxiliary Tool Positioning

Place the calibration frame about
1.5m in front of the vehicle. Adjust the
crossbar so that it is basically at the
same height as the center of the front
wheel.

VN

i
Ak Next Exit

Figura 4-54 Posicionamento da Ferramenta Auxiliar 1



Auxiliary Tool Positioning

* Check the wheel clamp
AUTEL-CSC0500/19 to ensure that four
pawls (1) are equal in length;

* Install four wheel clamp pawls (1) to
the rims and tighten the bolt (2) until the
pawls (1) are tightly secured.

Note:

* Ensure that the installation holes of
four wheel clamp pawls are in the same
order from inside to outside;

* Ensure that the wheel clamps are
vertically installed on the rims, and the
installation angle should be within -8° to

VN
Info.

N Next Exit

Figura 4-55 Posicionamento da Ferramenta Auxiliar 2

5. Toque no botédo Préximo ; a altura da barra transversal sera ajustada automaticamente e

Procure o alvo e vocé entrara na seguinte tela.

Quick accuracy check

— el 37%

Quick accuracy check is in progress. Do not move the vehicle and the calibration frame. Ensure that all the
targets can be detected.

Info:

o Exit

Figura 4-56 Verificagdo rapida de precisédo

6. O resultado da verificagéo rapida de preciséo sera exibido ap6s o progresso da verificagdo. O valor 0
Concluida. « indica uma calibragdo bem-sucedida; enquanto o valo dica uma falha.
Calibracéo que requer recalibracéo.
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