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support@autel.com

Για  Υπηρεσίες  και  Υποστήριξη

Πληροφορίες  Πνευματικών  Δικαιωμάτων

Εμπορικά  σήματα

Αποποίηση  Εγγυήσεων  και  Περιορισμός  Ευθύνης

pro.autel.com

Η  Autel  δεν  φέρει  καμία  ευθύνη  για  τυχόν  άμεσες,  ειδικές,  τυχαίες  ή  έμμεσες  ζημίες  ή  για  οποιεσδήποτε  οικονομικές  

επακόλουθες  ζημίες  (συμπεριλαμβανομένης  της  απώλειας  κερδών)  ως  αποτέλεσμα  της  χρήσης  αυτού  του  εξοπλισμού.

Κανένα  μέρος  αυτού  του  εγχειριδίου  δεν  επιτρέπεται  να  αναπαραχθεί,  να  αποθηκευτεί  σε  σύστημα  ανάκτησης  ή  να  

μεταδοθεί  σε  οποιαδήποτε  μορφή  ή  με  οποιοδήποτε  μέσο  ηλεκτρονικό,  μηχανικό,  φωτοτυπικό,  ηχογραφημένο  ή  άλλο.

www.autel.com

χωρίς  την  προηγούμενη  γραπτή  άδεια  της  Autel.

Η  Autel  διατηρεί  το  δικαίωμα  να  κάνει  αλλαγές  ανά  πάσα  στιγμή  χωρίς  προειδοποίηση.  Ενώ  οι  πληροφορίες  βρίσκονται

ΣΠΟΥΔΑΙΟΣ

1-855-288-3587  (Βόρεια  Αμερική)

+86  (0755)  8614-7779  (Κίνα)

Όλες  οι  πληροφορίες,  οι  προδιαγραφές  και  οι  εικόνες  σε  αυτό  το  εγχειρίδιο  βασίζονται  στις  πιο  πρόσφατες  πληροφορίες  

που  ήταν  διαθέσιμες  κατά  τη  στιγμή  της  εκτύπωσης.

Για  τεχνική  βοήθεια  σε  όλες  τις  άλλες  αγορές,  ανατρέξτε  στην  Τεχνική  Υποστήριξη  σε  αυτό  το  εγχειρίδιο.

Τα  Autel®  και  MaxiSys®  είναι  εμπορικά  σήματα  της  Autel  Intelligent  Technology  Corp.,  Ltd.,  καταχωρημένης  στην  Κίνα,  

τις  Ηνωμένες  Πολιτείες  και  άλλες  χώρες.  Όλα  τα  άλλα  σήματα  είναι  εμπορικά  σήματα  ή  σήματα  κατατεθέντα  των  

αντίστοιχων  κατόχων  τους.

Πριν  από  τη  λειτουργία  ή  τη  συντήρηση  αυτού  του  εξοπλισμού,  διαβάστε  προσεκτικά  αυτό  το  εγχειρίδιο,  δίνοντας  

ιδιαίτερη  προσοχή  στις  προειδοποιήσεις  και  τις  προφυλάξεις  ασφαλείας.

εγώ

Δεδομένου  ότι  το  παρόν  εγχειρίδιο  έχει  ελεγχθεί  προσεκτικά  για  την  ακρίβειά  του,  δεν  παρέχεται  καμία  εγγύηση  για  

την  πληρότητα  και  την  ορθότητα  του  περιεχομένου,  συμπεριλαμβανομένων  ενδεικτικά  των  προδιαγραφών,  των  

λειτουργιών  και  των  εικόνων.
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Μηνύματα  ασφαλείας

Πληροφορίες  ασφαλείας

Οδηγίες  ασφαλείας

Υποδεικνύει  μια  δυνητικά  επικίνδυνη  κατάσταση  η  οποία,  εάν  δεν  αποφευχθεί,  θα  μπορούσε  να  οδηγήσει  σε  θάνατο  ή  σοβαρό  

τραυματισμό  του  χειριστή  ή  των  παρευρισκομένων.

ΠΡΟΕΙΔΟΠΟΙΗΣΗ

Για  τη  δική  σας  ασφάλεια  και  την  ασφάλεια  των  άλλων,  και  για  την  αποφυγή  ζημιών  στον  εξοπλισμό  και  τα  οχήματα  στα  οποία  

χρησιμοποιείται,  είναι  σημαντικό  να  διαβάζονται  και  να  γίνονται  κατανοητές  οι  οδηγίες  ασφαλείας  που  παρουσιάζονται  σε  όλο  το  παρόν  

εγχειρίδιο  από  όλα  τα  άτομα  που  χειρίζονται  τον  εξοπλισμό  ή  έρχονται  σε  επαφή  με  αυτόν.

Τα  μηνύματα  ασφαλείας  που  αναφέρονται  στο  παρόν  καλύπτουν  καταστάσεις  για  τις  οποίες  η  Autel  γνωρίζει  τη  στιγμή  της  δημοσίευσης.

Όλα  τα  μηνύματα  ασφαλείας  εισάγονται  με  μια  λέξη  σήμανσης  που  υποδεικνύει  το  επίπεδο  κινδύνου.

Υποδεικνύει  μια  άμεσα  επικίνδυνη  κατάσταση  η  οποία,  εάν  δεν  αποφευχθεί,  θα  μπορούσε  να  οδηγήσει  σε  θάνατο  ή  σοβαρό  τραυματισμό  

του  χειριστή  ή  των  παρευρισκομένων.

Η  Autel  δεν  μπορεί  να  σας  γνωρίζει,  να  σας  αξιολογεί  ή  να  σας  συμβουλεύει  σχετικά  με  όλους  τους  πιθανούς  κινδύνους.  Πρέπει  να  είστε  

βέβαιοι  ότι  οποιαδήποτε  κατάσταση  ή  διαδικασία  σέρβις  που  αντιμετωπίζετε  δεν  θέτει  σε  κίνδυνο  την  προσωπική  σας  ασφάλεια.

ii

Υπάρχουν  πολυάριθμες  διαδικασίες,  τεχνικές,  εργαλεία  και  εξαρτήματα  που  απαιτούνται  για  την  επισκευή  οχημάτων,  καθώς  και  οι  

δεξιότητες  του  ατόμου  που  εκτελεί  την  εργασία.  Λόγω  του  τεράστιου  αριθμού  εφαρμογών  δοκιμών  και  παραλλαγών  στα  προϊόντα  που  

μπορούν  να  δοκιμαστούν  με  αυτόν  τον  εξοπλισμό,  δεν  μπορούμε  να  προβλέψουμε  ή  να  παρέχουμε  συμβουλές  ή  μηνύματα  ασφαλείας  

που  να  καλύπτουν  κάθε  περίσταση.  Είναι  ευθύνη  του  τεχνικού  αυτοκινήτων  να  γνωρίζει  το  σύστημα  που  δοκιμάζεται.  Είναι  ζωτικής  

σημασίας  να  χρησιμοποιούνται  οι  κατάλληλες  μέθοδοι  σέρβις  και  διαδικασίες  δοκιμών.  Είναι  απαραίτητο  να  εκτελούνται  οι  δοκιμές  με  

κατάλληλο  και  αποδεκτό  τρόπο  που  δεν  θέτει  σε  κίνδυνο  την  ασφάλειά  σας,  την  ασφάλεια  των  άλλων  στον  χώρο  εργασίας,  τη  συσκευή  

που  χρησιμοποιείται  ή  το  όχημα  που  δοκιμάζεται.

Πριν  από  τη  χρήση  του  εξοπλισμού,  να  ανατρέχετε  και  να  ακολουθείτε  πάντα  τα  μηνύματα  ασφαλείας  και  τις  ισχύουσες  διαδικασίες  

δοκιμών  που  παρέχονται  από  τον  κατασκευαστή  του  οχήματος  ή  του  εξοπλισμού  που  δοκιμάζεται.  Χρησιμοποιήστε  τον  εξοπλισμό  μόνο  

όπως  περιγράφεται  σε  αυτό  το  εγχειρίδιο.  Βεβαιωθείτε  ότι  έχετε  διαβάσει,  κατανοήσει  και  ακολουθήσει  όλα  τα  μηνύματα  ασφαλείας  και  

τις  οδηγίες  σε  αυτό  το  εγχειρίδιο.

ΚΙΝΔΥΝΟΣ

Παρέχονται  μηνύματα  ασφαλείας  για  την  αποφυγή  τραυματισμών  και  ζημιών  στον  εξοπλισμό.
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Η  ακρόαση  σε  υψηλή  ένταση  για  μεγάλα  χρονικά  διαστήματα  μπορεί  να  οδηγήσει  σε  απώλεια  ακοής.

�  Να  είστε  ιδιαίτερα  προσεκτικοί  όταν  εργάζεστε  κοντά  στο  πηνίο  ανάφλεξης,  το  καπάκι  του  διανομέα,  τα  καλώδια  ανάφλεξης  και  

τα  μπουζί.  Αυτά  τα  εξαρτήματα  δημιουργούν  επικίνδυνες  τάσεις  όταν  ο  κινητήρας  λειτουργεί.

�  Να  φοράτε  προστατευτικά  γυαλιά  που  πληρούν  τα  πρότυπα  ANSI.

Δεν  συνιστάται  η  χρήση  ακουστικών  σε  υψηλή  ένταση  ήχου

δοκιμές.

�  Μην  συνδέετε  ή  αποσυνδέετε  κανέναν  εξοπλισμό  δοκιμών  ενώ  η  ανάφλεξη  είναι  αναμμένη  ή  ο  κινητήρας  λειτουργεί.

�  Μην  τοποθετείτε  τον  εξοπλισμό  δοκιμής  στον  διανομέα  του  οχήματος.  Ισχυρές  ηλεκτρομαγνητικές  παρεμβολές  μπορούν  να  

προκαλέσουν  ζημιά  στον  εξοπλισμό.

iii

�  Ανατρέξτε  στο  εγχειρίδιο  σέρβις  του  οχήματος  που  πρόκειται  να  συντηρηθεί  και  τηρήστε  όλες  τις  διαγνωστικές  διαδικασίες  και  

προφυλάξεις.  Η  μη  τήρηση  αυτού  μπορεί  να  προκαλέσει  τραυματισμό  ή  ζημιά  στον  εξοπλισμό  δοκιμών.

ασφαλής.

μέρη  κινητήρα.

�  Να  έχετε  κοντά  σας  έναν  πυροσβεστήρα  κατάλληλο  για  πυρκαγιές  από  βενζίνη,  χημικά  και  ηλεκτρικές  συσκευές.

�  Να  πραγματοποιείτε  πάντα  δοκιμές  αυτοκινήτων  σε  ασφαλές  περιβάλλον.

�  Βάλτε  το  κιβώτιο  ταχυτήτων  στη  θέση  PARK  (για  αυτόματο  κιβώτιο  ταχυτήτων)  ή  NEUTRAL  (για  μηχανικό  κιβώτιο  ταχυτήτων).

�  Διατηρείτε  τον  εξοπλισμό  δοκιμών  στεγνό,  καθαρό,  απαλλαγμένο  από  λάδι,  νερό  ή  γράσο.  Χρησιμοποιήστε  ένα  ήπιο  

απορρυπαντικό  σε  ένα  καθαρό  πανί  για  να  καθαρίσετε  το  εξωτερικό  του  εξοπλισμού,  όπως  απαιτείται.

�  Για  να  αποφύγετε  την  πρόκληση  ζημιάς  στον  εξοπλισμό  δοκιμών  ή  τη  δημιουργία  ψευδών  δεδομένων,  βεβαιωθείτε  ότι  η  

μπαταρία  του  οχήματος  είναι  πλήρως  φορτισμένη  και  η  σύνδεση  με  την  πλακέτα  κυκλώματος  (DLC)  του  οχήματος  είναι  καθαρή  και

�  Μην  οδηγείτε  το  όχημα  και  χειρίζεστε  τον  εξοπλισμό  δοκιμών  ταυτόχρονα.  Οποιαδήποτε  απόσπαση  της  προσοχής  μπορεί  να  

προκαλέσει  ατύχημα.

�  Τοποθετήστε  μπλοκ  μπροστά  από  τους  κινητήριους  τροχούς  και  μην  αφήνετε  ποτέ  το  όχημα  χωρίς  επίβλεψη  ενώ

�  Κρατήστε  τα  ρούχα,  τα  μαλλιά,  τα  χέρια,  τα  εργαλεία,  τον  εξοπλισμό  δοκιμών  κ.λπ.  μακριά  από  όλα  τα  κινούμενα  ή  ζεστά  αντικείμενα.

�  Οδηγείτε  το  όχημα  σε  καλά  αεριζόμενο  χώρο  εργασίας,  καθώς  τα  καυσαέρια  είναι  δηλητηριώδη.

Όταν  λειτουργεί  ένας  κινητήρας,  φροντίστε  να  αερίζεται  καλά  ο  χώρος  σέρβις  ή  να  συνδέσετε  ένα  σύστημα  απαγωγής  καυσαερίων  

κτιρίου  στο  σύστημα  εξάτμισης  του  κινητήρα.  Οι  κινητήρες  παράγουν  μονοξείδιο  του  άνθρακα,  ένα  άοσμο,  δηλητηριώδες  αέριο  

που  προκαλεί  βραδύτερο  χρόνο  αντίδρασης  και  μπορεί  να  οδηγήσει  σε  σοβαρό  τραυματισμό  ή  απώλεια  ζωής.

ΚΙΝΔΥΝΟΣ

Προειδοποιήσεις  ασφαλείας

κιβώτιο  ταχυτήτων)  και  βεβαιωθείτε  ότι  το  χειρόφρενο  είναι  ενεργοποιημένο.
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ΑΚΤΙΝΟΒΟΛΙΑ  ΛΕΙΖΕΡ

Άτομα  που  δεν  έχουν  εκπαιδευτεί  να  εργάζονται  με  εξοπλισμό  λέιζερ  και  σχετικά  με  τους  κινδύνους  της  ακτινοβολίας  

λέιζερ,  δεν  επιτρέπεται  να  εισέρχονται  σε  χώρους  εργασίας  όπου  πραγματοποιείται  εργασία  με  ακτίνες  λέιζερ  ούτε  με  

συσκευή  εκπομπής  λέιζερ.

Η  κατηγορία  της  συσκευής  λέιζερ  υποδεικνύει  το  επίπεδο  πιθανού  κινδύνου  που  σχετίζεται  με  την  προσβάσιμη  

ακτινοβολία  λέιζερ.  Στην  περίπτωση  εξοπλισμού  λέιζερ  κατηγορίας  2,  η  προσβάσιμη  ακτινοβολία  λέιζερ  βρίσκεται  στην  

ορατή  φασματική  περιοχή  (400  nm  έως  700  nm).

Ποτέ  μην  στρέφετε  τη  δέσμη  λέιζερ  προς  άτομα,  ιδιαίτερα  προς  το  πρόσωπο  ή  τα  μάτια  τους.

Ο  όρος  εξοπλισμός  λέιζερ  αναφέρεται  σε  συσκευές,  συστήματα  ή  διατάξεις  δοκιμών  που  παράγουν,  μεταδίδουν  ή  

χρησιμοποιούν  ακτινοβολία  λέιζερ.

Η  λήψη  φαρμάκων  ή  η  κατανάλωση  αλκοόλ  θα  επιβραδύνει  την  αντανακλαστική  δράση  των  βλεφάρων.

Μέτρα  ασφαλείας:

�  Μην  κοιτάτε  απευθείας  την  πηγή  λέιζερ.  �  Ο  χειριστής  

πρέπει  να  συμμορφώνεται  με  την  προβλεπόμενη  χρήση.

iv

ΠΡΟΕΙΔΟΠΟΙΗΣΗ

�  Ο  χειριστής  πρέπει  να  τοποθετήσει  την  προειδοποίηση  «Προειδοποίηση  για  δέσμη  λέιζερ»  στο  ύψος  των  ματιών  και  

με  ορατό  τρόπο  στον  σταθμό  μέτρησης.

Αυτό  συνεπάγεται  ιδιαίτερο  κίνδυνο.  Συνιστάται  η  χρήση  γυαλιών  ασφαλείας  λέιζερ  επιπέδου  προστασίας  R1  για  όσους  

βρίσκονται  υπό  την  επήρεια  φαρμάκων.

Τα  βλέφαρα  παρέχουν  επαρκή  προστασία  για  ακούσια  σύντομη  επαφή  των  ματιών  με  τέτοια  ακτινοβολία  λέιζερ.  Οι  

συσκευές  λέιζερ  κατηγορίας  2  μπορούν  επομένως  να  χρησιμοποιηθούν  χωρίς  περαιτέρω  προληπτικά  μέτρα,  εάν  ο  

χρήστης  σίγουρα  δεν  χρειάζεται  είτε  να  κοιτάζει  το  λέιζερ  σκόπιμα  για  παρατεταμένα  χρονικά  διαστήματα  (>0,25  s)  

είτε  να  κοιτάζει  επανειλημμένα  το  λέιζερ  ή  την  άμεσα  ανακλώμενη  ακτινοβολία  λέιζερ.
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�  Ο  χειριστής  πρέπει  να  τοποθετήσει  την  προειδοποίηση  «Προειδοποίηση  για  υπέρυθρη  ακτινοβολία»  στο  ύψος  των  ματιών  και

Όταν  εκτελείτε  εργασίες  με  κίνδυνο  τραυματισμού  των  ποδιών,  πρέπει  να  δίνεται  προειδοποίηση  σχετικά  με  την  αναγκαιότητα  χρήσης  

προστατευτικών  υποδημάτων.  Οι  τραυματισμοί  στα  πόδια  μπορούν,  για  παράδειγμα,  να  προκληθούν  από  πτώση  εργαλείων  ή  αντικειμένων  

εργασίας,  παγίδευση  του  ποδιού,  εμφάνιση  καρφιών  ή  μεταλλικών  ρινισμάτων  στις  σόλες  κ.λπ.

Συσκευή  υπερύθρων  στο  εσωτερικό.  Αποφύγετε  την  άμεση  έκθεση  στα  μάτια.

Μέτρα  ασφαλείας:

�  Μην  κοιτάτε  απευθείας  στην  πηγή  υπέρυθρης  ακτινοβολίας.  

�  Ο  χειριστής  πρέπει  να  συμμορφώνεται  με  την  προβλεπόμενη  χρήση  του  προϊόντος.

Πρέπει  να  φοράτε  παπούτσια  ασφαλείας.

με  ορατό  τρόπο  στον  σταθμό  μέτρησης.

σε

Θερμή  επιφάνεια.  Αποφύγετε  την  άμεση  επαφή.

�  Ο  χειριστής  πρέπει  να  τοποθετήσει  την  υποχρεωτική  πινακίδα  «Φοράτε  παπούτσια  ασφαλείας»  στο  ύψος  των  ματιών  και  με  ευδιάκριτο  

τρόπο  στον  σταθμό  μέτρησης.

Μέτρα  ασφαλείας:

�  Οι  χειριστές  θα  πρέπει  πάντα  να  φορούν  τα  συνιστώμενα  προστατευτικά  παπούτσια.

ΦΟΡΕΣΤΕ  ΠΑΠΟΥΤΣΙΑ  ΑΣΦΑΛΕΙΑΣ

ΥΠΕΡΥΘΡΗ  ΑΚΤΙΝΟΒΟΛΙΑ
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1.1.1  Έντονο  κείμενο

1.1.2  Σημειώσεις  και  Σημαντικά  Μηνύματα

Χρήση  αυτού  του  εγχειριδίου1

Η  ένδειξη  ΣΗΜΑΝΤΙΚΟ  υποδεικνύει  μια  κατάσταση  η  οποία,  εάν  δεν  αποφευχθεί,  μπορεί  να  προκαλέσει  ζημιά  στο  
tablet  ή  στο  όχημα.

Χρησιμοποιούνται  οι  ακόλουθες  συμβάσεις:

ΣΠΟΥΔΑΙΟΣ

Ορισμένες  εικόνες  που  εμφανίζονται  σε  αυτό  το  εγχειρίδιο  ενδέχεται  να  περιέχουν  μονάδες  και  προαιρετικό  εξοπλισμό  

που  δεν  περιλαμβάνονται  στο  σύστημά  σας.  Επικοινωνήστε  με  τον  αντιπρόσωπο  πωλήσεών  σας  για  τη  διαθεσιμότητα  

άλλων  μονάδων  και  προαιρετικών  εργαλείων  ή  αξεσουάρ.

Οι  νέες  μπαταρίες  φτάνουν  στην  πλήρη  χωρητικότητά  τους  μετά  από  περίπου  3  έως  5  κύκλους  φόρτισης  και  εκφόρτισης.

Κρατήστε  το  καλώδιο  μακριά  από  θερμότητα,  λάδι,  αιχμηρές  άκρες  και  κινούμενα  μέρη.  Αντικαταστήστε  αμέσως  τα  

κατεστραμμένα  καλώδια.

1

Το  έντονο  κείμενο  χρησιμοποιείται  για  την  επισήμανση  επιλέξιμων  στοιχείων,  όπως  κουμπιά  και  επιλογές  μενού.

Παράδειγμα:

Αυτό  το  εγχειρίδιο  περιέχει  οδηγίες  χρήσης  της  συσκευής.

Μια  ΣΗΜΕΙΩΣΗ  παρέχει  χρήσιμες  πληροφορίες,  όπως  πρόσθετες  εξηγήσεις,  συμβουλές  και  σχόλια.

Παράδειγμα:

�  Πατήστε  OK.

Παράδειγμα:

ΣΗΜΕΙΩΜΑ

1.1.2.1  Σημειώσεις

1.1.2.2  Σημαντικό

1.1  Συμβάσεις
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Οι  εικόνες  που  αφορούν  σφιγκτήρες  σε  αυτό  το  εγχειρίδιο  βασίζονται  στη  χρήση  σφιγκτήρων  ζάντας.

Καθώς  οι  εικόνες  που  χρησιμοποιούνται  σε  αυτό  το  εγχειρίδιο  είναι  ενδεικτικές,  η  πραγματική  οθόνη  δοκιμής  ενδέχεται  να  διαφέρει  

για  κάθε  όχημα  που  δοκιμάζεται.  Παρατηρήστε  τους  τίτλους  των  μενού  και  τις  οδηγίες  στην  οθόνη  για  να  κάνετε  τη  σωστή  επιλογή.

1.  Κουμπώστε  το  πεντάλ  φρένου  στην  υποδοχή  επαφής  του  πεντάλ  φρένου.

2.  Πιέστε  δυνατά  προς  τα  κάτω  και  ρυθμίστε  το  σύστημα  γρήγορης  απελευθέρωσης  για  να  κάνετε  το

Ένα  εικονίδιο  βέλους  υποδεικνύει  μια  διαδικασία.

Δεδομένου  ότι  οι  διαδικασίες  βαθμονόμησης  για  τη  χρήση  σφιγκτήρων  ζάντας  και  σφιγκτήρων  ελαστικών  είναι  βασικά  οι  ίδιες,  οι  

διαδικασίες  χρήσης  σφιγκτήρων  ελαστικών  για  βαθμονόμηση  δεν  παρουσιάζονται  σε  αυτό  το  εγχειρίδιο.

γάντζοι  κολλημένοι  στο  κάθισμα  για  να  ασφαλίσουν  το  πεντάλ  φρένου.

Οι  υπερσύνδεσμοι  είναι  διαθέσιμοι  σε  ηλεκτρονικά  έγγραφα.  Το  μπλε  πλάγιο  κείμενο  υποδεικνύει  έναν  επιλέξιμο  υπερσύνδεσμο.  Το  μπλε  

υπογραμμισμένο  κείμενο  υποδεικνύει  έναν  σύνδεσμο  ιστότοπου  ή  έναν  σύνδεσμο  διεύθυνσης  ηλεκτρονικού  ταχυδρομείου.

Οι  εικόνες  βασίζονται  στις  προεπιλεγμένες  ρυθμίσεις  στις  Ρυθμίσεις  Ευθυγράμμισης  Τροχών  και  μπορείτε  να  αλλάξετε  τις  ρυθμίσεις  

ανάλογα  με  τις  ανάγκες  σας  και  τις  πραγματικές  σας  συνθήκες.  Ανατρέξτε  στις  Ρυθμίσεις  Ευθυγράμμισης  Τροχών  για  λεπτομέρειες.

Παράδειγμα:

�  Για  να  εγκαταστήσετε  το  πεντάλ  φρένου

2

1.1.5  Διαδικασίες

1.1.3  Υπερσύνδεσμοι

1.1.4  Εικονογραφήσεις
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2.1  Οδηγίες  ασφαλείας  και  προφυλάξεις

2.2  Περιγραφή  προϊόντος

2  Γενική  Εισαγωγή

δυνατός  άνεμος,  καθώς  η  αστάθεια  του  πλαισίου  θα  οδηγήσει  σε  ανακριβή  αποτελέσματα  μέτρησης.

2.  Τοποθετήστε  προσεκτικά  το  καλώδιο  έτσι  ώστε  να  μην  πιαστεί  ή  μπερδευτεί.

8.  Ακολουθήστε  τις  οδηγίες  σε  αυτό  το  εγχειρίδιο  για  να  χρησιμοποιήσετε  το  πλαίσιο  ευθυγράμμισης  τροχών  και

3

7.  Διαβάστε  και  ακολουθήστε  όλες  τις  ετικέτες  προφυλάξεων  και  προειδοποιήσεων  που  είναι  προσαρτημένες  στο  πλαίσιο  ευθυγράμμισης  τροχών.

Το  πλαίσιο  ευθυγράμμισης  τροχών  IWA500  παρέχεται  σε  επίπεδη  συσκευασία,  με  τέσσερα  κύρια  εξαρτήματα  για  αποστολή:  

βάση,  βάση,  εγκάρσια  ράβδο  και  βάση  tablet.  Η  συσκευασία  περιλαμβάνει  επίσης  τυπικά  αξεσουάρ.  Για  σωστή  

συναρμολόγηση,  ανατρέξτε  στις  οδηγίες  στον  οδηγό  γρήγορης  αναφοράς.

σωστά  γειωμένο.

6.  Αποφύγετε  τη  χρήση  του  πλαισίου  ευθυγράμμισης  τροχών  σε  περιβάλλοντα  με  ισχυρούς  κραδασμούς  ή

4.  Μην  χρησιμοποιείτε  ή  αποθηκεύετε  τον  εξοπλισμό  σε  μέρη  με  έντονο  καπνό,  σκόνη  και  ομίχλη.

άλλα  εργαλεία.

και  άλλα  εργαλεία.  Η  ακατάλληλη  χρήση  μπορεί  να  προκαλέσει  τραυματισμό  και  να  μειώσει  τη  διάρκεια  ζωής  του  
σκελετού.

και  τελική  αναφορά,  με  υποστήριξη  από  τη  βάση  δεδομένων  οχημάτων  της  Autel  και  τις  προδιαγραφές  του  κατασκευαστή  

πρωτότυπου  εξοπλισμού  (OE).

Το  Autel  IWA500  είναι  ένα  έξυπνο  σύστημα  ευθυγράμμισης  τροχών  που  ελέγχεται  μέσω  tablet.  Βελτιστοποιεί  ολόκληρη  τη  

ροή  εργασίας,  συμπεριλαμβανομένης  της  αυτόματης  αναγνώρισης  οχήματος,  της  ρύθμισης,  των  καθοδηγούμενων  ρυθμίσεων,

1.  Ελέγξτε  την  παροχή  ρεύματος  και  βεβαιωθείτε  ότι  η  τάση  της  παροχής  ρεύματος  είναι  σταθερή  και

5.  Όταν  το  πλαίσιο  ευθυγράμμισης  τροχών  μετακινηθεί  στην  επιθυμητή  θέση,  περιστρέψτε  τα  ρυθμιζόμενα  πόδια  

δεξιόστροφα  για  να  αποτρέψετε  την  κίνηση  του  πλαισίου  ευθυγράμμισης  τροχών.

3.  Για  να  μειώσετε  τον  κίνδυνο  ηλεκτροπληξίας,  μην  το  χρησιμοποιείτε  σε  βροχερό  ή  υγρό  έδαφος.

2.2.1  Πλαίσιο  ευθυγράμμισης  τροχών

Machine Translated by Google



ΣΗΜΕΙΩΜΑ

Ρεύμα

Εύρος  ύψους  εγκάρσιας  ράβδου

Σχήμα  2-1  Πλαίσιο  ευθυγράμμισης  τροχών  AUTEL-CSCW500

Μοντέλο

λειτουργία  ευθυγράμμισης  τροχών.

AUTEL-CSCW500

Εύρος  ύψους  πλαισίου

Περιγραφή

Ονομαστική  ισχύς

2671,60  x  1016,74  x  2406  mm  (105,18  x  40,03  x  94,72  ίντσες)

260  W

�  Μια  καθαρή  και  επίπεδη  επιφάνεια  μήκους  4  m/13,2  ft  και  πλάτους  5,33  m/17,5  ft  είναι

4

που  απαιτείται  για  την  τοποθέτηση  του  πλαισίου  ευθυγράμμισης  τροχών.

�  Απαιτείται  μια  περιοχή  μήκους  10  μ./32,8  ποδιών  και  πλάτους  5  μ./16,4  ποδιών  για  την  ολοκλήρωση  ολόκληρου  του  έργου.

5  A  Μέγιστο

100–264  V,  50/60  HzΤροφοδοτικό

Διαστάσεις  πλαισίου

Είδος

Πίνακας  2-1  Προδιαγραφές  πλαισίου  ευθυγράμμισης  τροχών

1456–2406  mm  (57,32–94,72  ίντσες)

300–2200  mm  (11,81–86,61  ίντσες)

(Β  x  Π  x  Υ)
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5

Μονό  pixel  κάμερας

-20–60  ℃  (-4  °F–140  °F)

Ονομα

-10–50  ℃  (14  °F–122  °F)

Πίνακας  2-2  Επεξηγήσεις  συμβόλων  στο  πλαίσιο  ευθυγράμμισης  τροχών

Μήκος  εγκάρσιας  ράβδου

Πιέστε  το  για  να  χαμηλώσετε  την  εγκάρσια  μπάρα.

Για  σύνδεση  του  καλωδίου  USB.

Είδος

MaxiAlign  IWA500

Αριθμοί  κάμερας

Διεπαφή  USB
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Διεπαφή  HDMI

Σύμβολο

ΚΑΤΩ

2671,60  χιλιοστά  (105,18  ίντσες)

Θερμοκρασία  λειτουργίας.

Για  τη  σύνδεση  του  καλωδίου  HDMI.

Θερμοκρασία  αποθήκευσης.

Συμβατό  tablet

Περιγραφή

Πιέστε  το  για  να  σηκώσετε  την  εγκάρσια  μπάρα.ΕΠΑΝΩ

Εξήγηση

ΕΚΤΑΚΤΗ  ΔΙΑΚΟΠΗ  Πατήστε  το  σε  περίπτωση  έκτακτης  ανάγκης.

3072*2048
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Προστατέψτε  από  το  νερό

6

επαφή.

έκθεση.

Εύθραυστος

Προειδοποιητικό  σημάδι.

Προειδοποιητικό  σημάδι.

Ονομα

Προειδοποιητικό  σημάδι.

Εξήγηση

Ζεστή  επιφάνεια.  Αποφύγετε

ΠΡΟΣΟΧΗ

Προστατέψτε  από  το  λίπος Προειδοποιητικό  σημάδι.

στο  εσωτερικό.  Αποφύγετε  τα  μάτια

Προειδοποιητικό  σημάδι.

Προστατεύστε  από  το  ηλιακό  φως .  Προειδοποιητική  ένδειξη.

Προειδοποιητικό  σημάδι.

Σύμβολο

Συσκευή  υπερύθρων
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2.2.1.1  Στοιχεία  Πλαισίου

Περιγραφή

βραχίονας,  σύνδεσμος  βραχίονα  και  δεξιός  
βραχίονας.  Το  κιτ  κάμερας  είναι  συνδεδεμένο

7

Λειτουργεί  ως  στάβλος  και

Υποστηρίζει  την  εγκατάσταση  εγκάρσιας  ράβδου.

Πίνακας  2-3  Στοιχεία  πλαισίου  ευθυγράμμισης  τροχών

Δοκάρια  ποδόσφαιρου

Βάση

Θήκη  tablet

Εικόνα  ονόματος  στοιχείου

Στάση

Αποτελείται  από  τρία  τμήματα:  αριστερά

υποστηρικτική  βάση,  επιτρέποντας  την  

εύκολη  μετακίνηση  του  πλαισίου  

ευθυγράμμισης  των  τροχών  ανάλογα  με  
τις  ανάγκες.

προς  το  οριζόντιο  δοκάρι.

Υποστηρίζει  τη  συγκράτηση  ενός  tablet  κατά  τη  

διάρκεια  των  εργασιών  ευθυγράμμισης  των  τροχών.
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Τέσσερα  ρυθμιζόμενα  πόδια  βρίσκονται  κάτω  από  το  πλαίσιο  ευθυγράμμισης  των  τροχών.  Για  να  διατηρήσετε  το  

πλαίσιο  σταθερό  και  να  αποτρέψετε  την  κίνηση,  περιστρέψτε  τα  ρυθμιζόμενα  πόδια  δεξιόστροφα.

Μία  δεξιά  μονάδα  κάμερας  και  μία  αριστερή  μονάδα  κάμερας  είναι  εγκατεστημένες  στην  εγκάρσια  μπάρα.  Το  κιτ  

κάμερας  χρησιμεύει  ως  απαραίτητο  εξάρτημα  κατά  την  εκτέλεση  της  λειτουργίας  ευθυγράμμισης  των  τροχών.

Σχήμα  2-3  Κουμπιά  ελέγχου

2.  Κουμπί  ΑΝΩ

Διατίθενται  τρία  κουμπιά  ελέγχου:  ΕΚΤΑΚΤΗ  ΔΙΑΚΟΠΗ,  ΠΑΝΩ  και  ΚΑΤΩ.  Το  κουμπί  ΕΚΤΑΚΤΗΣ  ΔΙΑΚΟΠΗΣ  σταματά  την  

ανύψωση  ή  το  κατέβασμα  της  οριζόντιας  ράβδου  σε  περίπτωση  έκτακτης  ανάγκης.  Το  κουμπί  ΠΑΝΩ  ανυψώνει  την  

οριζόντια  ράβδο  και  το  κουμπί  ΚΑΤΩ  την  κατεβάζει.

3.  Κουμπί  ΚΑΤΩ

Σχήμα  2-2  Ρυθμιζόμενα  πόδια

1.  Κουμπί  ΕΚΤΑΚΤΗΣ  ΣΤΑΣΗΣ
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2.2.1.3  Κουμπιά  ελέγχου

2.2.1.2  Ρυθμιζόμενα  πόδια

2.2.1.4  Κιτ  κάμερας

Machine Translated by Google



�  Αριστερή  μονάδα  κάμερας

2.  Θύρα  τροφοδοσίας

�  Δεξιά  μονάδα  κάμερας

1.  Θύρα  USB

2.  Θύρα  τροφοδοσίας

Εικόνα  2-5  Αριστερή  μονάδα  κάμερας  AUTEL-CSC0500/18

Η  αριστερή  μονάδα  κάμερας,  η  οποία  διαθέτει  δύο  κάμερες,  χρησιμοποιείται  για  την  αναγνώριση  του  καθορισμένου  στόχου  της.

Η  δεξιά  μονάδα  κάμερας,  η  οποία  διαθέτει  τρεις  κάμερες,  χρησιμοποιείται  για  την  αναγνώριση  του  καθορισμένου  

στόχου.

Όταν  κοιτάτε  προς  το  μπροστινό  μέρος  του  πλαισίου  ευθυγράμμισης  τροχών,  η  αριστερή  μονάδα  κάμερας  βρίσκεται  στην  

αριστερή  πλευρά  και  η  δεξιά  μονάδα  κάμερας  βρίσκεται  στη  δεξιά  πλευρά.
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1.  Θύρα  USB

Εικόνα  2-4  Δεξιά  μονάδα  κάμερας  AUTEL-CSC0500/18

ΣΗΜΕΙΩΜΑ
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3.1  Βασικά  αξεσουάρ

3  Εισαγωγή  στα  Αξεσουάρ

Βάση  τιμονιού

1  τεμ.

3  τεμάχια;  εφεδρικά

1  τεμ.

1  τεμ.

Ονομα

Δ/Υ

Δ/Υ

AUTEL-CSC0500/19/LF

1  τεμ.Πιεστικό  πεντάλ  φρένου

AUTEL-CSC0500/19/LR

1  τεμ.

AUTEL-CSC0500/16/LF

Εργαλείο  βάσης

AUTEL-CSC0500/19/RF

Βίδα  (M4  x10)

AUTEL-CSC0500/19/RR

AUTEL-CSC0500/26

Σφιγκτήρας  τροχού  (Σφιγκτήρας  ζάντας)

Καλώδιο  τροφοδοσίας  AC

5  τεμ.

Δ/Υ

Βίδα  (M5  x  20)

Δ/Υ

Στόχος

Εξάγωνο  κλειδί  σχήματος  L  (2,5  mm)

Δ/Υ

Δ/Υ

AUTEL-CSC0500/27

Σφήνα  τροχού

AUTEL-CSC0500/16/RF
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4  τεμ.

Πίνακας  3-1  Τυπικά  αξεσουάρ  στην  έκδοση  σφιγκτήρα  τροχού  (σφιγκτήρας  ζάντας)

AUTEL-CSC0500/16/RR

4  τεμ.

Ποσότητα

AUTEL-CSC0500/16/LR

Καλώδιο  τροφοδοσίας  12/24  V

Μοντέλο

2  τεμ.
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Κάλυψη  Εξοπλισμού 1  τεμ.

Βάση  τιμονιού

5  τεμ.

Ονομα

Δ/Υ

Ποσότητα

AUTEL-CSC0500/17/RR

Ποσότητα

Καλώδιο  τροφοδοσίας  AC

AUTEL-CSC0500/26

1  τεμ.

AUTEL-CSC0500/17/RF

Δ/Υ

Εξάγωνο  κλειδί  L  (4  mm)

2  τεμ.

Δ/Υ

AUTEL-CSC0500/16/RR

4  τεμ.

Βίδα  (M5  x  20)

1  τεμ.

Εργαλείο  βάσης

Μοντέλο

Δ/Υ

AUTEL-CSC0500/17/LR

Δ/Υ

Σφιγκτήρας  τροχού  (σφιγκτήρας  ελαστικού) 4  τεμ.

Πιεστικό  πεντάλ  φρένου

1  τεμ.

Ονομα

Πίνακας  3-2  Τυπικά  αξεσουάρ  στην  έκδοση  σφιγκτήρα  τροχού  (σφιγκτήρας  ελαστικού)

Καλώδιο  τροφοδοσίας  12/24  V

Στόχος
AUTEL-CSC0500/16/LR

Σφήνα  τροχού

Μοντέλο

Δ/Υ

AUTEL-CSC0500/17/LF

AUTEL-CSC0500/16/LF

1  τεμ.AUTEL-CSC0500/27
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1  τεμ.

AUTEL-CSC0500/16/RF
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Εξάγωνο  κλειδί  σχήματος  L  (2,5  mm) Δ/Υ

Σχήμα  3-1  Σφιγκτήρας  τροχού  (Σφιγκτήρας  ζάντας)  AUTEL-CSC0500/19

Δ/Υ

2.  Βίδα  σύσφιξης  —  για  τη  σύσφιξη  του  εισαγόμενου  άξονα  στερέωσης  του  στόχου.

διάμετρος.
4.  Υποδοχές  για  ούπατ  —  για  την  τοποθέτηση  των  ούπατ  στις  κατάλληλες  θέσεις  με  βάση  τον  τροχό

Ποσότητα

1  τεμ.

1  τεμ.

Ο  σφιγκτήρας  τροχού  (σφιγκτήρας  ζάντας)  AUTEL-CSC0500/19  εγκαθίσταται  στον  τροχό  του  οχήματος  για  να  ασφαλίσει  

τον  καθορισμένο  στόχο  AUTEL-CSC0500/16  για  ανίχνευση  από  το  κιτ  κάμερας.

Μοντέλο

1.  Υποδοχή  άξονα  στερέωσης  —  για  την  εισαγωγή  του  άξονα  στερέωσης  του  στόχου.

5.  Πόντοι  —  για  τη  στερέωση  του  σφιγκτήρα  τροχού  (σφιγκτήρας  ζάντας)  στον  τροχό.

Εξάγωνο  κλειδί  L  (4  mm) 1  τεμ.

Κάλυψη  Εξοπλισμού

3.  Κουμπί  ασφάλισης  —  για  το  σφίξιμο  του  σφιγκτήρα  τροχού  (σφιγκτήρας  ζάντας)  στον  τροχό.
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3  τεμάχια;  εφεδρικά

Ονομα

Δ/ΥΒίδα  (M4  x10)

Δ/Υ

3.1.1  Σφιγκτήρας  τροχού  (Σφιγκτήρας  ζάντας)
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3.1.2  Σφιγκτήρας  τροχού  (Σφιγκτήρας  ελαστικού)

7.  Στερέωση  υποδοχής  άξονα

4.  Τραβήξτε  τη  λαβή

�  Για  να  συναρμολογήσετε  τον  σφιγκτήρα  τροχού  (σφιγκτήρας  ελαστικού)

�  Δεύτερη  ταχύτητα:  24-32  ίντσες

1.  Κρατήστε  τη  λαβή  ανύψωσης  (5)  και  πατήστε  το  κουμπί  ελέγχου  (1)  στην  υποδοχή  του  όνυχα  (3).

ΣΗΜΕΙΩΣΗ  

Βεβαιωθείτε  ότι  έχετε  εγκαταστήσει  πρώτα  τον  κοχλία  με  τη  λαβή  έλξης  και  τον  έχετε  τοποθετήσει  στην  υποδοχή  κοχλία  που  βρίσκεται  πιο  

κοντά  στη  λαβή  ανύψωσης  και,  στη  συνέχεια,  εγκαταστήστε  τους  άλλους  δύο  κοχλία  με  τον  ίδιο  τρόπο.

6.  Λαβή  ασφάλισης

3.  Υποδοχή  για  αγκίστρι

Σχήμα  3-2  Σφιγκτήρας  τροχού  (σφιγκτήρας  ελαστικού)  AUTEL-CSC0500/17

�  Τρίτη  ταχύτητα:  30-37  ίντσες

Τέσσερις  σφιγκτήρες  τροχών  (σφιγκτήρες  ελαστικών)  περιλαμβάνονται  σε  ένα  κιτ,  ένας  για  εγκατάσταση  σε  κάθε  αντίστοιχο  

ελαστικό  οχήματος.  Κάθε  σφιγκτήρας  διαθέτει  τρία  γρανάζια  για  να  χωράει  ελαστικά  διαφορετικών  διαμέτρων.  Το  ισχύον  εύρος  

διαμέτρου  ελαστικού  για  κάθε  ταχύτητα  έχει  ως  εξής:

2.  Η  ομάδα

5.  Λαβή  ανύψωσης

2.  Τοποθετήστε  την  αντίστοιχη  γλωττίδα  στην  υποδοχή  γλωττίδας.

8.  Κουμπί  κλειδώματος

�  Πρώτη  ταχύτητα:  19-27  ίντσες
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1.  Κουμπί  ελέγχου
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3.  Αφού  όλες  οι  γάντζοι  είναι  σφιχτά  στερεωμένες  στο  ελαστικό,  αφήστε  τη  λαβή  έλξης  και

2.  Κρατήστε  τη  λαβή  ανύψωσης  (5)  και  σηκώστε  τη  λαβή  έλξης  (4)  για  να  τοποθετήσετε  τον  σφιγκτήρα  τροχού  (σφιγκτήρα  

ελαστικού)  στο  αντίστοιχο  ελαστικό.

14

4.  Αφού  τοποθετηθούν  σωστά  και  οι  τρεις  γάντζοι,  ρυθμίστε  το  γρανάζι  ανάλογα  με  το  ελαστικό.

2.  Κρατήστε  τη  λαβή  ανύψωσης  (5)  και  αφήστε  το  κουμπί  ασφάλισης  (8).

6.  Όταν  ακούσετε  ένα  "κλικ",  αυτό  υποδεικνύει  ότι  η  ταχύτητα  έχει  ρυθμιστεί  με  επιτυχία.

4.  Ο  σφιγκτήρας  τροχού  (σφιγκτήρας  ελαστικού)  με  στόχο  έχει  εγκατασταθεί  σωστά.

ΣΗΜΕΙΩΣΗ  Μετά  τη  ρύθμιση  της  ταχύτητας,  όταν  δεν  εμφανίζεται  κανένας  αριθμός,  είναι  στην  πρώτη  ταχύτητα  και  μπορείτε  να  

τραβήξετε  τις  γλωττίδες  μόνο  προς  τα  έξω.  όταν  εμφανίζεται  ο  αριθμός  2,  είναι  στη  δεύτερη  ταχύτητα.  όταν  εμφανίζεται  ο  αριθμός  

3,  είναι  στην  τρίτη  ταχύτητα.  Βεβαιωθείτε  ότι  οι  τρεις  γλωττίδες  βρίσκονται  στην  ίδια  ταχύτητα.  Συναρμολογήστε  τις  άλλες  τρεις  

σφιγκτήρες  ελαστικού  όπως  περιγράφεται  παραπάνω.

ΣΗΜΕΙΩΣΗ  Ο  σφιγκτήρας  τροχού  (σφιγκτήρας  ελαστικού)  και  ο  στόχος  πρέπει  να  ταιριάζουν.  Για  παράδειγμα,  ο  αριστερός  πίσω  

στόχος  πρέπει  να  τοποθετηθεί  στον  αριστερό  πίσω  σφιγκτήρα  τροχού  (σφιγκτήρας  ελαστικού).

ασφαλίστε  τη  λαβή  ασφάλισης  (6).

3.  Όταν  η  γλωττίδα  εισαχθεί  πλήρως  στην  υποδοχή  γλωττίδας,  αφήστε  το  κουμπί  ελέγχου  —

1.  Πριν  εγκαταστήσετε  τον  σφιγκτήρα  τροχού  (σφιγκτήρα  ελαστικού)  σε  ένα  ελαστικό,  βεβαιωθείτε  ότι  ο  στόχος  έχει  

τοποθετηθεί  σωστά  και  ότι  το  γρανάζι  έχει  ρυθμιστεί  ανάλογα  με  τη  διάμετρο  του  ελαστικού.

διάμετρος.

1.  Μόλις  συναρμολογηθεί  ο  σφιγκτήρας  τροχού  (σφιγκτήρας  ελαστικού),  αφαιρέστε  τον  στόχο  που  ταιριάζει  με  τον  

σφιγκτήρα  ελαστικού.

Στη  συνέχεια,  αφήστε  το  κουμπί  ελέγχου.

4.  Σφίξτε  το  κουμπί  ασφάλισης  αφού  ο  στόχος  έχει  εισαχθεί  καλά.

η  τσιμούχα  έχει  τοποθετηθεί  καλά.

3.  Εισάγετε  τον  πείρο  τοποθέτησης  στόχου  στην  αντίστοιχη  οπή  στερέωσης,  έτσι  ώστε  ο  στόχος  να  μπορεί  να  εισαχθεί  στην  

υποδοχή  του  άξονα  στερέωσης  (7).

5.  Πατήστε  το  κουμπί  ελέγχου  και  τραβήξτε  τις  γλωττίδες  προς  τα  πάνω  ή  προς  τα  κάτω  για  να  ρυθμίσετε  το  γρανάζι.

�  Για  να  εγκαταστήσετε  τον  στόχο

�  Για  να  εγκαταστήσετε  σφιγκτήρα  τροχού  (σφιγκτήρα  ελαστικού)  σε  ένα  ελαστικό
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3.1.3  Στόχος

ΣΗΜΕΙΩΣΗ  Ο  σφιγκτήρας  τροχού  (σφιγκτήρας  ζάντας)  και  ο  στόχος  πρέπει  να  ταιριάζουν.  Για  παράδειγμα,  ο  

αριστερός  πίσω  στόχος  πρέπει  να  τοποθετηθεί  στον  αριστερό  πίσω  σφιγκτήρα  τροχού  (σφιγκτήρας  ζάντας).

Εικόνα  3-3  Στόχος  AUTEL-CSC0500/16
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2.  Τοποθετήστε  τους  γάντζους  στις  κατάλληλες  υποδοχές  ανάλογα  με  το  μέγεθος  του  τροχού  (ταιριάζει  σε  τροχούς  

διαμέτρου  μεταξύ  14"  και  23").

3.  Χαλαρώστε  το  κουμπί  ασφάλισης  (3)  για  να  τοποθετήσετε  τον  σφιγκτήρα  τροχού  (σφιγκτήρας  ζάντας)  στον  τροχό.

1.  Αφαιρέστε  τα  καλύμματα  από  τις  γάντζους  του  σφιγκτήρα  ζάντας.

5.  Χαλαρώστε  τη  βίδα  σύσφιξης  (2)  και  τοποθετήστε  τον  άξονα  στερέωσης  του  στόχου  στην  υποδοχή  άξονα  στερέωσης  (1)  

με  τον  πείρο  τοποθέτησης  στόχου  τοποθετημένο  στην  αντίστοιχη  οπή  στερέωσης.  Σφίξτε  τη  βίδα  σύσφιξης  αφού  ο  

στόχος  έχει  εγκατασταθεί  καλά.

Υπάρχουν  τέσσερις  στόχοι.  Οι  μπροστινοί  στόχοι  εισάγονται  στον  σφιγκτήρα  του  αριστερού  μπροστινού  τροχού  και  στον  

σφιγκτήρα  του  δεξιού  μπροστινού  τροχού,  και  οι  πίσω  στόχοι  εισάγονται  στον  σφιγκτήρα  του  αριστερού  πίσω  τροχού  και  στον  

σφιγκτήρα  του  δεξιού  πίσω  τροχού.  Και  οι  τέσσερις  στόχοι  χρησιμοποιούνται  για  την  ακριβή  ανάγνωση  των  παραμέτρων  

ευθυγράμμισης  των  τροχών.

�  Για  να  εγκαταστήσετε  τον  σφιγκτήρα  τροχού  (σφιγκτήρα  ζάντας)  και  τον  στόχο  στον  τροχό

4.  Προσαρμόστε  ανάλογα  με  τις  ανάγκες  και,  στη  συνέχεια,  σφίξτε  το  κουμπί  ασφάλισης  για  να  τοποθετήσετε  με  ασφάλεια  

τον  σφιγκτήρα  τροχού  (σφιγκτήρα  ζάντας)  στον  τροχό.
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1.  Κουμπώστε  το  πεντάλ  φρένου  στην  υποδοχή  επαφής  του  πεντάλ  φρένου.

16

Ο  πιεστής  του  πεντάλ  φρένου  βοηθά  στο  πάτημα  του  πεντάλ  φρένου.

γάντζοι  κολλημένοι  στο  κάθισμα  για  να  ασφαλίσουν  το  πεντάλ  φρένου.

Σχήμα  3-5  Εργαλείο  βάσης  τιμονιού  AUTEL-CSC0500/27

3.  Βάση  επαφής  πεντάλ  φρένου

2.  Σύστημα  γρήγορης  ρύθμισης  απελευθέρωσης

Το  εργαλείο  βάσης  τιμονιού  χρησιμοποιείται  για  τη  σταθεροποίηση  της  θέσης  του  τιμονιού  και  την  ευθυγράμμιση  του  
οχήματος.

1.  Γάντζος

Εικόνα  3-4  Καταθλιπτικό  πεντάλ  φρένου  AUTEL-CSC0500/26

�  Για  να  εγκαταστήσετε  το  πεντάλ  φρένου

2.  Πιέστε  δυνατά  προς  τα  κάτω  και  ρυθμίστε  το  σύστημα  γρήγορης  απελευθέρωσης  για  να  κάνετε  το

3.1.5  Εργαλείο  βάσης  τιμονιού

3.1.4  Πιεστικό  πεντάλ  φρένου
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Σχήμα  3-7  Τοποθετήστε  το  τάκο  τροχού

2.  Κουμπί  κλειδώματος
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3.  Αποθηκεύστε  το  μετά  τη  χρήση.

τιμόνι  για  να  περιορίσετε  την  περιστροφή  του  τιμονιού.

3.  Ρυθμίστε  το  σύστημα  γρήγορης  απελευθέρωσης  έτσι  ώστε  τα  άγκιστρα  να  έρχονται  σε  επαφή  με  το

4.  Σφίξτε  το  κουμπί  ασφάλισης  για  να  το  στερεώσετε.

3.  Σύστημα  γρήγορης  ρύθμισης  απελευθέρωσης

Σχήμα  3-6  Στεγανοποίηση  τροχού

�  Για  να  τοποθετήσετε  το  σφήνα  του  τροχού

1.  Σταθμεύστε  το  όχημα  σε  επίπεδο  σημείο.

2.  Χαλαρώστε  το  κουμπί  ασφάλισης.

Το  τάκο  τροχού  τοποθετείται  πίσω  από  τον  τροχό  για  να  αποτρέψει  την  κύλιση  του  οχήματος.

1.  Γάντζος

2.  Σφηνώστε  το  σφηνάκι  του  τροχού  στον  τροχό  όπως  φαίνεται  για  να  αποτρέψετε  το  σφήνωμα  του  τροχού.

1.  Τοποθετήστε  το  εργαλείο  βάσης  τιμονιού  στο  κάθισμα.

κυλώντας  μακριά.

�  Για  να  εγκαταστήσετε  το  εργαλείο  βάσης  τιμονιού

3.1.6  Σφήνα  τροχού
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3.2  Απαιτούμενα  αξεσουάρ  (Δεν  περιλαμβάνονται)

3.2.1  Γραμμή  βαθμονόμησης

3.1.7  Εξωτερικό  καλώδιο  τροφοδοσίας  12  V/24  V

Ταμπλέτα  MaxiAlign  IWA500

Γραμμή  βαθμονόμησης

Το  εξωτερικό  καλώδιο  τροφοδοσίας  12  V/24  V  είναι  συνδεδεμένο  στη  λαβή.  Συνδέστε  το  ένα  άκρο  του  καλωδίου  στην  

θύρα  εξόδου  DC  στο  πλαίσιο  ευθυγράμμισης  τροχών  και  το  καλώδιο  εισόδου  12  V  στην  θύρα  εισόδου  τροφοδοσίας  

του  tablet  Autel  ή  του  βαθμονομητή  Autel  NV  για  να  φορτίσετε  τις  συσκευές  μέσω  του  πλαισίου.

Η  ράβδος  βαθμονόμησης,  με  υψηλή  ακρίβεια  μέτρησης,  είναι  ένα  επαγγελματικό  εργαλείο  για  την  εκτέλεση  

ευθυγράμμισης  τροχών.  Κατά  την  εκτέλεση  βαθμονόμησης  ευθυγραμμιστή,  ελέγχου  ακρίβειας  ή  βαθμονόμησης  στόχου  

σφιγκτήρα  τροχού,  απαιτείται  μια  ράβδος  βαθμονόμησης.

Ονομα

AUTEL-CSC0500/12

Σχήμα  3-9  Γραμμή  βαθμονόμησης
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Σχήμα  3-8  Εξωτερικό  καλώδιο  τροφοδοσίας  12  V/24  V

Δ/Υ

Πίνακας  3-3  Απαιτούμενα  αξεσουάρ

AUTEL-CSC0500/10

Μοντέλο
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ΣΗΜΕΙΩΜΑ

2.  Όταν  ο  σφιγκτήρας  τροχού  (σφιγκτήρας  ελαστικού)  έχει  τοποθετηθεί  σωστά  στη  ράβδο  βαθμονόμησης,  περιστρέψτε  τη  

λαβή  ασφάλισης  για  να  ασφαλίσετε  με  ασφάλεια  τον  σφιγκτήρα  τροχού  (σφιγκτήρα  ελαστικού)  στη  ράβδο  
βαθμονόμησης.

Το  πλαίσιο  ευθυγράμμισης  τροχών  IWA500  πρέπει  να  χρησιμοποιείται  με  το  tablet  MaxiAlign  IWA500  και  μπορείτε  να  εκτελέσετε  

τη  λειτουργία  ευθυγράμμισης  τροχών  μόνο  όταν  το  πλαίσιο  ευθυγράμμισης  τροχών  IWA500  είναι  συνδεδεμένο  στο  tablet  

MaxiAlign  IWA500.

στις  υποδοχές  στη  γραμμή  βαθμονόμησης.

�  Για  να  εγκαταστήσετε  έναν  σφιγκτήρα  τροχού  (σφιγκτήρα  ελαστικού)  στη  ράβδο  βαθμονόμησης

19

1.  Αφαιρέστε  τα  καλύμματα  από  τις  γάντζους  του  σφιγκτήρα  τροχού  (σφιγκτήρας  ζάντας).

�  Για  να  εγκαταστήσετε  έναν  σφιγκτήρα  τροχού  (σφιγκτήρα  ζάντας)  στη  ράβδο  βαθμονόμησης

γραμμή  βαθμονόμησης.

�  Σύνδεση  πλαισίου  ευθυγράμμισης  τροχών

3.  Χαλαρώστε  το  κουμπί  ασφάλισης  του  σφιγκτήρα  τροχού  (σφιγκτήρας  ζάντας)  για  να  τον  τοποθετήσετε  στο

Πριν  συνδέσετε  το  πλαίσιο  ευθυγράμμισης  τροχών,  ελέγξτε  τις  Ρυθμίσεις  Χώρας/Περιοχής  στο

σφιγκτήρας  τροχού  (σφιγκτήρας  ζάντας)  στη  γραμμή  βαθμονόμησης.

2.  Τοποθετήστε  τους  γάντζους  στις  κατάλληλες  υποδοχές  γάντζων  ανάλογα  με  το  μέγεθος  της  ράβδου  βαθμονόμησης.

Σχήμα  3-10  Tablet  MaxiAlign  IWA500

Σύστημα  Android  του  tablet.

1.  Κρατήστε  τη  λαβή  ανύψωσης  και  σηκώστε  τη  λαβή  έλξης  του  σφιγκτήρα  ελαστικού  για  να  εγκαταστήσετε  τις  γλωττίδες

Συνδέστε  το  tablet  στο  πλαίσιο  ευθυγράμμισης  τροχών  μέσω  του  Wi-Fi  IWA500  για  να  δημιουργήσετε  επικοινωνία.

4.  Ρυθμίστε  όπως  απαιτείται  και,  στη  συνέχεια,  σφίξτε  το  κουμπί  ασφάλισης  για  να  εγκαταστήσετε  με  ασφάλεια  το

3.2.2  MaxiAlign  IWA500
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2.  Πατήστε  Ρυθμίσεις  ευθυγράμμισης  τροχών  στην  αριστερή  στήλη.

Σχήμα  3-11  Σύνδεση  IWA500  μέσω  Wi-Fi  1

4.  Πατήστε  τον  διακόπτη  εναλλαγής  Wi-Fi  για  να  ενεργοποιήσετε  το  Wi-Fi  Ευθυγράμμισης  Τροχών.  
Το  tablet  θα  αναζητήσει  διαθέσιμες  μονάδες.  Το  όνομα  Wi-Fi  του  πλαισίου  θα  είναι  "ADAS",  με  
επίθημα  έναν  σειριακό  αριθμό.  Πατήστε  την  κατάλληλη  μονάδα  για  να  συνδεθείτε.  Όταν  
δημιουργηθεί  μια  σύνδεση,  η  κατάσταση  σύνδεσης  είναι  "Συνδεδεμένη".

3.  Επιλέξτε  Σύνδεση  πλαισίου  ευθυγράμμισης  τροχών  για  να  εισέλθετε  στην  οθόνη.

Σχήμα  3-12  Σύνδεση  IWA500  μέσω  Wi-Fi  2

�  Για  να  συνδέσετε  το  tablet  στο  πλαίσιο  ευθυγράμμισης  τροχών

1.  Ενεργοποιήστε  το  tablet.  Πατήστε  την  εφαρμογή  Ρυθμίσεις  στο  Μενού  Εργασίας.

20
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Ενδέχεται  να  χρειαστούν  έως  και  30  δευτερόλεπτα  για  να  συνδέσετε  το  tablet  σε  ένα  πλαίσιο  ευθυγράμμισης  τροχών.  Παρακαλούμε  

περιμένετε  υπομονετικά.

ΣΗΜΕΙΩΜΑ

�  Ρύθμιση  παραμέτρων  δικτύου

2.  Πατήστε  Ρυθμίσεις  ευθυγράμμισης  τροχών  στην  αριστερή  στήλη.

1.  Πατήστε  την  εφαρμογή  Ρυθμίσεις  στο  Μενού  Εργασίας.

Αφού  το  tablet  συνδεθεί  στο  Wi-Fi  IWA500,  συνδέστε  το  tablet  σε  Wi-Fi  με  πρόσβαση  στο  Διαδίκτυο  μέσω  των  ακόλουθων  

ρυθμίσεων.

�  Για  να  συνδέσετε  το  tablet  στο  Διαδίκτυο  με  πρόσβαση  σε  Wi-Fi

Σχήμα  3-13  Σύνδεση  σε  Wi-Fi  με  πρόσβαση  στο  Διαδίκτυο  1

3.  Πατήστε  Ρύθμιση  παραμέτρων  δικτύου  (βεβαιωθείτε  ότι  το  Wi-Fi  του  IWA500  είναι  συνδεδεμένο,  διαφορετικά  

δεν  θα  ενεργοποιηθεί).
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Σχήμα  3-15  Σύνδεση  σε  Wi-Fi  με  πρόσβαση  στο  Διαδίκτυο  3

5.  Πατήστε  Σύνδεση  για  να  συνδεθείτε  στο  επιλεγμένο  δίκτυο  Wi-Fi.  Μόλις  ολοκληρωθεί  η  σύνδεση  με  

επιτυχία,  θα  εμφανιστεί  ένα  μήνυμα  επιβεβαίωσης.

4.  Πατήστε  το  αναπτυσσόμενο  κουμπί  στη  δεξιά  πλευρά  του  πλαισίου  εμφάνισης  ονόματος  Wi-Fi  για  να  

επιλέξετε  το  δίκτυο  Wi-Fi  και,  στη  συνέχεια,  εισαγάγετε  τον  κωδικό  πρόσβασης  Wi-Fi.

Σχήμα  3-14  Σύνδεση  σε  Wi-Fi  με  πρόσβαση  στο  Διαδίκτυο  2

22
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πηγή.

Πριν  από  την  εκτέλεση  της  λειτουργίας  ευθυγράμμισης  των  τροχών,  πρέπει  να  δημιουργηθεί  σωστή  επικοινωνία  
μεταξύ  του  οχήματος  και  του  tablet  IWA500.

1.  Συνδέστε  τη  συσκευή  VCI  στο  DLC  του  οχήματος  τόσο  για  επικοινωνία  όσο  και  για  τροφοδοσία  ρεύματος

3.  Όταν  ολοκληρωθούν  τα  παραπάνω  βήματα,  ελέγξτε  το  κουμπί  πλοήγησης  VCI  στην  κάτω  γραμμή  της  οθόνης.  

Εάν  εμφανιστεί  ένα  πράσινο  εικονίδιο  BT  ή  USB  στην  κάτω  δεξιά  γωνία,  το  tablet  είναι  έτοιμο  να  εκτελέσει  

τη  λειτουργία  ευθυγράμμισης  τροχών.
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�  Για  να  δημιουργηθεί  σωστή  επικοινωνία  μεταξύ  του  οχήματος  και  του  tablet

2.  Συνδέστε  τη  συσκευή  VCI  στο  tablet  μέσω  σύζευξης  Bluetooth  ή  σύνδεσης  USB.

�  Δημιουργία  επικοινωνίας  οχήματος
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Σχήμα  4-1  Οθόνη  μενού  εργασιών  IWA500

Ρυθμίσεις  ευθυγράμμισης  τροχών  στην  αριστερή  στήλη  για  πρόσβαση  στη  λειτουργία.

Πριν  από  την  ευθυγράμμιση  των  τροχών,  πραγματοποιήστε  τις  απαραίτητες  σχετικές  ρυθμίσεις  εκ  των  προτέρων  για  να  

διασφαλίσετε  την  ομαλή  εκτέλεση  της  λειτουργίας  ευθυγράμμισης  των  τροχών.

Ενεργοποιήστε  το  tablet  IWA500.  Πατήστε  την  εφαρμογή  Ρυθμίσεις  στο  Μενού  Εργασίας.  Στη  συνέχεια,  πατήστε
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Σχήμα  4-2  Οθόνη  ρυθμίσεων  ευθυγράμμισης  τροχών

4 Ρυθμίσεις  ευθυγράμμισης  τροχών
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4.1.1  Ρυθμίσεις  μονάδας

4.1  Κοινές  ρυθμίσεις

Σχήμα  4-3  Οθόνη  Κοινών  Ρυθμίσεων

Οι  συνήθεις  ρυθμίσεις  περιλαμβάνουν  τις  Ρυθμίσεις  Μονάδας,  τη  Ρύθμιση  Γραφικής  Εμφάνισης  Αποτελεσμάτων,  την  Επιλογή  

Τύπου  Σφιγκτήρα,  τη  Σύνδεση  Εργαλείου  Μέτρησης  Πέλματος,  την  Επιλογή  Συσκευής  Μέτρησης  Πίεσης  Ελαστικών,  την  

Επιλογή  Εργαλείου  Μέτρησης  Ύψους,  το  Εργαλείο  Μέτρησης  Επιπέδου  Πλαισίου  Mercedes  και  τη  Ρύθμιση  Ηχητικού  Σήματος.

Στις  Ρυθμίσεις  Μονάδας,  μπορείτε  να  αλλάξετε  τη  μορφή  εμφάνισης  και  τη  μονάδα  των  τυπικών  τιμών  και  των  
μετρούμενων  τιμών.
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Σχήμα  4-4  Οθόνη  ρυθμίσεων  μονάδας
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4.1.3  Επιλογή  τύπου  σφιγκτήρα

4.1.2  Ρύθμιση  γραφικής  απεικόνισης  αποτελεσμάτων

ΣΗΜΕΙΩΣΗ  

Ο  σφιγκτήρας  ζάντας  είναι  επιλεγμένος  από  προεπιλογή.

Επιλέξτε  έναν  τύπο  σφιγκτήρα  αντιστάθμισης  (σφιγκτήρας  ζάντας  ή  σφιγκτήρας  ελαστικού)  και  το  tablet  θα  σας  

καθοδηγήσει  με  την  αντίστοιχη  λειτουργία  ευθυγράμμισης  των  τροχών.

Αυτή  η  ρύθμιση  σάς  επιτρέπει  να  αλλάξετε  τη  διάταξη  των  μετρούμενων  αποτελεσμάτων  στη  λειτουργία  

ευθυγράμμισης  τροχών.

Σχήμα  4-5  Οθόνη  ρύθμισης  γραφικής  απεικόνισης  αποτελεσμάτων

26

Machine Translated by Google



1.  Πατήστε  Κοινές  ρυθμίσεις  και  επιλέξτε  Σύνδεση  εργαλείου  μέτρησης  πέλματος.

Αυτή  η  ρύθμιση  σάς  επιτρέπει  να  συνδέσετε  τη  συσκευή  TBE  για  τη  μέτρηση  του  πέλματος.

Σχήμα  4-7  Οθόνη  σύνδεσης  εργαλείου  μέτρησης  πέλματος

�  Για  να  συνδέσετε  τη  συσκευή  MaxiTPMS  TBE

3.  Ακολουθήστε  τις  οδηγίες  στην  οθόνη  για  να  συνδέσετε  τη  συσκευή  TBE  και  το  διαγνωστικό  εργαλείο  στο  ίδιο  
Wi-Fi.
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Σχήμα  4-6  Επιλογή  τύπου  σφιγκτήρα

2.  Πατήστε  το  κουμπί  ON/OFF  στα  δεξιά  της  οθόνης  για  να  αναζητήσετε  διαθέσιμες  συσκευές.

4.1.4  Σύνδεση  εργαλείου  μέτρησης  πέλματος
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4.1.5  Επιλογή  συσκευής  μέτρησης  πίεσης  ελαστικών

4.1.6  Επιλογή  εργαλείου  μέτρησης  ύψους
Αυτή  η  ενότητα  σάς  επιτρέπει  να  επιλέξετε  ένα  εργαλείο  μέτρησης  ύψους  οδήγησης  (Μετροταινία  ή  Στόχος  ύψους  

οδήγησης).  Η  επιλογή  της  Μετροταινίας  απαιτεί  χειροκίνητη  μέτρηση  και  εισαγωγή  τιμής  σύμφωνα  με  τις  οδηγίες.  Η  

επιλογή  του  Στόχου  ύψους  οδήγησης  επιτρέπει  την  αυτόματη  ρύθμιση  της  εγκάρσιας  ράβδου,  την  ανίχνευση  στόχου  

και  τον  υπολογισμό  και  την  εμφάνιση  του  ύψους  οδήγησης.  Για  λεπτομέρειες,  ανατρέξτε  στην  ενότητα  Μέτρηση  ύψους  
οδήγησης.

�  Για  να  συνδέσετε  τη  συσκευή  ITS600

4.  Αφού  η  συσκευή  TBE  και  το  tablet  συνδεθούν  στο  ίδιο  Wi-Fi,  πατήστε  τη  συσκευή  που  χρειάζεστε  στη  λίστα  

διαθέσιμων  συσκευών  για  να  συνδεθείτε.  Μόλις  συνδεθεί  η  συσκευή  MaxiTPMS  TBE,  η  κατάσταση  σύνδεσης  

εμφανίζεται  ως  «Συνδέθηκε».
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Σχήμα  4-8  Οθόνη  σύνδεσης  συσκευής  μέτρησης  πίεσης  ελαστικών

4.  Αφού  η  συσκευή  ITS600  και  το  tablet  συνδεθούν  στο  ίδιο  Wi-Fi,  πατήστε  τη  συσκευή  που  χρειάζεστε  στη  λίστα  

διαθέσιμων  συσκευών  για  να  συνδεθείτε.  Μόλις  συνδεθεί  η  συσκευή  ITS600,  η  κατάσταση  σύνδεσης  

εμφανίζεται  ως  «Συνδέθηκε».

Αυτή  η  ρύθμιση  σάς  επιτρέπει  να  συνδέσετε  τη  συσκευή  ITS600  για  τη  μέτρηση  της  πίεσης  των  ελαστικών.

3.  Ακολουθήστε  τις  οδηγίες  στην  οθόνη  για  να  συνδέσετε  τη  συσκευή  ITS600  και  το  διαγνωστικό  εργαλείο  στο  
ίδιο  Wi-Fi.

2.  Πατήστε  το  κουμπί  ON/OFF  στα  δεξιά  της  οθόνης  για  να  αναζητήσετε  διαθέσιμες  συσκευές.

1.  Πατήστε  Κοινές  ρυθμίσεις  και,  στη  συνέχεια,  πατήστε  Επιλογή  συσκευής  μέτρησης  πίεσης  ελαστικών.
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4.1.7  Εργαλείο  μέτρησης  επιπέδου  πλαισίου  Mercedes

Σχήμα  4-9  Οθόνη  Επιλογής  Εργαλείου  Μέτρησης  Ύψους

ΣΗΜΕΙΩΣΗ  Η  μεζούρα  είναι  επιλεγμένη  από  προεπιλογή.

Σχήμα  4-10  Οθόνη  Επιλογής  Εργαλείου  Μέτρησης  Πλαισίου  Benz

Η  μέτρηση  του  ύψους  του  οχήματος  δεν  θα  έχει  ως  αποτέλεσμα  καμία  διαθέσιμη  τιμή  προδιαγραφών.  Μπορείτε  να  

επιλέξετε  το  φορητό  κλισιόμετρο  Autel  ή  άλλα  εργαλεία  για  να  μετρήσετε  το  ύψος  του  οχήματος.

Τα  οχήματα  Mercedes  πρέπει  να  χρησιμοποιούν  ειδικό  εργαλείο  για  τη  μέτρηση  του  ύψους  του  οχήματος.  Η  μη

Εάν  το  φορητό  κλισιόμετρο  παρέχει  ανακριβείς  μετρήσεις  μετά  την  πτώση  του,  πατήστε  Βαθμονόμηση  φορητού  

κλισιόμετρου  για  να  το  επαναβαθμονομήσετε.
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Σχήμα  4-11  Εκτέλεση  βαθμονόμησης  κλισιόμετρου  χειρός  1
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�  Για  να  εκτελέσετε  μια  βαθμονόμηση  με  φορητό  κλισιόμετρο

1.  Τοποθετήστε  το  φορητό  κλισιόμετρο  σε  μια  επίπεδη  και  επίπεδη  επιφάνεια.

Σχήμα  4-12  Εκτέλεση  βαθμονόμησης  2  με  φορητό  κλισιόμετρο

3.  Περιστρέψτε  το  φορητό  κλισιόμετρο  κατά  180°.

2.  Γυρίστε  το  φορητό  κλισιόμετρο  κατά  180°.
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Σχήμα  4-14  Εκτέλεση  βαθμονόμησης  με  φορητό  κλισιόμετρο  4

Σχήμα  4-13  Εκτέλεση  βαθμονόμησης  κλισιόμετρου  χειρός  3

4.  Γυρίστε  το  φορητό  κλισιόμετρο  κατά  180°.  Στη  συνέχεια,  η  βαθμονόμηση  έχει  ολοκληρωθεί.
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Η  διαμόρφωση  δικτύου  καλύπτεται  στην  προηγούμενη  ενότητα.  Για  λεπτομέρειες,  ανατρέξτε  στην  ενότητα  Διαμόρφωση  

δικτύου.

Η  μέθοδος  σύνδεσης  του  πλαισίου  ευθυγράμμισης  τροχών  καλύπτεται  στην  προηγούμενη  ενότητα.  Για  λεπτομέρειες,  

ανατρέξτε  στην  ενότητα  Σύνδεση  πλαισίου  ευθυγράμμισης  τροχών.

Αυτή  η  ρύθμιση  σάς  επιτρέπει  να  ενεργοποιήσετε  ή  όχι  τον  ήχο  μπιπ  κατά  την  εκτέλεση  αντιστάθμισης  κύλισης,  

αντιστάθμισης  ανύψωσης  και  μέτρησης  Caster/SAI.

Σχήμα  4-15  Οθόνη  ρύθμισης  ηχητικού  σήματος

Αφού  συνδεθεί  το  πλαίσιο  ευθυγράμμισης  τροχών  και  διαμορφωθεί  το  δίκτυο,  πατήστε  Ενημέρωση  από  τις  Ρυθμίσεις  

ευθυγράμμισης  τροχών  για  να  ενημερώσετε  το  πλαίσιο.
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4.1.8  Ρύθμιση  ηχητικού  σήματος

4.4  Ενημέρωση

4.2  Σύνδεση  πλαισίου  ευθυγράμμισης  τροχών

4.3  Ρύθμιση  παραμέτρων  δικτύου
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4.5  Συντήρηση  &  Σέρβις

ΣΗΜΕΙΩΜΑ

Σχήμα  4-17  Οθόνη  Συντήρησης  &  Σέρβις

Σχήμα  4-16  Οθόνη  ενημέρωσης

Αυτή  η  ενότητα  καλύπτει  τη  Βαθμονόμηση  &  Επιθεώρηση,  την  Αναφορά  Αρχείου  Βαθμονόμησης,  το  Διάστημα  Ελέγχου  

Ακρίβειας  και  το  Διάστημα  Στοχευμένου  Καθαρισμού.

Βεβαιωθείτε  ότι  το  Wi-Fi  του  πλαισίου  ευθυγράμμισης  τροχών  είναι  συνδεδεμένο.  Διαφορετικά,  η  λειτουργία  
συντήρησης  και  σέρβις  δεν  μπορεί  να  ενεργοποιηθεί.
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4.5.1.1  Βαθμονόμηση  ευθυγραμμιστή

4.5.1  Βαθμονόμηση  &  Επιθεώρηση

Ο  ευθυγραμμιστής  χρειάζεται  βαθμονόμηση  όταν:

Επικοινωνήστε  με  τον  τοπικό  αντιπρόσωπο  ή  κατασκευαστή  για  αγορά.

�  Για  να  βαθμονομήσετε  τον  ευθυγραμμιστή

2.  Τοποθετήστε  τη  ράβδο  βαθμονόμησης  περίπου  2,2  m  μπροστά  από  το  πλαίσιο  ευθυγράμμισης  τροχών.

2.  Ο  έλεγχος  ακρίβειας  απέτυχε.

Βαθμονόμηση  ευθυγραμμιστή.

3.  Πατήστε  Επόμενο  και  το  ύψος  της  εγκάρσιας  ράβδου  θα  ρυθμιστεί  αυτόματα  και  θα  αναζητηθεί  ο  στόχος.  Στη  συνέχεια,  

ακολουθήστε  τον  οδηγό  οθόνης  για  να  μετακινήσετε  τη  γραμμή  βαθμονόμησης  έτσι  ώστε  οι  τιμές  «Μετατόπιση»,  

«Απόσταση  L»  και  «Διαφορά  Απόστασης»  να  εμφανίζονται  με  πράσινο  χρώμα.
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1.  Πατήστε  Συντήρηση  &  Σέρβις  και,  στη  συνέχεια,  επιλέξτε  Βαθμονόμηση  &  επιθεώρηση  >

ΣΗΜΕΙΩΜΑ

Για  την  εκτέλεση  βαθμονόμησης  ευθυγραμμιστή,  βαθμονόμησης  στόχου  σφιγκτήρα  τροχού  και  ελέγχου  ακρίβειας  ευθυγραμμιστή,  

απαιτείται  μια  ράβδος  βαθμονόμησης  (AUTEL-CSC0500/10;  AUTEL-CSC0500/12).

Τοποθετήστε  τους  στόχους  των  μπροστινών  τροχών  στη  ράβδο  βαθμονόμησης,  ευθυγραμμίστε  τον  πείρο  θέσης  με  

την  οπή  τοποθέτησης  και  σφίξτε  το  παξιμάδι.

Σχήμα  4-18  Προετοιμασία  βαθμονόμησης  ευθυγραμμιστή

1.  Η  κάμερα  έχει  αποσυναρμολογηθεί.
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4.  Πατήστε  Επόμενο  για  να  εισέλθετε  στην  ακόλουθη  οθόνη.  Περιστρέψτε  τη  γραμμή  βαθμονόμησης  σύμφωνα  με  

τις  οδηγίες  της  οθόνης  για  να  συλλέξετε  δεδομένα.  Όταν  τα  βέλη  και  οι  υποδεικνυόμενες  εικόνες  μπλοκ  

γίνουν  πράσινες,  σταματήστε  την  περιστροφή  της  εγκάρσιας  γραμμής.

Σχήμα  4-19  Βαθμονόμηση  ευθυγραμμιστή  1

Σχήμα  4-20  Βαθμονόμηση  ευθυγραμμιστή  2
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5.  Στη  συνέχεια,  τοποθετήστε  τη  ράβδο  βαθμονόμησης  περίπου  3,8  m  μπροστά  από  το  πλαίσιο  ευθυγράμμισης  

τροχών  και  ολοκληρώστε  τα  βήματα  βαθμονόμησης  όπως  φαίνεται  στους  οδηγούς  οθόνης  για  να  

συλλέξετε  τα  αντίστοιχα  δεδομένα.

Σχήμα  4-21  Βαθμονόμηση  1

Σχήμα  4-22  Βαθμονόμηση  2
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6.  Αφού  συλλεχθούν  τα  δεδομένα  των  στόχων  των  μπροστινών  τροχών,  αφαιρέστε  τους  στόχους  από  τη  

γραμμή  βαθμονόμησης  και  τοποθετήστε  τους  στόχους  των  πίσω  τροχών  στη  γραμμή  βαθμονόμησης.

Σχήμα  4-23  Βαθμονόμηση  3

Ολοκληρώστε  τα  βήματα  βαθμονόμησης  όπως  φαίνονται  στους  οδηγούς  οθόνης.

7.  Αφού  συλλεχθούν  τα  δεδομένα  των  τεσσάρων  στόχων,  η  οθόνη  αποτελεσμάτων  βαθμονόμησης  θα  
υποδεικνύει  μια  επιτυχή  βαθμονόμηση,  ενώ  η  οθόνη  θα  υποδεικνύει  μια  αποτυχημένη  

βαθμονόμηση  που  απαιτεί  επαναβαθμονόμηση.

Σχήμα  4-24  Βαθμονόμηση  4
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4.5.1.2  Βαθμονόμηση  στόχου  σφιγκτήρα  τροχού

Όταν  ο  αντίστοιχος  σφιγκτήρας  τροχού  (σφιγκτήρας  ζάντας/σφιγκτήρας  ελαστικού)  ή  ο  στόχος  έχει  αντικατασταθεί,  ο  

πρόσφατα  συναρμολογημένος  σφιγκτήρας  τροχού  (σφιγκτήρας  ζάντας/σφιγκτήρας  ελαστικού)  ή  ο  στόχος  πρέπει  να  
επαναβαθμονομηθεί.

Σχήμα  4-25  Οθόνη  Αποτελεσμάτων  Βαθμονόμησης

ΣΗΜΕΙΩΜΑ
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1.  Χρησιμοποιήστε  τη  γραμμή  βαθμονόμησης

Οι  εικόνες  που  αφορούν  σφιγκτήρες  σε  αυτό  το  εγχειρίδιο  βασίζονται  στη  χρήση  σφιγκτήρων  ζάντας.

2.  Επιλέξτε  Βαθμονόμηση  στόχου  σφιγκτήρα  τροχού  —  με  γραμμή  βαθμονόμησης.

Σχήμα  4-26  Επιλογή  μεθόδου  βαθμονόμησης

�  Για  να  βαθμονομήσετε  τον  σφιγκτήρα  τροχού  (σφιγκτήρα  ζάντας)  και  τον  στόχο  χρησιμοποιώντας  τη  γραμμή  βαθμονόμησης

1.  Πατήστε  Συντήρηση  &  Σέρβις  και,  στη  συνέχεια,  επιλέξτε  Βαθμονόμηση  &  επιθεώρηση  >  Βαθμονόμηση  στόχου  σφιγκτήρα  

τροχού.
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5.  Πατήστε  Επόμενο  όταν  η  απόσταση  ρυθμιστεί  στο  απαιτούμενο  εύρος  και  το  tablet  θα  υποδείξει  ότι  είναι  έτοιμο  

για  επόμενες  λειτουργίες.
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4.  Το  tablet  θα  εμφανίσει  αυτόματα  τις  προετοιμασίες  βαθμονόμησης.  Ακολουθήστε  τους  οδηγούς  της  οθόνης  για  να  

μετακινήσετε  τη  γραμμή  βαθμονόμησης  σε  μια  θέση  περίπου  2,2  m  ακριβώς  μπροστά  από  το  πλαίσιο  

ευθυγράμμισης  των  τροχών.  Στη  συνέχεια,  τοποθετήστε  τον  σφιγκτήρα  του  δεξιού  πίσω  τροχού  (ζάντα

σφιγκτήρας)  και  τον  δεξιό  πίσω  στόχο  στη  γραμμή  βαθμονόμησης,  ευθυγραμμίστε  τον  πείρο  τοποθέτησης  με  

την  οπή  τοποθέτησης  και  σφίξτε  το  παξιμάδι.

Σχήμα  4-27  Επιλογή  στόχου  για  βαθμονόμηση

3.  Στη  συνέχεια,  επιλέξτε  τον  στόχο  που  χρειάζεται  βαθμονόμηση.  Ο  στόχος  του  δεξιού  πίσω  τροχού  (σωστά  

τοποθετημένος  στον  σφιγκτήρα  της  δεξιάς  πίσω  ζάντας)  χρησιμοποιείται  για  παράδειγμα.

Σχήμα  4-28  Προετοιμασία  βαθμονόμησης  (Χρησιμοποιήστε  τη  γραμμή  βαθμονόμησης)
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6.  Πατήστε  Επόμενο  για  να  συνεχίσετε.  Ακολουθήστε  τον  οδηγό  οθόνης  για  να  περιστρέψετε  τη  γραμμή  βαθμονόμησης  έτσι  ώστε

Σχήμα  4-29  Έναρξη  βαθμονόμησης  (Χρήση  της  γραμμής  βαθμονόμησης)  1

ότι  οι  στόχοι  βρίσκονται  στη  θέση  συλλογής.

7.  Όταν  τα  βέλη  και  οι  εικόνες  των  υποδεικνυόμενων  μπλοκ  γίνουν  πράσινες,  σταματήστε  την  περιστροφή  της  

εγκάρσιας  μπάρας  και  το  tablet  θα  ξεκινήσει  αυτόματα  τη  συλλογή  δεδομένων.

Σχήμα  4-30  Έναρξη  βαθμονόμησης  (Χρήση  της  γραμμής  βαθμονόμησης)  2
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2.  Επιλέξτε  Βαθμονόμηση  στόχου  σφιγκτήρα  τροχού  —  με  όχημα.  Ανατρέξτε  στο  Σχήμα  4-26

8.  Μετά  τη  συλλογή  δεδομένων,  θα  εμφανιστεί  η  οθόνη  αποτελεσμάτων  βαθμονόμησης.

Σχήμα  4-31  Έναρξη  βαθμονόμησης  (Χρησιμοποιήστε  τη  γραμμή  βαθμονόμησης)  3

υποδεικνύει

�  Για  να  βαθμονομήσετε  τον  σφιγκτήρα  τροχού  (σφιγκτήρα  ζάντας)  και  τον  στόχο  χρησιμοποιώντας  όχημα

3.  Στη  συνέχεια,  επιλέξτε  τον  στόχο  που  χρειάζεται  βαθμονόμηση.  Για  παράδειγμα,  χρησιμοποιείται  ο  στόχος  του  δεξιού  

μπροστινού  τροχού  (σωστά  τοποθετημένος  στον  σφιγκτήρα  της  δεξιάς  μπροστινής  ζάντας).  Ανατρέξτε  στο

Σχήμα  4-27  Επιλέξτε  Στόχος  για  Βαθμονόμηση  για  λεπτομέρειες.
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μια  επιτυχημένη  βαθμονόμηση  και  μπορείτε  να  πατήσετε  ESC  για  να  τερματίσετε  τη  λειτουργία.  ενώ  η  ένδειξη  

υποδεικνύει  μια  αποτυχημένη  βαθμονόμηση  και  μπορείτε  να  πατήσετε  Επαναβαθμονόμηση  για  να  βαθμονομήσετε  ξανά.

Επιλέξτε  Μέθοδος  βαθμονόμησης  για  λεπτομέρειες.

Σχήμα  4-32  Οθόνη  Αποτελεσμάτων  Βαθμονόμησης

2.  Χρήση  οχήματος

1.  Πατήστε  Συντήρηση  &  Σέρβις  και,  στη  συνέχεια,  επιλέξτε  Βαθμονόμηση  &  επιθεώρηση  >  Βαθμονόμηση  στόχου  σφιγκτήρα  

τροχού.
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5.  Πατήστε  Επόμενο  για  να  συνεχίσετε.  Ακολουθήστε  τους  οδηγούς  οθόνης  για  να  τοποθετήσετε  την  ευθυγράμμιση  των  τροχών.
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6.  Πατήστε  Επόμενο  όταν  η  απόσταση  ρυθμιστεί  στο  απαιτούμενο  εύρος  και  το  tablet  θα  υποδείξει  ότι  είναι  

έτοιμο  για  επόμενες  λειτουργίες.

πλαίσιο  περίπου  2,2  m  από  το  κέντρο  του  μπροστινού  τροχού  και  βεβαιωθείτε  ότι  τα  κέντρα  του  πλαισίου  

και  του  οχήματος  είναι  ευθυγραμμισμένα.  Στη  συνέχεια,  πατήστε  τα  κουμπιά  ΠΑΝΩ  και  ΚΑΤΩ  στο  πίσω  

μέρος  του  πλαισίου  για  να  ρυθμίσετε  το  ύψος  της  εγκάρσιας  ράβδου  έτσι  ώστε  η  εγκάρσια  ράβδος  να  

βρίσκεται  περίπου  στο  ίδιο  ύψος  με  το  κέντρο  του  μπροστινού  τροχού.

4.  Όπως  φαίνεται  στους  οδηγούς  οθόνης,  οδηγήστε  το  όχημα  στον  ανυψωτήρα,  στρίψτε  μπροστά,  κλειδώστε  το  

εργαλείο  βάσης  τιμονιού,  τοποθετήστε  το  κιβώτιο  ταχυτήτων  στη  νεκρά  και  αφήστε  το  χειρόφρενο.  Στη  

συνέχεια,  τοποθετήστε  τον  σφιγκτήρα  του  δεξιού  μπροστινού  τροχού  στον  δεξιό  μπροστινό  τροχό  και  
ανυψώστε  τον  μπροστινό  άξονα.

Σχήμα  4-33  Προετοιμασία  βαθμονόμησης  (Χρήση  οχήματος)  1

Σχήμα  4-34  Προετοιμασία  βαθμονόμησης  (Χρήση  οχήματος)  2
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8.  Όταν  τα  βέλη  και  οι  υποδεικνυόμενες  εικόνες  μπλοκ  γίνουν  πράσινες,  σταματήστε  να  περιστρέφετε  το

Σχήμα  4-36  Έναρξη  βαθμονόμησης  (Χρήση  οχήματος)  1

Σχήμα  4-35  Έναρξη  βαθμονόμησης  (Χρήση  οχήματος)  2

7.  Περιστρέψτε  τον  τροχό  όπως  φαίνεται  στους  οδηγούς  οθόνης.

τροχό  και  το  tablet  θα  ξεκινήσει  αυτόματα  τη  συλλογή  δεδομένων.
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Το  λογισμικό  παρέχει  τρία  είδη  μεθόδων  ελέγχου  ακρίβειας:  Έλεγχος  ακρίβειας  ευθυγραμμιστή  χρησιμοποιώντας  τη  ράβδο  

βαθμονόμησης,  Έλεγχος  ακρίβειας  ευθυγραμμιστή  χρησιμοποιώντας  το  όχημα  και  Γρήγορος  έλεγχος  ακρίβειας.

9.  Μετά  τη  συλλογή  δεδομένων,  θα  εμφανιστεί  η  οθόνη  αποτελεσμάτων  βαθμονόμησης.

2.  Ο  έλεγχος  ακρίβειας  δεν  έχει  πραγματοποιηθεί  για  περισσότερο  από  έξι  μήνες.

Η  ένδειξη  

υποδεικνύει  μια  επιτυχή  βαθμονόμηση  και  μπορείτε  να  πατήσετε  ESC  για  να  τερματίσετε  τη  λειτουργία.  Η  ένδειξη  

υποδεικνύει  μια  αποτυχημένη  βαθμονόμηση  και  μπορείτε  να  πατήσετε  Επαναβαθμονόμηση  για  να  βαθμονομήσετε  ξανά.

1.  Ο  ευθυγραμμιστής  υπέστη  σύγκρουση  υψηλής  έντασης.

Σχήμα  4-38  Οθόνη  Αποτελεσμάτων  Βαθμονόμησης  (Χρησιμοποιήστε  το  Όχημα)

Ο  έλεγχος  ακρίβειας  του  ευθυγραμμιστή  συνιστάται  όταν:

Σχήμα  4-37  Έναρξη  βαθμονόμησης  (Χρήση  οχήματος)  2
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4.5.1.3  Έλεγχος  ακρίβειας  ευθυγραμμιστή
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2.  Επιλέξτε  Έλεγχος  ακρίβειας  –  με  γραμμή  βαθμονόμησης.

3.  Σύμφωνα  με  τους  οδηγούς  της  οθόνης,  μετακινήστε  τη  γραμμή  βαθμονόμησης  σε  μια  θέση  περίπου  2,2  m  ακριβώς  

μπροστά  από  το  πλαίσιο  ευθυγράμμισης  των  τροχών.  Τοποθετήστε  τους  σφιγκτήρες  των  μπροστινών  τροχών  

(σφιγκτήρες  ζάντας)  και  τους  στόχους  στη  γραμμή  βαθμονόμησης,  ευθυγραμμίστε  τον  πείρο  τοποθέτησης  με  

την  οπή  τοποθέτησης  και  σφίξτε  το  παξιμάδι.

Σχήμα  4-39  Έλεγχος  ακρίβειας  (Χρησιμοποιήστε  τη  γραμμή  βαθμονόμησης)  1

4.  Πατήστε  Επόμενο.  Το  ύψος  της  εγκάρσιας  ράβδου  θα  ρυθμιστεί  αυτόματα  και  το  σύστημα  θα  προχωρήσει  στην  

επόμενη  οθόνη.  Όπως  φαίνεται  στον  οδηγό  οθόνης,  μετακινήστε  τη  γραμμή  βαθμονόμησης  έτσι  ώστε  οι  τιμές  

«Μετατόπιση»,  «Απόσταση  L»  και  «Διαφορά  Απόστασης»  να  εμφανίζονται  με  πράσινο  χρώμα.

Έλεγχος  ακρίβειας  ευθυγραμμιστή.

�  Για  να  εκτελέσετε  έλεγχο  ακρίβειας  με  τη  ράβδο  βαθμονόμησης

1.  Χρησιμοποιήστε  τη  γραμμή  βαθμονόμησης

Ο  έλεγχος  ακρίβειας  μπορεί  να  πραγματοποιηθεί  με  μια  ράβδο  βαθμονόμησης,  επιτρέποντας  την  ακριβή  και  αξιόπιστη  

επαλήθευση  της  συνολικής  ακρίβειας  του  συστήματος  μέτρησης  (που  περιλαμβάνει  κάμερες,  σφιγκτήρες  στεφάνης  και  

στόχους).
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1.  Πατήστε  Συντήρηση  &  Σέρβις  και,  στη  συνέχεια,  επιλέξτε  Βαθμονόμηση  &  επιθεώρηση  >
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5.  Στη  συνέχεια,  πατήστε  Επόμενο  για  να  εισέλθετε  στην  ακόλουθη  οθόνη.  Περιστρέψτε  τη  γραμμή  βαθμονόμησης  

σύμφωνα  με  τις  οδηγίες  της  οθόνης  για  να  συλλέξετε  δεδομένα.  Όταν  τα  βέλη  και  οι  υποδεικνυόμενες  εικόνες  

μπλοκ  γίνουν  πράσινες,  σταματήστε  την  περιστροφή  της  γραμμής  βαθμονόμησης.

Σχήμα  4-40  Έλεγχος  ακρίβειας  (Χρησιμοποιήστε  τη  γραμμή  βαθμονόμησης)  2

Σχήμα  4-41  Έλεγχος  ακρίβειας  (Χρησιμοποιήστε  τη  γραμμή  βαθμονόμησης)  3
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6.  Στη  συνέχεια,  τοποθετήστε  τη  ράβδο  βαθμονόμησης  περίπου  5,4  m  μπροστά  από  το  πλαίσιο  ευθυγράμμισης  

τροχών  και  ολοκληρώστε  τα  βήματα  βαθμονόμησης  όπως  φαίνεται  στους  οδηγούς  οθόνης  για  να  συλλέξετε  

τα  αντίστοιχα  δεδομένα.

Σχήμα  4-42  Έλεγχος  ακρίβειας  (Χρησιμοποιήστε  τη  γραμμή  βαθμονόμησης)  4

Σχήμα  4-43  Έλεγχος  ακρίβειας  (Χρησιμοποιήστε  τη  γραμμή  βαθμονόμησης)  5
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Σχήμα  4-45  Οθόνη  Αποτελεσμάτων  Ελέγχου  Ακρίβειας

�  Για  να  εκτελέσετε  έλεγχο  ακρίβειας  με  το  όχημα

υποδεικνύει

2.  Επιλέξτε  Έλεγχος  ακρίβειας  —  με  το  όχημα.

Ο  έλεγχος  ακρίβειας  μπορεί  να  πραγματοποιηθεί  με  ένα  όχημα,  επιτρέποντας  την  επαλήθευση  της  συνολικής  ακρίβειας  

του  συστήματος  μέτρησης  (που  περιλαμβάνει  κάμερες,  σφιγκτήρες  ζάντας  και  στόχους)  χωρίς  τη  χρήση  ράβδου  

βαθμονόμησης.  Δεδομένου  ότι  η  ακρίβεια  της  επιθεώρησης  επηρεάζεται  από  την  κατάσταση  του  οχήματος,  συνιστάται  η  

χρήση  ενός  καλοσυντηρημένου  σπορ  οχήματος  για  αυτόν  τον  έλεγχο.

μια  επιτυχημένη  βαθμονόμηση  και  μπορείτε  να  πατήσετε  ESC  για  να  τερματίσετε  τη  λειτουργία.  ενώ  η  ένδειξη  

υποδεικνύει  μια  αποτυχημένη  βαθμονόμηση  και  μπορείτε  να  πατήσετε  Επανάληψη  ελέγχου  για  να  βαθμονομήσετε  ξανά.

Έλεγχος  ακρίβειας  ευθυγραμμιστή.

1.  Πατήστε  Συντήρηση  &  Σέρβις  και,  στη  συνέχεια,  επιλέξτε  Βαθμονόμηση  &  επιθεώρηση  >

7.  Μετά  τη  συλλογή  δεδομένων,  θα  εμφανιστεί  η  οθόνη  αποτελεσμάτων  βαθμονόμησης.

Σχήμα  4-44  Έλεγχος  ακρίβειας  (Χρησιμοποιήστε  τη  γραμμή  βαθμονόμησης)  6

2.  Χρήση  οχήματος
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Σχήμα  4-47  Τοποθέτηση  βοηθητικού  εργαλείου  1

4.  Πατήστε  Επόμενο  και  ακολουθήστε  τους  οδηγούς  που  εμφανίζονται  στην  οθόνη  για  να  τοποθετήσετε  σωστά  το  

πλαίσιο  ευθυγράμμισης  των  τροχών  και  να  εγκαταστήσετε  σωστά  τους  σφιγκτήρες  τροχών  (σφιγκτήρες  ζάντας)  

και  τον  στόχο  στους  τροχούς.

3.  Ακολουθήστε  τον  οδηγό  οθόνης  για  να  ρυθμίσετε  το  όχημα  στην  απαιτούμενη  κατάσταση.

Σχήμα  4-46  Προετοιμασία  οχήματος
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5.  Στη  συνέχεια,  πατήστε  Επόμενο,  η  εγκάρσια  μπάρα  θα  ρυθμιστεί  αυτόματα,  αναζητήστε  τον  στόχο  και  το  

tablet  θα  εισέλθει  στην  επόμενη  οθόνη.  Ακολουθήστε  τον  οδηγό  οθόνης  για  να  μετακινήσετε  το  πίσω  τάκο  

τροχού  προς  τα  πίσω  κατά  περίπου  30  cm  και  σπρώξτε  το  όχημα  προς  τα  πίσω,  έτσι  ώστε  οι  τιμές  να  

εμφανίζονται  με  πράσινο  χρώμα.  Όταν  τα  βέλη  και  οι  υποδεικνυόμενες  εικόνες  μπλοκ  εμφανιστούν  με  

πράσινο  χρώμα,  σταματήστε  να  σπρώχνετε  το  όχημα  και  περιμένετε  να  εισέλθει  το  tablet  στην  επόμενη  
οθόνη.

Σχήμα  4-48  Τοποθέτηση  βοηθητικού  εργαλείου  2

Σχήμα  4-49  Αντιστάθμιση  κύλισης  τροχού  1
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6.  Στη  συνέχεια,  σπρώξτε  το  όχημα  προς  τα  εμπρός.  Όταν  τα  βέλη  και  οι  εικόνες  των  υποδεικνυόμενων  μπλοκ  

εμφανιστούν  με  πράσινο  χρώμα,  σταματήστε  να  σπρώχνετε  το  όχημα  και  περιμένετε  να  εμφανιστεί  η  ταμπλέτα  
στην  επόμενη  οθόνη.

Σχήμα  4-50  Αντιστάθμιση  κύλισης  τροχού  2

Σχήμα  4-51  Αντιστάθμιση  κύλισης  τροχού  3

51

Machine Translated by Google



Ο  γρήγορος  έλεγχος  ακρίβειας  μπορεί  να  εντοπίσει  σφάλματα  στο  σύστημα  μέτρησης  που  αποτελείται  από  κάμερες  και  

στόχους,  αλλά  δεν  καλύπτει  τους  σφιγκτήρες  των  τροχών.

απαιτεί  επαναβαθμονόμηση.

Έλεγχος  ακρίβειας  ευθυγραμμιστή.

υποδεικνύει  μια  αποτυχημένη  βαθμονόμηση  που

1.  Πατήστε  Συντήρηση  &  Σέρβις  και,  στη  συνέχεια,  επιλέξτε  Βαθμονόμηση  &  επιθεώρηση  >

7.  Τοποθετήστε  το  πλαίσιο  ευθυγράμμισης  τροχών  ακριβώς  πίσω  από  το  πίσω  μέρος  του  οχήματος  και

Ένας  γρήγορος  έλεγχος  ακρίβειας  εκτελείται  αυτόματα  κάθε  έξι  μήνες  από  προεπιλογή.  Το  διάστημα  ελέγχου  ακρίβειας  

μπορεί  να  τροποποιηθεί  στις  ρυθμίσεις  του  λογισμικού  ευθυγράμμισης  τροχών.

3.  Ακολουθήστε  τον  οδηγό  οθόνης  για  να  ρυθμίσετε  το  όχημα  στην  απαιτούμενη  κατάσταση.

ακολουθήστε  τις  οδηγίες  στην  οθόνη  για  να  ολοκληρώσετε  τις  διαδικασίες.

υποδεικνύει  μια  επιτυχημένη  βαθμονόμηση·  ενώ

�  Για  να  εκτελέσετε  έναν  γρήγορο  έλεγχο  ακρίβειας

2.  Επιλέξτε  Γρήγορος  έλεγχος  ακρίβειας.

3.  Γρήγορος  έλεγχος  ακρίβειας

Σχήμα  4-52  Αντιστάθμιση  κύλισης  τροχού  4
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8.  Αφού  ολοκληρωθεί  η  λειτουργία,  θα  εμφανιστεί  η  οθόνη  αποτελεσμάτων  βαθμονόμησης.
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Σχήμα  4-54  Τοποθέτηση  βοηθητικού  εργαλείου  1

Σχήμα  4-53  Προετοιμασία  οχήματος

4.  Πατήστε  Επόμενο  και  ακολουθήστε  τους  οδηγούς  που  εμφανίζονται  στην  οθόνη  για  να  τοποθετήσετε  σωστά  το  

πλαίσιο  ευθυγράμμισης  των  τροχών  και  να  εγκαταστήσετε  σωστά  τους  σφιγκτήρες  τροχών  (σφιγκτήρες  ζάντας)  

και  τον  στόχο  στους  τροχούς.
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ολοκληρώθηκε.  

βαθμονόμηση  που  απαιτεί  επαναβαθμονόμηση.
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5.  Πατήστε  το  κουμπί  Επόμενο ,  το  ύψος  της  εγκάρσιας  ράβδου  θα  ρυθμιστεί  αυτόματα  και

Σχήμα  4-55  Τοποθέτηση  βοηθητικού  εργαλείου  2

αναζητήστε  τον  στόχο  και  θα  εμφανιστεί  η  ακόλουθη  οθόνη.

6.  Το  αποτέλεσμα  του  γρήγορου  ελέγχου  ακρίβειας  θα  εμφανιστεί  μετά  την  πρόοδο  του  ελέγχου.  Το  υποδεικνύει  
μια  επιτυχή  βαθμονόμηση,  ενώ  το  υποδεικνύει  μια  αποτυχημένη

Σχήμα  4-56  Γρήγορος  έλεγχος  ακρίβειας
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