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Ochranné znamky

Autel® a MaxiSys® jsou ochranné znamky spoleénosti Autel Intelligent Technology Corp., Ltd., registrované v Cing,
Spojenych statech a dalSich zemich. VSechny ostatni znacky jsou ochrannymi zndmkami nebo registrovanymi
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Vylouceni zaruk a omezeni odpovédnosti
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@ ooLeze
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Bezpecnostni informace

Pro vasi vlastni bezpecnost a bezpecnost ostatnich a pro zabranéni poskozeni zafizeni a vozidel, na kterych
je zafizeni pouzivano, je dlleZité, aby si vSechny osoby obsluhujici zafizeni nebo s nim pfichazejici do styku

precetly a porozumély bezpecnostnim pokynim uvedenym v této pfirucce.

Pro servis vozidel je zapotiebi fada postupd, technik, nastrojd a dild, stejné jako dovednosti osoby provadéjici
praci. Vzhledem k obrovskému poctu testovacich aplikaci a variacim produktd, které Ize s timto zafizenim
testovat, nemuZeme predvidat ani poskytovat rady &i bezpe¢nostni informace pro kazdou situaci. Je
odpovédnosti automobilového technika byt obezndmen s testovanym systémem. Je zdsadni pouZivat

spravné servisni metody a testovaci postupy. Je nezbytné provadét testy vhodnym a pfijatelnym zplsobem,
ktery neohroZuje vasi bezpe¢nost, bezpecnost ostatnich v pracovnim prostoru, pouZivané zafizeni ani

testované vozidlo.

PFed pouZitim zafizeni si vzdy prectéte a dodrZujte bezpecnostni pokyny a pfislusné zkusebni postupy
poskytnuté vyrobcem testovaného vozidla nebo zafizeni. Zafizeni pouZivejte pouze tak, jak je popsano v této
prirucce. Ujistéte se, Ze jste si precetli, porozuméli a dodrZovali vSechny bezpecnostni pokyny a pokyny v

této prirucce.
Bezpecnostni zpravy

Bezpecnostni upozornéni jsou poskytovana proto, aby se zabranilo zranéni osob a poskozeni zafizeni.

VSechna bezpecnostni sdéleni jsou uvedena signalnim slovem oznacujicim Groven nebezpedi.

A NEBEZPECT

Oznacuje bezprostiedné nebezpecnou situaci, kterd, pokud se ji nezabrani, mize mit za nasledek smrt nebo

vazné zranéni obsluhy nebo kolemjdoucich.

AVAROVANi
Oznacuje potencialné nebezpecnou situaci, kterd, pokud se ji nezabrani, mize vést k umrti nebo vaznému

zranéni obsluhy nebo kolemjdoucich.

Bezpecnostni pokyny

Bezpecnostni sdéleni uvedenad v tomto dokumentu se tykaji situaci, kterych si je spole¢nost Autel védoma v dobé publikace.
Spole¢nost Autel nemdZe znat, vyhodnocovat ani vdm radit ohledné viech moZnych rizik. Musite si byt jisti,
Ze jakykoli stav nebo servisni postup, se kterym se setkate, neohroZuje vasi osobni bezpec¢nost.



A NEBEZPECT

Pokud je motor v provozu, DOBRE VETREJTE servisni prostor nebo k vyfukovému systému motoru pfipojte systém

pro odsavani vyfukovych plynd z budovy. Motory produkuji oxid uhelnaty, jedovaty plyn bez zapachu, ktery

zpUsobuje pomalejsi reakéni dobu a mize vést k vaznému zranéni osob nebo ke ztraté Zivota.

& Nedoporucuje se pouZivat sluchatka pfi vysoké hlasitosti

Dlouhodoby poslech pfi vysoké hlasitosti mGZe vést ke ztraté sluchu.
A Bezpecnostni varovani

Automobilové testy vzdy provadéjte v bezpecném prostredi.
PouZivejte ochranné bryle, které splfiuji normy ANSI.

UdrZujte odév, vlasy, ruce, nastroje, testovaci zafizeni atd. v dostatec¢né vzdalenosti od v3ech pohyblivych nebo horkych

dily motoru.
Provozuijte vozidlo v dobre vétraném pracovnim prostoru, protoze vyfukové plyny jsou jedovaté.

Zaradte PARKOVANI (u automatické prevodovky) nebo NEUTRAL (u manudlni prevodovky)
prevodovka) a ujistéte se, Ze je zataZzend parkovaci brzda.
Umistéte pred hnaci kola bloky a nikdy nenechévejte vozidlo bez dozoru, kdyz

testovani.

P¥i praci v blizkosti zapalovaci civky, vika rozdélovace, zapalovacich kabeld a zapalovacich svi¢ek budte obzvlasté

opatrni. Tyto soucasti vytvéareji za chodu motoru nebezpecné napéti.

Mé&jte pobliz hasici p¥istroj vhodny pro haseni pozar(i zplisobenych benzinem, chemikaliemi a elektrickymi zafizenimi.

Nepripojujte ani neodpojujte Zadné testovaci zafizeni, kdyz je zapnuté zapalovani nebo bé&zi motor.

UdrZujte zkuSebni zafizeni suché, ¢isté a bez oleje, vody nebo mastnoty. V pfipadé potfeby pouZijte k ¢iSténi
vnéjsi strany zafizeni jemny Cistici prostfedek na €isty hadrik.

Nefidte vozidlo a neobsluhujte testovaci zafizeni soucasné. Jakékoli rozptyleni mize zplsobit nehodu.

Ridte se servisni priru¢kou k servisovanému vozidlu a dodrzujte viechny diagnostické postupy a bezpe&nostni

opatreni. Nedodrzeni téchto pokynl mdZe vést ke zranéni osob nebo poskozeni testovaciho zafizeni.

Abyste predesli poSkozeni testovaciho zafizeni nebo generovani faleSnych dat, ujistéte se, Ze je baterie vozidla
pIné nabité a Ze je pripojeni k DLC vozidla Cisté a

zajistit.

Neumistuijte testovaci zafizeni na rozdélovac vozidla. Silné elektromagnetické ruseni mize zafizeni poskodit.



LASEROVE ZARENI

Nikdy nemirte laserovym paprskem na lidi, zejména ne do jejich obli¢eje nebo oci.

LASER

2

Termin laserové zafizeni oznacuje zafizeni, systémy nebo testovaci sestavy, které generuji, pfenaseji nebo vyuZivaji

laserové zareni.

Trida laserového zarizeni udava Uroveri potencidlniho nebezpeci spojeného s jeho dostupnym laserovym zarenim.
V prFipadé laserového zafizeni tfidy 2 se dostupné laserové zareni nachazi ve viditelném spektralnim rozsahu (400

nm az 700 nm).

Ocni vitka poskytuji dostate¢nou ochranu pro netmysliny kratkodoby o¢ni kontakt s takovym laserovym zarenim.
Laserova zafizeni tfidy 2 Ize proto pouZivat bez dalSich bezpecnostnich opatreni, pokud se uZivatel rozhodné nemusi

divat do laseru umysiIné po delsi dobu (> 0,25 s) nebo opakované do laseru ¢i pfimo odrazeného laserového zareni.

A VAROVANI

Uzivani 1éki nebo konzumace alkoholu zpomaluje reflexni ¢innost o¢nich vicek.
To predstavuje zvlastni riziko. NoSeni ochrannych laserovych bryli s Grovni ochrany R1 se doporucuje viem, ktefi

jsou pod vlivem |ék0.

Osoby, které nejsou proskoleny k praci s laserovym zafizenim a k rizicim laserového zareni, nesmi vstupovat na

pracovisté, kde se pracuje s laserovymi paprsky ani se zafizenim emitujicim laserové zéreni.

Bezpecnostni opatreni:
Obsluha musi umistit vystraznou tabuli ,Varovani pred laserovym paprskem" do vysky oci a na viditelné misto na
méfici stanici.
Nedivejte se pfimo do laserového zdroje. ~ Obsluha

musi dodrZovat uréené pouZiti.



INFRACERVENE ZARENI

Infracervené zafizeni uvnitf. Zabrarte pfimému vystaveni o¢im.
Horky povrch. Zabrante pfimému kontaktu.
Bezpecnostni opatreni:

Obsluha musi umistit vystraznou ceduli ,Varovani pfed infracervenym zarenim” do vy3ky oci a
viditelnym zplsobem na méfici stanici.
Nedivejte se pfimo do zdroje infracerveného

zareni.  Obsluha musi dodrZzovat zamyslené poufziti vyrobku.

POUZIVEJTE BEZPECNOSTNI OBUV

Je nutné nosit bezpecnostni obuv.

PFi praci s rizikem poranéni nohou je nutné upozornit na nutnost nosenf ochranné obuvi. Poranéni nohou miize
byt zplisobeno napriklad paAdem nebo padajicimi nastroji ¢i pracovnimi pfedméty, zachycenim nohy, vyskytem

htebikd nebo kovovych tFisek v chodidlech atd.

Bezpecnostni opatfeni:

Obsluha musi umistit na méFici stanici v Grovni oci a na jasné viditelném misté ceduli s pokynem ,Noste

bezpecnostni obuv”.

Obsluha by méla vzdy nosit doporucenou ochrannou obuv.
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1 Pouzivani této prirucky

Tato prirucka obsahuje pokyny k pouzivani zafizeni.

Nékteré ilustrace uvedené v této priru¢ce mohou obsahovat moduly a volitelné vybaveni, které nenf
soucasti vaseho systému. Informace o dostupnosti dalSich modul( a volitelného naradi nebo
prisluSenstvi ziskate od svého obchodniho zastupce.

1.1 Konvence

PouZivaji se nasledujici konvence:

1.1.1 Tu€ny text
Tucny text se pouziva k zvyraznéni volitelnych poloZek, jako jsou tlacitka a moZnosti nabidky.
PFiklad:

Klepnéte na OK.
1.1.2 Pozndmky a duleZité zpravy

1.1.2.1 Pozndmky

POZNAMKA poskytuje uzite¢né informace , jako jsou dal3i vysvétleni, tipy a komentare.

Priklad:

@ POZNAMKA

Nové baterie dosahnou plné kapacity priblizné po 3 az 5 cyklech nabijeni a vybijeni.

1.1.2.2 Dllezité

DULEZITE oznatuije situaci, ktera, pokud se ji nevyhnete, maze vést k podkozeni tabletu nebo vozidla.

Priklad:
@ oueze

Chrante kabel pred teplem, olejem, ostrymi hranami a pohyblivymi ¢astmi. PoSkozené kabely ihned

vymeénte.




1.1.3 Hypertextové odkazy

Hypertextové odkazy jsou k dispozici v elektronickych dokumentech. Modra kurziva oznacuje volitelny hypertextovy

odkaz; modre podtrzeny text oznacuje odkaz na webovou stranku nebo odkaz na e-mailovou adresu.

1.1.4 Ilustrace

ProtoZe ilustrace pouZité v této prirucce jsou pouze ukazkové, mize se skutecné testovaci
obrazovka u jednotlivych testovanych vozidel lisit. Pro spravny vyb&r moZnosti se Fidte nazvy
nabidek a pokyny na obrazovce.

Tlustrace vychazeji z vychoziho nastaveni v Nastaveni geometrie kol a nastaveni miZete zménit
podle svych potfeb a skute¢nych situaci. Podrobnosti naleznete v Nastaveni geometrie kol .

Ilustrace svérek v této pfirucce jsou zaloZeny na poufZiti svérek na rafky.
ProtoZe kalibra¢ni postupy pro pouZiti svorek na rafky a svorek na pneumatiky jsou v podstaté
stejné, nejsou v této pFirucce postupy pro poufZiti svorek na pneumatiky pro kalibraci zndzornény.

1.1.5 Postupy
Ikona Sipky oznacuje postup.
Priklad:
Instalace seSlapnuti brzdového pedalu
1. Zacvaknéte brzdovy pedal do kontaktni vzpéry brzdového pedalu.

2. Silné zatlacte dold a nastavte systém rychloupinani tak, aby

hacky zapichnuté do sedadla pro zablokovani brzdového pedalu.



-
2 Obecny uvod

Autel IWA500 je inteligentni systém pro nastaveni geometrie kol ovladany tabletem. Optimalizuje cely pracovni
postup, v€etné automatické identifikace vozidla, nastaveni, fizeného nastaveni a dal3ich...

a zavérelné zpravy s podporou databaze vozidel spole¢nosti Autel a specifikaci vyrobct originalniho vybaveni
(OE).

2.1 Bezpecnostni pokyny a opatreni

1. Zkontrolujte napéjeni a ujistéte se, Ze je napajeci napéti stabilni a

radné uzemnéno.
2. Kabel opatrné umistéte tak, aby se nezamotal ani nezamotal.
3. Abyste snizili riziko Grazu elektrickym proudem, nepouZivejte jej na deStivém nebo mokrém povrchu.
4. NepouZzivejte ani neskladujte zafizeni v mistech s hustym kourem, prachem a mihou.

5. Po nastaveni rdmu pro nastaveni geometrie kol do poZadované polohy otocte nastavitelné noZi¢cky ve sméru
hodinovych rucicek, abyste zabranili pohybu rdmu pro nastaveni geometrie kol.

6. NepouZivejte rdm pro nastaveni geometrie kol v prostredi se silnymi vibracemi nebo

silny vitr, protoZe nestabilita rdmu povede k nepfesnym vysledk(im méreni.

7. Prectéte si a dodrzujte vSechna upozornéni a vystrazné Stitky umisténé na rdmu pro nastaveni geometrie kol.

a daldi nastroje. Nespravné pouziti mize zplsobit zranéni a zkratit Zivotnost ramu.

8. Pfi pouZivani ramu pro nastaveni geometrie kol dodrZujte pokyny v této pfirucce.
dalsi nastroje.

2.2 Popis produktu

2.2.1 Ram pro nastaveni geometrie kol

Ram pro méreni geometrie kol IWA500 se dodava v plochém baleni se ¢tyfmi hlavnimi sou¢astmi pro prepravu:
zakladnou, stojanem, pFi¢nou ty¢i a drzdkem tabletu. Baleni obsahuje také standardni pfislusenstvi. Pro
spravnou montaz se ridte pokyny v stru¢né referencni prirucce.
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Obréazek 2-1 Ram pro nastaveni geometrie kol AUTEL-CSCW500

@ POZNAMKA

Cisty a rovny povrch o rozmérech 4 m/13,2 stopy na délku a 5,33 m/17,5 stopy na $itku je
potfebné pro umisténi rdmu pro nastaveni geometrie kol.

Pro dokonceni celého projektu je zapotrebi plocha o délce 10 m/32,8 stop a Sifce 5 m/16,4 stop.
funkce geometrie kol.

Tabulka 2-1 Specifikace ramu pro nastaveni geometrie kol

Polozka Popis

Model AUTEL-CSCW500
Jmenovity vykon 260 W

Napajeci zdroj 100-264 V, 50/60 Hz
Proud 5 A max.

Rozméry rdmu 2671,60 x 1016,74 x 2406 mm (105,18 x 40,03 x 94,72 palce)

(HxSxV)
Rozsah vy3ky rému 1456-2406 mm (57,32-94,72 palce)
Rozsah vy3ky pri¢niku 300-2200 mm (11,81-86,61 palce)




Jeden pixel fotoaparatu

Polozka Popis
Délka pricky 2671,60 mm (105,18 palce)
Cisla kamer 5

3072%2048

Provozni teplota

-10-50 °C (14 °F-122 °F)

Skladovaci teplota

-20-60 °C (-4 °F-140 °F)

Kompatibilni tablet

MaxiAlign IWA500

Tabulka 2-2 Vysvétleni symbold na rdmu pro nastaveni geometrie kol

DOWNO

Symbol Jméno Vysvétleni
UpP
Q NAHORU Stisknéte jej pro zvednuti pricky.
poLU Stisknutim spustte pFicku dold.

EMERGENCY
STOP

NOUZOVE ZASTAVENT Stisknéte

pripadé nouze.

<>

USB rozhrani

Pro pfipojeni USB kabelu.

Rozhrani HDMI

Pro pripojeni HDMI kabelu.




Jméno Vysvétleni

POZOR Vystrazna znacka.

Infracervené zafizeni

uvniti. Zabrarite kontaktu s ocima. Vystrazna znacka.

vystaveni.

Horky povrch. Zabrarite

kontakt. Vystrazna znacka.

Chraite pfed vodou Vystrazna znacka.

Chrarite pred slune¢nim zarenim|. Vystrazna znacka.

KFehky Vystrazna znacka.

Chrarite pfed mastnotou Vystrazna znacka.

PROTECT
FROM GREASE




2.2.1.1 Soucasti ramu

Tabulka 2-3 Soucasti rdmu pro nastaveni geometrie kol

e 33 Popis
Ilustrace nazvu soucasti

SlouZi jako stéj a
podpurny zaklad, ktery umoziiuje snadné
Baze presouvani ramu pro nastaveni geometrie

kol dle potreby.

Stanek Podporuije instalaci pFi¢nych nosnikd.

a?\ Sklada se ze tii casti: levé
3

M rameno, konektor ramene a pravé
Bfevno

3 rameno. Sada kamery je pfipojena

k bFevnu.

Dr34k na tablet i ﬁ Podporuje drzeni tabletu b&hem sefizeni

geometrie kol.




2.2.1.2 Nastavitelné nozicky

Pod rdmem pro nastaveni geometrie kol se nachazeji ¢tyfi nastavitelné noZicky. Pro zajisténi stability ramu a

zabranéni jeho pohybu ot4cejte nastavitelnymi noZickami ve sméru hodinovych rucicek.

Obrézek 2-2 Nastavitelné noZicky

2.2.1.3 Ovladaci tlacitka

K dispozici jsou t¥i ovladaci tlacitka: NOUZOVE ZASTAVENT, NAHORU a DOLU. Tlatitko NOUZOVEHO ZASTAVENT v

piipadé nouze zastavi zvedani nebo spousténi pricky; tlacitko NAHORU pFicku zvedne; tlacitko DOLU pricku spousti.

©

Obréazek 2-3 Ovladaci tlacitka

1. Tlatitko NOUZOVEHO ZASTAVENI
2. Tlagitko NAHORU
3. Tlatitko DOLU

2.2.1.4 Sada s kamerou

Na pfi¢niku je instalovana jedna pravé a jedna leva kamerova jednotka. Sada kamery slouZi jako nezbytna soucast

pfi provadéni funkce sefizeni geometrie kol.



@ POZNAMKA

PFi pohledu na pfedni ¢ast rdmu pro nastaveni geometrie kol se leva kamerova jednotka nachdzi na levé strané a

prava kamerova jednotka na pravé strané.

Pravé jednotka kamery

Pravé kamerova jednotka se tfemi kamerami se pouZiv4 k identifikaci ur¢eného cile.

(o]

o]

Obrazek 2-4 Prava jednotka kamery AUTEL-CSC0500/18
1. USB port
2. Napdjeci port
Leva jednotka kamery

Leva kamerova jednotka se dvéma kamerami slouZi k identifikaci ur¢eného cile.

Obrézek 2-5 Jednotka levé kamery AUTEL-CSC0500/18
1. USB port

2. Napéjeci port



3 Uvod k pfisludenstvi

3.1 Standardni pfisluSenstvi

Tabulka 3-1 Standardni pfisluSenstvi ve verzi s objimkou kola (objimkou na réafek)

Jméno Model MnoZstvi

AUTEL-CSC0500/19/LF
AUTEL-CSC0500/19/RF
Svorka na kolo (svorka na rafek) 4 ks
AUTEL-CSC0500/19/LR

AUTEL-CSC0500/19/RR

AUTEL-CSC0500/16/LF
AUTEL-CSC0500/16/RF
Cil 4 ks
AUTEL-CSC0500/16/LR

AUTEL-CSC0500/16/RR

Stlatova¢ brzdového pedalu AUTEL-CSC0500/26 1 ks

Drzak volantu AUTEL-CSC0500/27 1ks
Stojan na nastroj

Klin pod kola 2 ks

Napdjeci kabel 12/24V 1ks
Napéjeci kabel | - 1 ks
Sroub (M5 x 20) 5 ks
Sroub (M4 x 10) 3 ks; nahradni
Sestihranny L-kli¢ (2,5 mm) 1 ks
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Jméno

MnozZstvi
Sestihranny L-kli€ (4 mm) | e 1ks
Krytvybaveni [ e 1ks

Tabulka 3-2 Standardni pfisluSenstvi ve verzi s objimkou na kolo (objimkou na pneumatiky)

Jméno

Model

MnoZstvi

AUTEL-CSC0500/17/LF
AUTEL-CSC0500/17/RF

Svorka na kolo (svorka na pneumatiky) 4 ks
AUTEL-CSC0500/17/LR
AUTEL-CSC0500/17/RR
AUTEL-CSC0500/16/LF
AUTEL-CSC0500/16/RF

Cil 4 ks
AUTEL-CSC0500/16/LR
AUTEL-CSC0500/16/RR

Stlacovac brzdového pedalu AUTEL-CSC0500/26 1ks

Drzak volantu AUTEL-CSC0500/27 1ks

Stojan na nastroj

Klin pod kola 2 ks

Napdjeci kabel 12/24 V Jo— 1 ks

Napéjeci kabel | e 1ks

Sroub (M5 x 20) 5ks
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Jméno Model MnoZstvi
Sroub (M4x10) | e - 3 ks; ndhradni
Sestihranny LkIi¢ 2,5 mm) | e - 1ks
Sestihranny L-kIi¢ (4 mm) 1ks
Krytvybaveni [ e Tks

3.1.1 Upinaci svorka na kolo (objimka na rafek)

Svorka na kolo (réfek) AUTEL-CSC0500/19 se instaluje na kolo vozidla a zajiStuje urceny cil AUTEL-CSC0500/16
pro detekci kamerovou sadou.
I

SR
/ @ 5 \{8
s AL N ==
<D 3 o

§

Obrézek 3-1 Upinaci svorka kola (upinaci svorka na rafek) AUTEL-CSC0500/19

1. Otvor pro upevnovaci osu - pro vloZeni upeviovaci osy terce.
2. Utahovaci Sroub - pro utaZeni vioZené upevfiovaci osy terce.
3. Zajistovaci knoflik - pro utaZeni objimky kola (objimky réfku) na kole.

4. Otvory pro zapadky - pro vloZeni zdpadek do pFisluSnych poloh v zavislosti na kole
pramér.

5. Zapadky — pro pripevnéni objimky kola (objimky rafku) ke kolu.



3.1.2 Svorka na kolo (svorka na pneumatiku)

Sada obsahuje Ctyfi svorky na kola (svorky na pneumatiky), jednu pro instalaci na kaZzdou odpovidajici pneumatiku vozidla.
Kazda svorka ma t¥i pfevody pro uchyceni pneumatik riznych primérd. PouZitelny rozsah pramérd pneumatik pro kazdy

prevod je nasleduijici:
Prvni rychlostni stupef: 19-27 palcl
Druhy rychlostni stuperi: 24-32 palct

Treti rychlostni stuperi: 30-37 palcd

Obréazek 3-2 Svorka na kolo (svorka na pneumatiku) AUTEL-CSC0500/17

1. Ovlddaci tlacitko
2. Skupina
3. Drazka zapadky
4. Zatdhnéte za rukojet’
5. Zvedaci rukojet’
6. Zajistovaci rukojet’
7. Upevnéni drazky napravy
8. Zajistovaci knoflik

Montaz objimky kola (objimky na pneumatiky)

1. Uchopte rukojet zvedani (5) a stisknéte ovladaci tlacitko (1) na drézce zapadky (3).

2. Vlozte odpovidajici zdpadku do drazky zapadky.

©

POZNAMKA Nejprve nainstalujte zdpadku s taznou rukojeti a nainstaluijte ji do slotu zapadky nejblize k rukojeti zvedani. Poté stejnym

zpusobem nainstalujte dal3i dvé zapadky.




3. Jakmile je zdpadka zcela zasunuta do slotu zdpadky, uvolnéte ovladaci tlacitko —

zapadka je dobfe nainstalovana.

4. Po Fadné instalaci vSech tfi zdpadek sefidte prfevodovy stuperi podle pneumatiky
pramér.

5. Stisknéte ovladaci tladitko a zataZzenim zapadek nahoru nebo dol nastavte pfevodovy stuperi.

6. Kdyz uslysite ,,cvaknuti”, znamena to, Ze pfevod byl UspéSné sefizen.
Poté uvolnéte ovladaci tlacitko.

POZNAMKA Po nastaveni pfevodového stupné, pokud se nezobrazuje zadné &islo, je zaFazen prvni prevodovy stupef a zapadky
mUZzete pouze vytahnout smérem ven; pokud se zobrazi &islo 2, je zatazen druhy prevodovy stupen; pokud se zobrazi &islo 3, je
zarazen treti prevodovy stupen. Ujistéte se, Ze vSechny tfi zdpadky jsou ve stejném prevodovém stupni. Namontujte dalsi tfi objimky

pneumatik, jak je popsano vyse.

Instalace cile

1. Jakmile je objimka kola (objimka na pneumatiku) sestavena, vyjméte cil, ktery odpovida objimce na
pneumatiku.

2. Uchopte zvedaci rukojet(5) a uvolnéte pojistnou knoflik (8).

3. VloZzte kolik pro upevnéni ter¢e do odpovidajicitho montazniho otvoru tak, aby bylo mozné ter¢
zasunout do drazky upevnovaci osy (7).

4. Po spravném zasunuti terce utdhnéte zajistovaci knoflik.

POZNAMKA Svorka kola (svorka pneumatiky) a teré by mély byt shodné. Napfiklad levy zadni teré by mél byt nainstalovan na svorce

levého zadniho kola (svorce pneumatiky).

Instalace objimky kola (objimky na pneumatiku) na pneumatiku

1. Pfed instalaci objimky kola (objimky na pneumatiku) na pneumatiku se ujistéte, Ze je terc spravné
nainstalovan a prevod je nastaven podle priméru pneumatiky.

2. Uchopte zvedaci paku (5) a zvednéte taZznou paku (4), abyste nainstalovali objimku kola (objimku
pneumatiky) na odpovidajici pneumatiku.

3. Jakmile jsou vSechny zédpadky pevné pripevnény k pneumatice, uvolnéte taznou rukojet'a
zajistéte zajiStovaci paku (6).

4. Svorka kola (svorka pneumatiky) s teréem je spravné nainstalovana.



3.1.3 Cil

K dispozici jsou Ctyfi terCe. Pfedni terce se vkladaji do svorky levého pfedniho kola a svorky
pravého predniho kola a zadni terce se vkladaji do svorky levého zadniho kola a svorky pravého
zadniho kola. Viechny Ctyfi terCe se pouZivaji k presnému odecteni parametrli geometrie kol.

Obrazek 3-3 Cil AUTEL-CSC0500/16
Instalace objimky kola (objimky rafku) a terce na kolo
1. Sejméte krytky ze zapadek objimky rafku.

2. VloZte zapadky do vhodnych dréZek podle velikosti kola (pasuji na kola o priméru od
14" do 23").

3. Povolte pojistnou knoflik (3) a nainstalujte objimku kola (objimku rafku) na kolo.

4. Upravte podle potfeby a poté utadhnéte pojistnou knoflik, aby byla objimka kola (objimka
rafku) bezpecné nainstalovana na kole.

5. Povolte utahovaci Sroub (2) a vloZte upevnovaci osu terce do drazky pro upeviovaci osu
(1) s kolikem pro umisténi terce zasunutym do odpovidajiciho montazniho otvoru. Po
fadné instalaci terce utahnéte utahovaci Sroub.

POZNAMKA Upinaci svorka kola (objimka rafku) a ter¢ by mély byt shodné. Napfiklad levy zadni teré by mél byt nainstalovéan na levou

zadni objimku kola (objimku rafku).
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3.1.4 SeSlapavac brzdového pedalu

SeSlapavac brzdového pedalu pomaha seslapnout brzdovy pedal.

Obrazek 3-4 Seslapnuti brzdového pedalu AUTEL-CSC0500/26
1. Hacek
2. Systém rychlého uvolnéni
3. Kontaktni vyztuha brzdového pedalu
Instalace seSlapnuti brzdového pedélu
1. Zacvaknéte brzdovy pedal do kontaktni vzpéry brzdového pedalu.

2. Silné zatlalte dold a nastavte systém rychloupinani tak, aby

hacky zapichnuté do sedadla pro zablokovani brzdového pedalu.

3.1.5 Nastroj pro drzak volantu

Stojan drzaku volantu se pouziva k fixaci polohy volantu a vyrovnani vozidla.

(1}
\ L v(ﬁ/@

Obrazek 3-5 Drzak volantu, nastroj pro stojan AUTEL-CSC0500/27
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1. Hacek
2. Zajistovaci knoflik
3. Systém rychlého uvolnéni
Instalace néstroje pro drzak volantu
1. Umistéte nastroj pro upevnéni drzaku volantu na sedadlo.
2. Povolte pojistnou knoflik.

3. Nastavte systém rychloupinani tak, aby se hacky dotykaly
volant pro omezeni otaceni volantu.

4. UtaZenim pojistné knofliku jej zajistéte.
3.1.6 Klin pod kola

Klin pod kolo se umistuje za kolo, aby se zabranilo samovolnému rozjeti vozidla.

Obrazek 3-6 Klin pod kola

Umisténi klinu pod kolo
1. Zaparkujte vozidlo na rovném misté.

2. Zatlacte klin kola do kola, jak je zndzornéno na obrazku, abyste zabranili jeho zaklonéni.

odvalovani se.

Wheel Chock

Obrazek 3-7 Umisténi klinu kola

3. Po pouZiti uloZte.
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3.1.7 Externi napajeci kabel 12 V/24 V

Externi napajeci kabel 12 V/24 V je pfipojen k rukojeti. Jeden konec kabelu zapojte do vystupniho portu
stejnosmérného proudu v ramu pro nastaveni geometrie kol a druhy konec vstupniho kabelu 12V zapojte do
napéjeciho portu tabletu Autel nebo kalibratoru Autel NV pro nabijeni zafizeni pres ram.

il =

Obrazek 3-8 Externi napdjeci kabel 12 V/24V

3.2 Pozadované pfislusenstvi (neni soucasti baleni)

Tabulka 3-3 PoZadované pfisluSenstvi

Jméno Model
AUTEL-CSC0500/10
Kalibra¢nf lista
AUTEL-CSC0500/12
Tablet MaxiAlign IWA500

3.2.1 Kalibra¢ni lista

Kalibra¢ni lat's vysokou presnosti méreni je profesiondlni nastroj pro provadéni geometrie kol. Pfi kalibraci
stabilizatoru, kontrole presnosti nebo kalibraci cile upinaci hlavy kol je kalibra¢ni lat potfeba.

Obrézek 3-9 Kalibracni lista
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Instalace upinaci svorky na kolo (upinaci svorky na rafek) na kalibracni listu
1. Sejméte krytky ze zdpadek upinaci svorky kola (upinaci svorky rafku).
2. VloZte zapadky do vhodnych drazek pro zadpadky podle velikosti kalibra¢ni tyce.

3. Povolte pojistnou knoflik objimky kola (objimky rafku) a nainstalujte ji na
kalibra¢ni lista.

4. Upravte podle potfeby a poté utahnéte pojistnou knoflik pro bezpe¢nou instalaci
svorku kola (svorku rafku) na kalibracni listé.
Instalace svorky na kolo (svorky na pneumatiky) na kalibracni liStu

1. Uchopte zvedaci paku a zvednéte taznou paku objimky pneumatiky, abyste nainstalovali zapadky.
do draZek na kalibracni listé.

2. Kdy? je svorka kola (svorka pneumatiky) dobre nainstalovana na kalibracni listé, otocte zajiStovaci rukojet,

abyste svorku kola (svorku pneumatiky) na kalibracni listé bezpecné zajistili.

3.2.2 MaxiAlign IWA500

Ram pro sefizeni geometrie kol IWA500 je nutné pouZivat s tabletem MaxiAlign IWA500 a funkci sefizeni

geometrie kol Ize provadét pouze tehdy, je-li rdm pro sefizeni geometrie kol IWA500 pfipojen k tabletu

MaxiAlign IWAS500.

AUTEL

Obrazek 3-10 Tablet MaxiAlign IWA500
PFipojeni rdmu pro nastaveni geometrie kol

Pro navazani komunikace pfipojte tablet k rdAmu pro méreni geometrie kol pres Wi-Fi zafizeni IWA500.

@ POZNAMKA

PFed pFipojenim rdmu pro nastaveni geometrie kol zkontrolujte nastaveni zemé/regionu v

Systém Android v tabletu.




Pro pfipojeni tabletu k rdmu pro nastaveni geometrie kol
1. Zapnéte tablet. V nabidce Uloha klepnéte na aplikaci Nastaveni .
2.V levém sloupci klepnéte na Nastaveni geometrie kol .
3. Vyberte mozZnost Pfipojeni rdmu pro nastaveni geometrie kol pro vstup na obrazovku.

o Settings Wheel Alignment Settings

£ Common Settings >
. Language
z 1~ Wheel Alignment Frame Connection Not Connected >
™= Frinting settings
ol Network Configuration >
—
Report Settings @ Update 5
!, ' Push Notifications # Hand-held Inclinometer Update >
(= | Auto Update £&> Maintenance & Service >
- b "
iy Vel Allment Setings E Wheel Alignment Software Settings >

Vehicle List
Obrazek 3-11 Pripojeni IWA500 pres Wi-Fi 1

4. Klepnutim na prepinac¢ Wi-Fi povolte funkci Wi-Fi pro geometrii kol. Tablet vyhleda dostupné jednotky.
Nazev Wi-Fi ramu bude ,ADAS" s pfiponou sériového ¢isla. Klepnutim na prislusnou jednotku se

pfipojite. Po navazani pfipojeni se stav pfipojeni zobrazi jako ,PFipojeno”.

o Settings = Wheel Alignment Frame Connection | Refresh

Unit
Language (((((l@l)))))

I_ ' Printing Settings Devices
Report Settings Wheel Alignment WI-FI [ on @
% ADAS-S518R0701018 Connected
n Push Notifications
S ADAS-S518P0801019 Not Connected
(2] Auto Update 2a ADAS-S518ROC01033 Not Connected
:.:."" Wheel Alignment Settings Za ADAS-S518ROC01012 Not Connected
Vehicle List Tap to connect or disconnect

Obrazek 3-12 PFipojeni IWA500 pfes Wi-Fi 2
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@ POZNAMKA

Pfipojeni tabletu k rdmu pro méfeni geometrie kol muZe trvat az 30 sekund. Prosime o trpélivost.

Konfigurace sité

Po pripojeni tabletu k Wi-Fi zafizeni IWA500 jej pFipojte k siti Wi-Fi s pFistupem k internetu pomoci nasledujicich

nastaveni.

Pro pfipojeni tabletu k internetu Dostupné Wi-Fi

1.V nabidce Uloha klepnéte na aplikaci Nastaveni .
2.V levém sloupci klepnéte na Nastaveni geometrie kol .

3. Klepnéte na Konfigurace sité (ujistéte se, Ze je zafizeni IWA500 Wi-Fi pfipojeno, jinak se neaktivuje).

o Settings Wheel Alignment Settings

B o
Language

l ' Printing Settings

£ Common Settings >

1~ Wheel Alignment Frame Connection ADAS-S518R0701018 >

)

o Network Configuration Not configured

' Report Settings @ Update N
n Push Notifications @ Hand-held Inclinometer Update >
B Ao Update £ Maintenance & Service >
1 Wheel Alignment Software Settings >

m Vehicle List

Obrazek 3-13 Pfipojeni k internetu Bezbariérova Wi-Fi 1
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4. Klepnéte na rozbalovaci tla¢itko na pravé strané pole s ndzvem sité Wi-Fi a vyberte sit’
Wi-Fi. Poté zadejte heslo k siti Wi-Fi.

o Settings - Network Configuration

Report Settings _— - — mt

O No Configurable Wi-Fi found currently:
l ! Push Notifications .
- Wi-Fi:

m Auto Update

= Password:
1 Wheel Alignment Settings ¢
«

Vehicle List

m Laws and Regulations
m System Settings
n About

Connect

Obrazek 3-14 Pripojeni k internetu Bezbariérova Wi-Fi 2

5. Klepnutim na P¥ipojit se pFipojte k vybrané siti Wi-Fi. Po Usp&Sném pfipojeni se zobrazi
potvrzovaci zprava.

o Settings - Network Configuration

Report Settings

© No Configurable Wi-Fi found currently
' ' Push Notifications
- Wi-Fi

[ O
m Auto Update el g ©

o Password:
e Wheel Alignment Settings q

......... Py
Vehicle List )
m Laws and Regulations
B System Settings
Y oo

Obrazek 3-15 Pripojeni k internetu Bezbariérova Wi-Fi sit' 3
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Navazani komunikace s vozidlem

PFed provedenim funkce sefizeni geometrie kol je nutné navazat spravnou komunikaci mezi vozidlem a tabletem
IWAS500.

Pro navazani spravné komunikace mezi vozidlem a tabletem

1. PFipojte zafizeni VCI k DLC vozidla pro komunikaci i napajeni.

zdroj.
2. Pripojte zafizeni VCI k tabletu pomoci Bluetooth nebo USB pfipojeni.

3. Po dokonéeni vy3e uvedenych krokl zkontrolujte naviga¢ni tlacitko VCI ve spodnim panelu obrazovky.
Pokud se v pravém dolnim rohu zobrazi zelend ikona BT nebo USB, tablet je pfipraven k provedeni

funkce sefizeni geometrie kol.
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4 Nastaveni geometrie kol

PFed nastavenim geometrie kol provedte nezbytna souvisejici nastaveni, abyste zajistili hladky prdbéh
funkce geometrie kol.

Zapnéte tablet IWA500. V nabidce Uloha klepnéte na aplikaci Nastaveni . Poté klepnéte na
Nastaveni geometrie kol v levém sloupci pro pfistup k funkci.

o

Wheel Alignment Advanced Wheel Alignment  Hand-held Inclinometer Settings

- O)

Wheel Alignment Filter MaxiViewer Update Data Manager

Obréazek 4-1 Obrazovka nabidky Gloh IWA500

o Settings Wheel Alignment Settings

Unit

£ Common Settings >
Language

1~ Wheel Alignment Frame Gonnection Not Connected >
I I Printing Settings -
S— o Network Configuration >
™M I

Report Settings @ Update X

n Push Notifications 8 Hand-held Inclinometer Update >
m Auto Update {& Maintenance & Service >
%2 Wheel Alignment Settings
L= 9 9 z Wheel Alignment Software Settings >

m Vehicle List

Obrézek 4-2 Obrazovka nastaveni geometrie kol
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4.1 Bézna nastaveni

Mezi b&Zna nastaveni patii nastaveni jednotek, nastaveni grafického zobrazeni vysledkd, vybér typu svorky,

pripojeni méfice rozchodu kol, vybé&r méfice tlaku v pneumatikach, vybér méfice vysky, méri¢ vysSky podvozku

Mercedes a nastaveni zvukového signalu.

o Settings ) Common Settings
Report Settings
Unit Settings >
n Push Notifications
Graphical Result Display Setting Camber - Caster-Toe >
""" Auto Update
Select Clamp Type Rimclamp >
¥ Wheel Alignment Settings :
w'e g 9 Connect Tread Measuring Tool >
B OBFCM Upload Select Tire Pressure Measuring Device >
m Vehicle List Select Height Measuring Tool Tape measure >
Mercedes Chassis Level Measuring Hand-held o
m Laws and Regulations Tool Inclinometer
Been Settina >
m System Settings

Obrazek 4-3 Obrazovka obecnych nastaveni

4.1.1 Nastaveni jednotky

V Nastaveni jednotek miiZete pfepnout format zobrazeni a jednotky standardnich a naméfenych hodnot.

o Settings & Unit Settings

" Report Settings

Tolerance & Accuracy Setting >
n Push Notifications
Angle (Camber, Caster, Thrust Angle...) degree >
niolecale Toe degree >
43 Wheel Alignment Settings i i
w 9 9 Ride Height mm >
n OBFCM Upload Tread Depth mm >
Vehicle List Track width & Wheelbase mm >
m Laws and Requiations Tire Pressure bar >
Weiaht ka >
B System Settings

Obrazek 4-4 Obrazovka nastaveni jednotky
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4.1.2 Nastaveni grafického zobrazeni vysledkd

Toto nastaveni umoZiuje pfepnout rozvrzeni namérenych vysledkd ve funkci geometrie kol.

o Settings - Graphical Result Display Setting
B Report Settings
| v~ | | | == ==
n =3 = | oo | | coe |
Risiosonioos B B B ES e B
(| = == | comeer |
Auto Updste (] ] [~ [

[ Toe - Camber - Caster Camber - Caster - Toe
uty Wheel Alignment Settings
<

n OBFCM Upload

Vehicle List

m Laws and Regulations
Caster - Camber - Toe

m System Settings

Obrazek 4-5 Obrazovka nastaveni grafického zobrazeni vysledkd

=
=E

4.1.3 Vybér typu svorky

Vyberte typ kompenzacni svorky (svorka na rafek nebo svorka na pneumatiku) a tablet vas provede
odpovidajici operaci nastaveni geometrie kol.

@ POZNAMKA

Ve vychozim nastaveni je vybrdna moZnost Svorka rafku .
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o Settings = Select Clamp Type

Report Settings

n Push Notifications

(= | Auto Update

E Wheel Alignment Settings Rim clamp Tire clamp
(V]

z! OBFCM Upload

m Vehicle List
m Laws and Regulations
m System Settings

Obrazek 4-6 Vybér typu svorky

4.1.4 Pripojte méfic rozchodu kol
Toto nastaveni umoZiuje pfipojit zafizeni TBE pro méreni béhounu.
Pro pfipojeni zafizeni MaxiTPMS TBE
1. Klepnéte na B&zna nastaveni a vyberte moznost Pfipojit nastroj pro méreni rozchodu kol.
2. Klepnéte na tlacitko ZAP/VYP na pravé strané obrazovky pro vyhledani dostupnych zafizeni.

3. Postupujte podle pokynt na obrazovce a pfipojte zafizeni TBE a diagnosticky pristroj ke stejné siti Wi-Fi.

o Settings = Connect Tread Measuring Tool | Refresh
@ Diagnostic settings
Report Settings ©

n Push Notifications
Available device(s) [ oN §

l"" Auto Update
No TBE device found!

Ensure that the TBE Version greater than or equal to V01.22.00, and connect to the

51 Wheel Alignment Settings same Wi-Fi as the diagnostic tool

” OBFCM Upload

@ Vehicle List T —— o WLAN ane anasait s O 3 Corecertohe s 1 F1 e oo

m Laws and Regulations Tap to select or cancel

Obrazek 4-7 Obrazovka Pfipojeni nastroje pro méreni rozchodu kol
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4. Po pfipojeni zafizeni TBE a tabletu ke stejné siti Wi-Fi klepnéte v seznamu dostupnych zafizeni na zafizeni,
které chcete pfipojit. Jakmile je zafizeni MaxiTPMS TBE pFipojeno, stav pfipojeni se zobrazi jako
,Sparovano”.
4.1.5 Vybér zarizeni pro méreni tlaku v pneumatikach
Toto nastaveni umoZziuje pFipojit zafizeni ITS600 pro méreni tlaku v pneumatikach.
PFipojeni zafizeni ITS600
1. Klepnéte na B&Zna nastaveni a poté na Vybrat méfic tlaku v pneumatikach.

2. Klepnéte na tlacitko ZAP/VYP na pravé strané obrazovky pro vyhledani dostupnych zafizeni.

3. Postupujte podle pokynt na obrazovce a pfipojte zafizeni ITS600 a diagnosticky pristroj ke stejné siti Wi-Fi.

o Settings = Select Tire Pressure Measuring Device | Refresh
E Diagnostic settings
)
Report Settings o D
n ifiautel_
Push Notifications
Available device(s) [ on @

o Auto Update
No ITS600 device found!

[ Ensure that the ITS600 App Version greater than or equal to V1.82, and connect to
sty Wheel Alignment Settings the same Wi-Fi as the diagnostic tool, and keep the screen on.
< = g > P = o
sl

2 | OBFCM Upload

Vehicle List 1. Enter WLAN interface from system settings or 2. Ensure ! VLAN is turned on and

quick settings. s the diagnostic tool.

m Laws and Regulations Tap to select or cancel

Obrazek 4-8 Obrazovka pfipojeni méfice tlaku v pneumatikach

4. Po pfipojeni zafizeni ITS600 a tabletu ke stejné siti Wi-Fi klepnéte v seznamu dostupnych zafizeni na
zafizeni, které chcete pfipojit. Jakmile je zafizeni ITS600 pFipojeno, stav pfipojeni se zobrazi jako

.Sparovano”.

4.1.6 Vybér nastroje pro méreni vysky

Tato ¢ast umoZiuje vybrat nastroj pro méreni vysky jizdy (méfici pasmo nebo cil vysky jizdy). Vybér moZnosti Méfici
pasmo vyZaduje ruéni méfeni a zadani hodnoty dle pokynd; vyb&r moznosti Cil vy3ky jizdy umoZfiuje automatické

nastaveni pfi¢niku, detekci cile a vypocet a zobrazeni vysky jizdy. Podrobnosti naleznete v ¢asti Mé&Feni vy3ky jizdy.
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)

POZNAMKA Ve vychozim nastaveni je vybran metr.

o Settings - Select Height Measuring Tool

E Diagnostic settings

Report Settings

81

n Push Notifications v

l*‘J Auto Update

Tapemeasure  Ride height target

V]
m Wheel Alignment Settings

ﬂ OBFCM Upload

m Vehicle List

m Laws and Regulations
Obrézek 4-9 Obrazovka vybéru nastroje pro méreni vysky
4.1.7 Méfici pFistroj pro podvozek Mercedes

Vozidla Mercedes musi k méreni vySky vozidla pouZivat specidlni nastroj. Pokud se tak nestane
Zméreni vysky vozidla nebude mit za nasledek Zaddnou dostupnou specifikaci. Pro méreni vysky vozidla
muzete zvolit ru¢ni sklonomér Autel nebo jiné nastroje.

o Settings = Mercedes Chassis Level Measuring Tool
E Diagnostic settings
Select Tool
Report Settings

n Push Notifications ﬁ F
=

""w,. Auto Update

- Hand-held Inclinometer Romess inclinometer or other tool
ply Wheel Alignment Settings ©

" *Benz vehicles must use a special tool to measure the vehicle height. Failure to
i measure the vehicle height will result in no available specification value
OBFCM Upload he vehicle height will resul labl fi I
Vehicle List Hand-held Inclinometer Calibration >

m Laws and Regulations

Obrazek 4-10 Obrazovka vybéru méFiciho néstroje pro podvozek Benz

Pokud ruéni sklonomér po padu poskytuje nepfesna méreni, klepnéte na Kalibrace ru¢niho
sklonoméru a provedte jeho novou kalibraci.
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Pro provedeni kalibrace ru¢niho sklonoméru

1. Umistéte ru¢ni sklonomér na rovny a vodorovny povrch.

Obrazek 4-11 Provedeni kalibrace ru¢niho inklinometru 1

2. Otocte ruc¢ni sklonomér o 180°.

Obrazek 4-12 Provedeni kalibrace ru¢niho inklinometru 2

3. Otocte ru¢ni sklonomér o 180°.
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Obrazek 4-13 Provedeni kalibrace ru¢niho inklinometru 3

4. Otocte ru¢ni sklonomér o 180°. Kalibrace je tim dokon¢ena.

o

Obrazek 4-14 Provedeni kalibrace ru¢niho inklinometru 4
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4.1.8 Nastaveni pipnuti

Toto nastaveni umoznuje povolit nebo zakazat pipnuti pfi provadéni kompenzace klopeni,
kompenzace zvedani a méreni Caster/SAL

o Settings - Beep Setting
E Diagnostic settings
Beep [ on ¢
el
Report Settings

n Push Notifications

" Auto Update

34 Wheel Alignment Settings

* OBFCM Upload

m Vehicle List

m Laws and Regulations

Obrazek 4-15 Obrazovka nastaveni zvukového signélu

4.2 Pripojeni rdmu pro nastaveni geometrie kol

ZpUsob pfipojeni rdmu pro nastaveni geometrie kol je popsan v predchozi ¢asti. Podrobnosti
naleznete v €asti Pripojeni rdmu pro nastaveni geometrie kol.

4.3 Konfiqurace sité

Konfigurace sité je popsana v predchozi ¢asti. Podrobnosti naleznete v ¢asti Konfigurace sité.

4.4 Aktualizace

Po pfipojeni ramu pro nastaveni geometrie kol a konfiguraci sité klepnéte na Aktualizovat v
Nastaveni geometrie kol pro aktualizaci ramu.
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o Settings = Update
@ Diagnostic settings
=) Report settings ((((((@))))))
n Push Notifications Devices

m Auto Update

m Wheel Alignment Settings
ADAS camera system current version: V01.24.08_v02.01.05_V1.10.02;
Latest version: V01.25.06_v02.01.05_V1.10.02

ﬂ OBFCM Upload
Vehicle List

m Laws and Regulations

Obréazek 4-16 Obrazovka aktualizace

4.5 Udrzba a servis

Tato ¢ast se zabyva kalibraci a kontrolou, protokolem o kalibraci, intervalem kontroly pfesnosti a intervalem
cisténi cile.

o Settings o= Maintenance & Service

£ e

Calibration & inspection >
Language

Calibration record report >
| l Printing Settings

Accuracy check interval Sixmonths >
E Diagnostic settings

Target cleaning interval >

Report Settings

n Push Notifications

m Auto Update

34 Wheel Alignment Settings

Obrazek 4-17 Obrazovka udrzby a servisu

@ POZNAMKA

Ujistéte se, Ze je rdm pro nastaveni geometrie kol pfipojen k Wi-Fi, jinak nelze funkci Udrzby a servisu aktivovat.
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4.5.1 Kalibrace a kontrola
@POZNAMKA

Pro provedeni kalibrace stabilizatoru, kalibrace cile upinaci hlavy kola a kontroly presnosti stabilizatoru je
vyZadovéna kalibrac¢ni ty¢ (AUTEL-CSC0500/10; AUTEL-CSC0500/12).
Pro ndkup kontaktujte svého mistniho prodejce nebo vyrobce.

4.5.1.1 Kalibrace zarovnavace
Zarovnavac je nutné kalibrovat, kdyz:

1. Fotoaparéat byl rozebran.

2. Kontrola presnosti selhala.
Kalibrace zarovnavace

1. Klepnéte na Udrzba a servis a poté vyberte Kalibrace a inspekce >

Kalibrace zarovnavace.

2. Umistéte kalibracni listu asi 2,2 m pfed ram pro nastaveni geometrie kol.
Nainstalujte terce pfednich kol na kalibra¢ni liStu, zarovnejte polohovaci kolik s polohovacim

otvorem a utahnéte matici.

Calibration Preparation

* Move the calibration bar to the

= e - position about 2.2m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

4 I & ’ * Install the front wheel targets

on the calibration bar, align the
locating pin with the locating hole,
and tighten the nut,

Qo

* The crossbar height will be
adjusted automatically. Ensure
there are no obstructions which
may interfere with the movemnent of
the crossbar.

Obrazek 4-18 Pfiprava kalibrace zarovnavace

3. Klepnéte na DalSi a vySka pFicky se automaticky upravi a vyhleda se cil. Poté postupujte podle
pokynu na obrazovce a posuiite kalibra¢ni listu tak, aby se hodnoty ,Offset” (Posun), ,L-
Vzdélenost” a ,Distance Distance Distance Difference” (Rozdil vzdélenosti) zobrazovaly zelené.
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Aligner calibration

Move the calibration bar so that

Off:
__;ﬂ the values of 'Offset’, ‘L-Distance’,
A 'R-Distance’, and 'Distance Diff'
-269 are displayed in green
L-Distance RDistance
[N —
Distance Diff
96 >
42206 o . 2110
VN
e Next Camera ESC

Obrézek 4-19 Kalibrace zarovnavace 1

Aligner calibration

Offset Ready!

A
o7

LDistance RDistance
[ A—

Distance Diff

: ty >
2095 2 o 2114

VN

- Next Camera ESC

SN

Obrazek 4-20 Kalibrace zarovnavace 2

4. Klepnutim na tlacitko Dal3i prejdéte na nasledujici obrazovku. Otacejte kalibra¢ni listou podle pokynt
na obrazovce pro sbér dat. Jakmile se Sipky a zobrazené blokové obrazky zbarvi do zelena,

prestarite kalibracni liStu otécet.
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Calibration

‘ Rotate the target to the collection
= position.

——

VIN:

Info: Camera ESC

Obrazek 4-21 Kalibrace 1

Calibration
~ ‘ " Collecting...
VIN:
Info: Camera ESC

Obrazek 4-22 Kalibrace 2

5. Poté umistéte kalibracni liStu asi 3,8 m pfed ram pro nastaveni geometrie kol a provedte
kalibra¢ni kroky podle pokyn(l na obrazovce, abyste shroméZzdili odpovidajici data.
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Calibration

Rotate the target to the collection
" = = position.

“r——r~

VIN

Info:
e Camera ESC

Obrazek 4-23 Kalibrace 3

6. Po shromazdéni dat z ter¢l prednich kol odstrarite terce z kalibracni listy a nainstalujte
terce zadnich kol na kalibra¢ni liStu.
Dokoncete kroky kalibrace podle pokyn(l na obrazovce.

Calibration Preparation

* Move the calibration bar to the

- AR = position about 2.2m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

M * Install the rear wheel targets

on the calibration bar, align the
locating pin with the locating hole,
and tighten the nut.

ViN

bore Next ESC

Obrazek 4-24 Kalibrace 4

7. Po shroméazdéni dat ze Ctyr cild se na obrazovce s vysledky kalibrace zobrazi zprava o tispé3né kalibraci; zatimco

symbol indikuje netspé&snou kalibraci, ktera vyZaduje réKalibraci.
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Result
Calibration successful

Total front toe (01,01)

Left front camber (01.01)

Right front camber (01,01)

Total rear toe (0.1,01)

Left rear camber (01.0.7)

Right rear camber (0.1,01)
VN
- e i

Obrazek 4-25 Obrazovka s vysledky kalibrace

4.5.1.2 Kalibrace cile pro upnuti kola

Po vyméné odpovidajici objimky kola (objimky rafku/objimky pneumatiky) nebo terce je tfeba nové sestavenou

objimku kola (objimku rafku/objimku pneumatiky) nebo ter¢ znovu kalibrovat.

@ POZNAMKA

Ilustrace svérek v této pfirucce jsou zaloZzeny na pouZiti svérek na rafky.

1. Poutzijte kalibracni liStu
Kalibrace upinaciho mechanismu kola (upinaciho mechanismu rafku) a cile pomoci kalibra¢ni listy

1. Klepnéte na Udrzba a servis a poté vyberte Kalibrace a kontrola > Kalibrace cile upinaci lidty kola.

2. Vyberte moZnost Kalibrace cile upinaci sily kola - s kalibra¢ni listou.
Wheel clamp target calibration

Wheel clamp target calibration - Wheel clamp target calibration -
with calibration bar with vehicle

Obrazek 4-26 Vybér metody kalibrace
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3. Poté vyberte cil, ktery je tfeba kalibrovat. Pro ilustraci je pouZit cil pravého zadniho kola
(spravné nainstalovany na pravé zadni svérce rafku).

Wheel clamp target calibration

Left front wheel target Right front wheel target Left rear wheel target Right rear wheel target

VIN:
Info:

& ESC

Obrazek 4-27 Vybér cile pro kalibraci

4. Tablet automaticky zobrazi p¥ipravu na kalibraci. Postupujte podle pokyn( na obrazovce
a presunte kalibra¢ni liStu do polohy priblizné 2,2 m pfimo pfed ram pro nastaveni
geometrie kol. Poté nainstalujte svorku pravého zadniho kola (rafek
svorku) a pravy zadni ter¢ na kalibracni list&, zarovnejte pojistny kolik s pojistnym
otvorem a utdhnéte matici.

Calibration Preparation

* Move the calibration bar to the
ks - position about 2.2m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

"'_4~ * Install the right rear wheel clamp

target on the calibration bar, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut.

Obrazek 4-28 Priprava kalibrace (pouZzijte kalibracni listu)

5. Po nastaveni vzdalenosti na poZzadovany rozsah klepnéte na tlacitko Dal3i a tablet
signalizuje, Ze je pFipraven k dalSim operacim.
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Right rear wheel clamp target calibration

- = . -y

MQ

VIN

Info Next ¢ Esc

SN

Obrazek 4-29 Spusténi kalibrace (pouziti kalibra¢ni liSty) 1

6. Klepnéte na Dal3i pro pokragovani. Postupujte podle pokynd na obrazovce a otocte kalibragni listu tak, aby
Ze cile jsou v poloze pro sbér.

Right rear wheel clamp target calibration

Rotate the target to the collection
= lL a position.

—_—

VIN

Lo Next Camera ESC

Obrazek 4-30 Spusténi kalibrace (pouZiti kalibra¢ni listy) 2

7. Jakmile se Sipky a zobrazené blokové obrazky rozsviti zelené, prestarite otacet
prickou a tablet automaticky zahdji sbér dat.
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Right rear wheel clamp target calibration

Collecti
. = . hsti

Obrazek 4-31 Spusténi kalibrace (pouZiti kalibra¢ni listy) 3

8. Po shroméazdéni dat se zobrazi obrazovka s vysledky kalibrace. naznacuje
Uspésnou kalibraci a klepnutim na tlacitko ESC funkci ukondite; zatimco indikuje netispéSnou Q

kalibraci a klepnutim na tlaitko Recalibrate (Pfekalibrovat) mGzZete kalibraci zopakovat.

Result
Calibration completed!
Rotation axis X 087 0.87
Rotation axis Y 0.00 0.00
Rotation axis Z 0.49 0.50
Rotation center X 2556 2564
Rotation center Y 079 0.86
Rotation center Z 49 4498

= e 5

Obrazek 4-32 Obrazovka s vysledky kalibrace
2. PoutZijte vozidlo

Kalibrace upinaciho mechanismu kola (upinaciho mechanismu réafku) a cile pomoci vozidla

1. Klepnéte na Udrzba a servis a poté vyberte Kalibrace a kontrola > Kalibrace cile upinaci lidty kola.

2. Vyberte kalibraci cilové hodnoty upinaci sily kola - s vozidlem. Viz obrazek 4-26
Podrobnosti naleznete v ¢asti Metoda kalibrace .

3. Poté vyberte cil, ktery je tfeba kalibrovat. Pro ilustraci je poufZit cil pravého predniho kola (spravné
nainstalovany na pravé predni svérce réafku). Viz

Obrazek 4-27 Podrobnosti naleznete v ¢asti Vybér cile pro kalibraci.
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4. Jak je zndzornéno v priivodcich na obrazovce, najedte s vozidlem na zvedak, Fidte volant dopfedu, zajistéte

drZzék volantu, zafadte neutrdl a uvolnéte parkovaci brzdu. Poté nainstalujte objimku pravého predniho

VIN
Info
SN

kola na pravé predni kolo a zvednéte pfedni ndpravu.

Right front wheel clamp target calibration

N b 2~
. & 5 -
‘0*‘

: il S >
Steer ahead, lock steering wheel, place transmission instal the right front wheel target on right front
In neutral, refease parking brake. wheel and raise the front axle.

Obréazek 4-33 Priprava kalibrace (pouZijte vozidlo) 1

5. Pokracujte klepnutim na tlagitko Dal3i. Postupuijte podle pokynd na obrazovce a upravte geometrii kol.

rém asi 2,2 m od stfedu predniho kola a ujistéte se, Ze stfedy rdmu a vozidla jsou zarovnany. Poté stisknéte

tlatitka NAHORU a DOLU na zadni strané ramu a nastavte vy3ku pricky tak, aby byla pfiblizné ve stejné

vySce jako stied predniho kola.

VN

SN

Right front wheel clamp target calibration

* Place the calibration frame about
2200mm from the center of the front
wheel, and ensure that the centers of
the calibration frame and the vehicle are
aligned;

* Press UP and DOWN buttons on the
back of the calibration frame to adjust
the crossbar height so that the crossbar
is roughly at the same height as the
center of the front wheel

Obrazek 4-34 Priprava kalibrace (pouZiti vozidla) 2

6. Po nastaveni vzdalenosti na pozadovany rozsah klepnéte na tlacitko Dal3i a tablet indikuje, Ze je pFipraven k

dalsim operacim.
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Right front wheel clamp target calibration

m Ready!
- -
- -
VN
Info ¢ —— Next

N

Obréazek 4-35 Spusténi kalibrace (pouZiti vozidla) 2

7. Otocte koleckem podle pokyn(i na obrazovce.

Right front wheel clamp target calibration

() - . 3 Rotate the wheel as indicated by the
armow.
feh
- -
- -
VIN
nfy Camera Cancel N:

SN

Obrazek 4-36 Spusténi kalibrace (pouZiti vozidla) 1

8. Jakmile se Sipky a oznacené obrazky blokd rozsviti zeleng, prestarite otacet
kolo a tablet automaticky zahaji sbér dat.
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Right front wheel clamp target calibration

= Collecting...

1e)-
i i

Info c c | Next

SN

o =

Obrazek 4-37 Spusténi kalibrace (pouziti vozidla) 2

9. Po shromazdéni dat se zobrazi obrazovka s vysledky kalibrace. oznacuje
Uspé3nou kalibraci a klepnutim na tlacitko ESC muaZzete funkci ukoncit; zatimco oznacuje netispésnou Q

kalibraci a klepnutim na tlaitko Recalibrate (Pfekalibrovat) mizZete kalibraci provést znovu.

Result
Calibration completed!

Rotation axis X 0.87 0.87
Rotation axis Y 0.00 0.00
Rotation axis Z 0.49 0.49
Rotation center X 2565 25.63
Rotation center Y L 149
Rotation center 2 4508 4508

Obrazek 4-38 Obrazovka s vysledky kalibrace (pouziti vozidla)
4.5.1.3 Kontrola presnosti zarovnavace
Kontrola pFesnosti zarovnavace se doporucuje, kdyz:
1. Zarovnavac utrpél silnou kolizi.
2. Kontrola presnosti nebyla provedena déle nez Sest mésic(.

Software nabizi tfi druhy metod kontroly pfesnosti: Kontrola presnosti zarovnavace pomoci
kalibracni liSty, Kontrola presnosti zarovnavace pomoci vozidla a Rychla kontrola presnosti.
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1. PoutZijte kalibracni listu

Kontrolu presnosti Ize provést pomoci kalibra¢ni listy, kterd umoZznuje pfesné a spolehlivé ovérit celkovou presnost

méfFiciho systému (ktery zahrnuje kamery, svorky na réfky a terce).

Pro provedeni kontroly presnosti pomoci kalibra¢ni tyce

1. Klepné&te na Udrzba a servis a poté vyberte Kalibrace a inspekce >

Kontrola presnosti zarovnavace.
2. Vyberte Kontrola presnosti - s kalibra¢ni listou.

3. Podle pokyn(i na obrazovce presuiite kalibra¢ni listu do polohy pfiblizné 2,2 m p¥imo pred ram pro
nastaveni geometrie kol. Nainstalujte na kalibra¢ni liStu upinaci prvky pfednich kol (upinaci prvky

rafku) a terce, zarovnejte vodici kolik s vodicim otvorem a utdhnéte matici.

Accuracy check

* Move the calibration bar to the

- r N - position about 2 2m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

‘H{’_¢~ * Install the front wheel clamp

targets on the calibration bar, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut;

* The crossbar height will be
adjusted automatically. Ensure
there are no obstructions which

o may interfere with the movement of
the crossbar.

VN

Info. N ESC

Obrazek 4-39 Kontrola presnosti (pouZijte kalibra¢ni listu) 1

4. Klepnéte na Dalsi. VySka pFi¢niku se automaticky upravi a systém prejde na dalSi obrazovku. Jak je
znazornéno v prdvodci na obrazovce, posuite kalibra¢ni listu tak, aby se hodnoty , Offset” (Posun), ,L-
Vzdélenost” a ,Distance Distance Difference” (Rozdil vzdalenosti) zobrazovaly zelené.
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L-Distance

Rl

1886

VIN
Info.
SN

Aligner calibration

Offset

_F
omm=TT -s0mm

R-Distance
. B @@,
Distance DIff >

000 mm

Ml (1891

Move the calibration bar so that
the values of 'Offset’, 'L-Distance’,
‘R-Distance’, and 'Distance Diff'
are displayed in green.

Next Camera ESC

Obrazek 4-40 Kontrola pfesnosti (pouzijte kalibra¢ni liStu) 2

L-Distance

2068

Accuracy check

Offset

A
w6 50 mm

R-Distance
[T —
Distance Diff

e
,'QL;; 2086

Ready!

VIN
Info.
N

Next Camera ESC

Obrazek 4-41 Kontrola pfesnosti (pouzijte kalibra¢ni listu) 3

5. Poté klepnéte na tlacitko DalSi pro vstup na nasledujici obrazovku. Otacejte kalibra¢ni
listou podle pokyn(i na obrazovce pro sbér dat. Jakmile se Sipky a zobrazené obrazky
blokl zbarvi do zelena, prestanite kalibracni listu otacet.
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Accuracy check

Rotate the target to the collection
- ‘ s position.

VIN:

Inf
i l Camera ESC

Obrazek 4-42 Kontrola pFesnosti (pouzijte kalibraéni liStu) 4

Accuracy check

Collecting...
. = . ey

Al —

VIN.
o Camera ESC

SN

Obrazek 4-43 Kontrola presnosti (pouzijte kalibracni liStu) 5

6. Poté umistéte kalibracni liStu asi 5,4 m pfed ram pro nastaveni geometrie kol a provedte
kalibra¢ni kroky podle pokynd na obrazovce, abyste shroméazdili odpovidajici data.
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Accuracy check

* Move the calibration bar to the

[ ‘ - position about 5.4m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

b * Install the rear wheel clamp
targets on the calibration bar, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut.

i
e Next ESC
Obrazek 4-44 Kontrola presnosti (pouZijte kalibraéni listu) 6
7. Po shroméazdéni dat se zobrazi obrazovka s vysledky kalibrace. naznacuje
Uspé3nou kalibraci a klepnutim na ESC muzete funkci ukongit; zatimco oznacuje netspé&snou Q
kalibraci a klepnutim na Zkontrolovat mliZete kalibraci zopakovat .
Result
Accuracy check passed!
Total front toe (01,01)
Left front camber (0.1,00)
Right front camber 01.01)
Total rear toe (01.01)
Left rear camber (01.01)
Right rear camber (01,01)

Obrazek 4-45 Obrazovka s vysledky kontroly pFesnosti

2. Pouzijte vozidlo

Kontrolu pFesnosti Ize provést na vozidle, coZ umoZfiuje ovéfit celkovou pFesnost méficiho systému (zahrnujiciho
kamery, svorky na rafky a terce) bez pouziti kalibra¢ni tyce. Vzhledem k tomu, Ze pFesnost kontroly je ovlivnéna

stavem vozidla, doporucuje se pro tuto kontrolu pouzit dobfe udrZované sportovni vozidlo.

Provést kontrolu presnosti s vozidlem

1. Klepnéte na Udrzba a servis a poté vyberte Kalibrace a inspekce >

Kontrola pfesnosti zarovnavace.

2. Vyberte Kontrola pFesnosti - s vozidlem.
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3. Postupujte podle pokynt na obrazovce a nastavte vozidlo do poZzadovaného stavu.

Vehicle Preparation

* Ensure that the vehicle is in good condition, and the wheel clearance and the clearance between
suspension components are normal (Recommend to use a passenger vehicle within 3 years and 50,000
km);

* Park the vehicle on a steady and level surface. Ensure a space of 1.5 m or more in front and rear of the
vehicle;

* Place the wheel chocks before and after the left rear or right rear wheel to prevent movement;

* Center the steering wheel and install the steering wheel holder. Release the parking brake and place the
transmission in neutral;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

* Do not push the wheel too hard against the wheel chock when the vehicle is pushed from front and rear
to perform the rolling compensation;

* Do not turn off the calibration frame during the entire accuracy check.

vine

Obrazek 4-46 Priprava vozidla

4. Klepnéte na tlacitko DalSi a postupuijte podle pokyn(i na obrazovce k umisténi rdmu pro nastaveni
geometrie kol a spravné instalaci upinacich prvkd kol (upinacich prvkd na rafky) a cile na kola.

Auxiliary Tool Positioning

Place the calibration frame about
1.5m in front of the vehicle. Adjust the
crossbar so that it is basically at the
same height as the center of the front
wheel.

Vin

piy Next Exit

Obrazek 4-47 Umisténi pomocného nastroje 1
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Auxiliary Tool Positioning

* Check the wheel clamp
AUTEL-CSC0500/19 to ensure that four
pawls (1) are equal in length;

* Install four wheel clamp pawils (1) to
the rims and tighten the bolt (2) until the
pawls (1) are tightly secured.

Note:

* Ensure that the installation holes of
four wheel clamp pawls are in the same
order from inside to outside;

* Ensure that the wheel clamps are
vertically installed on the rims, and the
installation angle should be within -8° to
8.

VIN
Info

. Next Exit

Obrazek 4-48 Polohovani pomocného nastroje 2

5. Poté klepnéte na DalS3i, pficka se automaticky nastavi, vyhleda cil a tablet se zobrazi nasledujici obrazovka.

Postupujte podle pokynt na obrazovce a posuiite klin zadniho kola dozadu asi 0 30 cm a zatlacte vozidlo

dozadu tak, aby se hodnoty zobrazovaly zelené. Jakmile se Sipky a zobrazené blokové obrazky zobrazi zeleng,

prestarite vozidlo tlacit a pockejte, az se na tabletu zobrazi dal3i obrazovka.

Wheel Rolling Compensation

(@) = y N * Move the rear wheel chock
backward for about 30 crm;
* Push the vehicle in the direction
indicated by the arrow.

vin
info

o Camera ESC

Obréazek 4-49 Kompenzace odvalovani kol 1
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Wheel Rolling Compensation
Q

| SN USE—

* Stop pushing the vehicle, please
wait..

VIN
Info:
SN

Obrézek 4-50 Kompenzace odvalovani kol 2

6. Poté zatlacte vozidlo dopredu. Jakmile se Sipky a zobrazené bloky zobrazi zelené, prestarite vozidlo tlacit a
pockejte, aZ se na tabletu zobrazi dalsi obrazovka.

Wheel Rolling Compensation
o .

* Push the vehicle in the direction
indicated by the arrow.

VIN
Info:
SN

Obrézek 4-51 Kompenzace odvalovani kol 3
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Wheel Rolling Compensation

()] = T = * Stop pushing the vehicle, please
wait

VIN:

e Camera ESC

Obréazek 4-52 Kompenzace odvalovani kol 4

7. Umistéte ram pro nastaveni geometrie kol pfimo za zadni ¢ast vozidla a

Postupujte podle pokynti na obrazovce a dokoncete postup.

8. Po dokonceni operace se zobrazi obrazovka s vysledky kalibrace.
" indikuje Usp&$nou kalibraci; zatimco signalizuje nedspésnou kalibraci, kterd

vyZaduje rekalibraci.
3. Rychld kontrola pfesnosti

Rychla kontrola pFesnosti se standardné provadi automaticky kazdych Sest mésicu. Interval kontroly pFesnosti Ize
upravit v nastaveni softwaru pro méreni geometrie kol.

Rychla kontrola presnosti dokaze odhalit chyby v méficim systému sestavajicim z kamer a ter(, ale nezahrnuje
svorky kol.

Pro provedeni rychlé kontroly presnosti

1. Klepnéte na Udrzba a servis a poté vyberte Kalibrace a inspekce >

Kontrola pFesnosti zarovnévace.
2. Vyberte moznost Rychla kontrola pfesnosti.

3. Postupujte podle pokynt na obrazovce a nastavte vozidlo do pozadovaného stavu.
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Vehicle Preparation

* Park the vehicle on the level ground. Set the front wheels at the straight ahead position. Ensure there is
a minimum of 1.5 m space in front of the vehicle;

* Place the wheel chocks in front of and behind the left rear wheel to prevent vehicle movement;

* Center the steering wheel and install the steering wheel lock. Release the parking brake and shift the
transmission to N;

* Keep the vehicle unloaded. Check if the coolant level and the engine oil level are correct. Check if the
fuel tank is full;

* Close all the doors and turn off the exterior lighting;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

* |f the vehicle is equipped with the air suspension, adjust the vehicle to the standard mode before
performing the measurement. The adjustment process may vary on different models.

ViN:

v Skip | Next Exit

Obréazek 4-53 Priprava vozidla

4. Klepnéte na tlacitko DalSi a postupujte podle pokynd na obrazovce k umisténi rdmu pro
nastaveni geometrie kol a spravné instalaci upinacich prvkd kol (upinacich prvkd na
rafky) a cile na kola.

Auxiliary Tool Positioning

Place the calibration frame about
1.5m in front of the vehicle. Adjust the
crossbar so that it is basically at the
same height as the center of the front
wheel.

/e

L K =

VN

i
Ak Next Exit

Obrazek 4-54 Umisténi pomocného nastroje 1
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Auxiliary Tool Positioning

* Check the wheel clamp
AUTEL-CSC0500/19 to ensure that four
pawls (1) are equal in length;

* Install four wheel clamp pawls (1) to
the rims and tighten the bolt (2) until the
pawls (1) are tightly secured.

Note:

* Ensure that the installation holes of
four wheel clamp pawls are in the same
order from inside to outside;

* Ensure that the wheel clamps are
vertically installed on the rims, and the
installation angle should be within -8° to

VN
Info.

N Next Exit

Obrazek 4-55 Polohovani pomocného néstroje 2

5. Klepnéte na tlacitko Dalsi, vyska pri¢niku se automaticky upravi a
vyhledejte cil a zobrazi se vdm néasledujici obrazovka.

Quick accuracy check

— el 37%

Quick accuracy check is in progress. Do not move the vehicle and the calibration frame. Ensure that all the
targets can be detected.

VIN:
Info:

o Exit

Obrazek 4-56 Rychlé kontrola presnosti

6. Vysledek rychlé kontroly presnosti se zobrazi po priib&hu kontroly. Znac¢ka oznacuje Uspé3nou kalibraci; znacka

dokonéena. ‘. oznatuje nelisp&snou.

kalibrace, ktera vyZaduje rekalibraci.
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