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Tekij2noi keustiedot

Ta2mé&n k2ytt°ohjeen mit®2an osaa ei saa | 2l|j
mi ss&?an muodossa t ai mil |l 22an tavall a s @ h
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Vatuuvapausl auseke takuista ja \

Kai kki tamdn k2ytt°ohjeen tiedot, tekni se
saatavilla oleviin uusimpiin tietoihin.

Autel piddattaa oikeuden tehd? muuto&asi ¥aimkl
ta2m2n k2yttPoppaan tiedot on tarkistettu
emme takaa sis?2ll°n ta&@aydellisyytt?2 ja oike
tuotteen tekniset tiedot, toiminnot ja kuv
Aut el ei ole vastuussa mist&an suorista,
vahingoista tai taloudellisista valillisi:

jotka johtuvat t@m®n tuotteen k&ytosta?

@ TARKEAA

Ennen laitteen ké&ytttA tai huoltoa lue t&ma kéyttcohje huolellisesti ja kiinnita erityista
huomiota turvallisuusvaroituksiin ja varotoimiin.
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Jos tarvitset t ekni sal2ueapluaa, muoitiall ayahmiaaryktrkti®
t2sks®yttoohjeessa

Turvallisuustiedot

Oman ja muiden turvallisuuden vuoksi sek?a
vaurioildar mv38eksi on tadrke2a, ett?a kai kk
kosketuksiin joutuvat henkil ©°t l ukevat j a
turvallisuusohjeet.

Ajoneuvojen huoltoon tarvitaan | ukuisamoimme |
kuin ty°t2 tekeva&n henkil°n taidot. Koska
joita tal]|]a®a |l aitteella voidaan testata, o]
neuvoja tai turvallisuusviestejfdtekot kanka
on olla perehtynyt testattavaan jarjestel:r
huoltomenetel mi & ja testausmenettelyj?. On
hyvaksyttaval]a tavall a, j oksi ,ei muviadaerna ntin
ol evien turvallisuutta, kaytettavaa | aitet
Ennen | aitteen k&ytt°e2a Jue ja noudata aina
toimittamia turvallisuusviestej?2 yjta® sloavietl
ainoastaan t&ss?2 kayttPoppaassa kuvatull a

kai kkia t&ass?a k2yttPoppaassa olevia turval

Turvallisuusviestit
Turvallisuusviestit on tarkoiiteemuelkhiks ér
Kai kki turvallisuusviestit on merkitty vaa
/AVAARA

Il mai see valittomasti vaarallista tilanne
kuol emaan tai vakavaan | eédkkeaadtumi seen, |

AVAROI TUS
Il mai see mahdol |l isesti vaarallista tilann
kuol emaan tai vakavaan | oukkaantumi seen, |

Turvallisuusohjeet

Tassa esitetyt turvallisuusviestit katt a
j khi suhet kel | &, Aut el ei Voi tietaa, ar vi
vaaroi st a. Sinun on varmistettava, ett?ad mi
ei vaaranna henkil°kohtaista turvallisuutt



/A\VAARA

Kun moottori on kdynnissg pid & huoltoalue HYVIN ILMASTOITUNA tai liita moottorin
pakokaasujajestelmé&n rakennuksen pakokaasunpoistojajestelma Moottorit tuottavat
hiilimonoksidia, hajutonta ja myrkyllistakaasua, joka hidastaa reaktioaikaa ja voi johtaa
vakaviin henkilévahinkoihin t ai kuolemaan.

.@Kuulokkeiden kayttoe?2a suurella 22nenvoi makk
Pitk?2aaikainen kuunteleminen kovall a aan
hei kkenemi seen.

ATurvaIIisuusvaroitukset
Suorita auton testywmp? rainta® gudr.vallisessa
Kayta sAtNnldardi en mukaisia silmiensuojain
Pid2 vaatteet, hi ukset, kadet, ty°kalut,
tai kuumi sta moottorin osista.
Kayt2a ajoneuvoa hyvin ilmastoidugslayllyicg
Laita vaihteisatsenRYdInKYlaNTilomaattiasainh to@i
(manuaalivaihteisto) ja varmista, ett?2 s
Aseta kiilat vet?2vien py°rien eteen 2] 2k
testin aikana.
Ol eerityisen varovainen ty°skennel |l ess?
sytytysjohtojen ja sytytystulppien | &hel
moottorin k2ydess?2.
Pid®a Il 2hel | 2 sammutintag, kjeak kas&lbké lptal o
sammuttami seen.
2 kytke tai irrota mit2aan testilaitte
kaynniss?2,.
Pidda testauslaitteet kui vana, puhtaana
Puhdista | aitteen ul kao ppienstuaa itnaerevliiltat ajeas spal
|l @ aja ajoneuvoa ja kayt?2 testilaitetta
ai heuttaa onnettomuuden.
Katso huoll ettavaohija¢loinrrjuzoanj duobudat a
toi menpiteit2a. jaN2ivdhemt ononidattamatt a i
henkil®vahinkoihin tai testilaitteiden v
valita testausl aitteiden vauri oituminen
varmi stamal |l a, ett? ajoneuvon akku on t
DLC: hen on puhdas ja turvallinen.
| 2 aseta testilaitetta ajoneuvon jakol a

hairi°t voivat vahingoittaa | aitetta.
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1 Téanan k&yttéoppaan kdttaninen

T2 m2 k@ytt°ohje sisalt2aa | aitteen k2ytt°oh

Joissakin t@m@&n k?2ytt°oppaan kuvissa saat:H
eivat sis?lly jarjestel mdasi

1.1 Yleissopimukset

Seuraavia k2yt@antoja kaytet?22an:

1.1.1 Lihavoitu teksti

Lihavoitua teksti?d kaytet2an korostamaan
vali kkovai htoehtoj a.

Esi mer kki :

NapaoOKa

1.1.2 Muistiinpanot ja taked& viestit
1.1.2.1 Muistiinpanoja

HUOMAUTUSa amylady | | ,kst&@ntiesdaelityksi?2, vil
1.1.22 Take&

T RKEtarkoittaa tilannetta, joka voi vahir

valtet?,

1.1.3 Hyperlinkki

S2hk°isiss? asiakirjoissa on aypealink&ei $
hyperlinkin; sininen alleviivattu teksti o
i nkin

1.1.4 Kuvitukset

Tadssa k2yttPoppaassa kaytetyt kuvat ovat e

1



vai hdell a testattavan ajoneuvon mukaan. N o
tehd®ksesi oikean vai htoehdon

1.1.5 Menettelyt

Nuol i kuvake osoitt arak ktio:i menpi teen. Esi me

0 Maxi Syasbl etin virran katkaiseminen
1. Paina pitk2a2an v(iipritdek i palsjpas aakett a
2. NapaWtaran kwdikhkt saht o.

3. NapaOKa



2 Yleinen johdanto

Maxi $¥sj est el m2pds®@k comp dkmenmstit i a:
Maxi SysoTfa&hkrljeetst el man keskussuoritin ja n
Maxi FI asthAV&Méuvon +{jiaedmintstiaiurstlo i t & nt 2.

T2ssa k2yttPoppaassa kuvataan n2iden | aitt
toimivat yhdess?2idiuagmostirj§obami seaklka.

2.1 MaxiSys MS919 -tabletti

2.1.1 Toiminnon kuvaus

KuvalMaxi Syadbl etin etun?kym?
9,7 tuuman T F-L C bkapasitiivinen kosketusn&yttd
Ympéisttn valoanturi 8 havaitsee ympéisttn kirkkauden
Virta-LED O Kat Baul @-k¥ior t a me r kv astad o n
Etukamera

o~ 0w N e

Sis@28anrakennettu mikrofoni



Taul RKIKWOortamer kkival on kuvaus
LED Vari Kuvaus
Pal aa vi hrea&an?a, kun t a
. varaustaso on yli 90 %.
Vi hre .
! Pal aa vi hreana, kun t ab
varaustaso on yli 15 %.
Voi ma
Kel t Pal aa keltaisena, kun tabl
€ 8 on alle 90 %
P .|Pal aa punaisena, kun tabl et
Unatltiogn alle 15 %.
Kamer a
Toi mi nnon Kauwtaeuts®: @ n ajoneuvotietojen -tur
skannaukseen jvaalaojkounveauuvkosjeeenn
Tietosuoj KeaPRutaysoontuegpedtaViad&shi | vi al ustalle
mallin, vuosimalltopnmeotamosekgypin jne.
Ka&vytt©°oi kheaulklsiirngtaamer an kayttooi keudet voi d
j2rjestel masPoibkAssestakisrjtesst el m>dset obs®f
Kédytteoi keulkXiaeney aal |l int a
Mi krofoni
Toi mi nnonKkwytvatud2n 22 neanl |jean nwikidpimmesnen kam
kautt a.
Ti et osuoj Balali kmuttauas : t al | etnd li Imemt g rma tk a?rferr iatni e
Ké@yttooi keuksien hallinta: Mi krofonin k@
ja@rjestel m2asetAXKet sksgedt( jPod tkail: 3 aTsi eettuokssueo j
Ké@ytt°eoi keuksien hallinta > Mikrofoni).



© © N o

10.
11.
12.
13.
14.
15.
16.
17.

Kuva2Maxi Syal etin takan?kym?
Kaiutin
Kokoontaitetulaowtat ywaltuskaa, jotta tablett]
Takakamer a

Kamer an sal ama
P T ?TY°®
[ p Sy gy
AN ===y

if:._
-
H
o

Kuva3Maxi Styasb| eltd m2 ky m2

Kuul okeliitant?

USBortti

USBortti

USB T-¢peritttuikee | ataust a
HDMporttiDefHMinghi on Multimedia I nterface)
Mini-k8bttipai kka

DGvirtal&hteen tuloportti

Vi Hltwk i t usippiitnk®k epai nall us k2ynnist2a2 ja
painallus lukitsee n2yt®©°n



2.1.2 Virtaléhteet
Tabl et ti VOi saada virtaa mist?@ tahansa se

Sis2inen akku
AC/ G rt al 2hde
Ajoneuvon teho

Ctyypin virtal2ahde

0T RKE
Il 2 | ataa akkua, kun |l 2mp°tila on alle 0 A

2.1.2.1 Sisénen akku

Tablettia voidaan k2ytta2a sjis?2isell?2 | adat
riitt@dvadasttumnrhapanbumnad8n kayttoon,

2.1.2.2 AC/DC-virtaléghde 71 virtaléghteen avulla

Tablettia voidaan kaytvtidrd apt Bt o e nsvidarattladl & &
|l ataa my°s sis@ist?2 akkua.

2.1.2.3 Ajoneuvon teho

Tablettia voidaan k?&2ytt2aa sem \widratpdle® h tne et
testiajoneuvon tasavirtaportin kautta suor
kytket2an tabletin yl2ospesttioiBrvaan tasav

2.1.2.4 C -tyypin virtaldhde

Tablettia voidaan k2ytta€-kmpkebhnhl aul evall a

2.1.3 Tekniset tiedot

Taul RRHFabl etin tekniset tiedot

Tuot e Kuvaus

Kayttejarj|lAndroid 10
Kahdeksanytiminen proses
GHz)

Mui st 4 Gt -MAIMsti a gias@di28t Gt mui

Suoritin

97t uumanLOHB Ty tt o, jonka
Naytt©o 1536 x 2048 ja joka on Kk
kosketusn2ytt?©
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Tuot e Kuvaus
Wi-kFi x 2 (802.11 a/ b/ gl
BT V5.0
GPS
Yht eydet USB 2.0 (kaksi UlsBi HO®
USB Tg€pe
HDMI 2.0
SDkortti (tuki jopa 25
Takana: 16 megapi ksel:i
Kamer a )
Etukamera: 16 megapi ks
i Painovoi makiihtyvyysan
Anturit ) .
Ymp2rist°®n valoanturi
Mi krofoni
Audi o ., Kaksi kaiutinta
Tulo / 1 2h} 3kaistainemt&yr®omm: n
iWakiokuul okeliitants?
Lataus 12 -Wimt &ICT D€e el
_ 45 AC:n |l amp°tilassa
Virta ja a Lataus UEB/iTrytpael 2 ht een
15000 mAh 3,8 V litium
) ) ., Tasavi rltza tvu 130 A
Tul oj 2nnit
USBK-t ul o: 5 Vv |/ 3 A
Kayttolamp|0 AE0 AC {12 AF)
Sailytysla|-20 4@ MC AF40 AF)
Mi tat 304, 4 mmtuuméal), 98 227, 8 mm
(LxKxS) tuumaa) x 42, 5tuomma) 1, 67
Paino 1,66 kg (3,66 paunaa)




Tuot e

Kuvaus

Protokoll a

PLC J 24091757 61550 1ISAFE9 ;1 41220
UDS, -32E11 yksijohtimine
| S 01827 41%$8837 SPB19 (TP
TP16,90180,-14380,-JAE0 (Ct
SCl), UART EchasB9t éHoB4
H), -$2E40 (GM ALDBRPTCBAE
BUS) , Ford UBP, Ni ssan D
DS2, BMW DS1, SAE J2819
SAE J1708185%5@&EPWM ( For-d
J1850 VPW ( GM SlQu dlk3kdad 02 ) ,(

2.2 MaxiFlash VCMI 6 Ajoneuvon tiedonsiirto- ja

mittausliitanta

2.2.1 Toiminnon kuvaus

399 006

RNING.-Ct
st

o Popreiests et °
o0® °[g O

USBortti
Koukku

o~ 0w N E

Kuv2oVCMy| 2nakyma

Yl eismittarin | iittimet

DGvirtal&hteen tuloportti

Virtapainike



AUTEL
MaxiFlash VCMI

SN0 @ o

Kuv2-5VCMét un2 kym?2
Virran mek & kBaswd @R Kior t a me rkkikv astad o n
Akun merd&katvmabuo 2-kAkloun mer kkiivaailsso?nt i et oj a
Aal tomuot ogener aadtptad raian vmérrlkelkrin gl kun aal
on k&ytossa
9. Yéismittarihpanea& kvivian®2n?2 yleismittariti
10. Os kil |l oskbwiplilnk WEDvi hre2n?& oskill oskoopp!

11. Ajoneuvon nekakdaal @&EKAg oneuvonal okBwnaus
l'is2tietoja varten

@717 RKE

| a irrota ohjelmointilait-eithk ay alkounp atl-2ana@!
ohj el mointi keskeytet?a?2an, kun ajoneuvon C
ohjel moduw]ia ei va2lttama@tt?2 voida palautt

e ® 00O

@ ®

foe 6666 )

KuvabvVCMhaytt® pohjasta

12. Et hepoet ti
13. Ajoneuvon danhalkitiainen)DB26
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14. Tul okanava A
15. Tul okanava B
16. Tul okanava C
17. Tul okanava D
Taul RkBNWortamerkkival on kuvaus
LED Veari Kuvaus
KeltaSyttyy automaatti sesti kel
yhteydess?2, kun VCMI suori
) Vi hre|Palaiahr e? wWwaCMI kpdmt | | 2 .
Voi ma
Palaat asai sest. punai sena,
Punai vi ka.
Vikkuupunai sena, kun VCMI p
Taul RkKMBEuUNn mer kkivalon kuvaus
L ED Var.i Kuvaus
Vilkkuuvi hre2n?2 | RtauVqgmuml
Vi hre Palaavi hre2ana, kun akku on
varaustaso .on yli 50 %
Pal aa kel taisena, kun akun
Ak ku Keltaalle.so %
Palaapunai sena, kun akun v
. mutta alle 25 %
Punai ) ]
Vilkkuu punaisena , kun akun wvar
10 %.
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Taul wRBKRPp oneuvonall&jben kuvaus

LED Vari Kuvaus
Pal aa tasaisest.i vi hreanij
) kaapelill a
Vi hr e ) ] ]
Vil kkuu vi hre&an?2, kun ti ¢

USB/ Et hkearanpeetl i n kautt a.

Pal aa sinisen?2, kun EyMhtee)
kaapelill a/Bluetoothilla

Vi | kskiunui sen?&, kwmt By dueert olo
kommuni koi daan.

Ajoneu Sinin

Pal aa tasaisesti syaanin
muodost dgtytht eWiden kautt a.

Vil kkuu syaanina, kun-Fy ht
yhteyden kautta.

Syaan

@HUOMAUTUS

Joskus ajoneavonpalE®da kel tdiasdemra,onkunhdVGEN
tabletteihin. Odota 2 minuutti a, kKunnpnres
signaal. on heikko, yrit2 yhdistaa VCMI uu

2.2.1.1 Viestint&kyky

Ajoneuvonr tqg adomistitiaus| iit2nt? t fFk é @ RBRISBe
tiedonsiirtoa. Se voi |l 2hettas? ajoneuvotii
Avoimilla alueilla |I®2hedbnmenrtonmkaudéM-ade
Fin toi mi nbpa2dd aom jJos signaal. kat keaa
ul kopuolella, yhteys palautuu, kun tablett

2.2.1.2 Mittauskyky

VCMIlaite on suunniteltu yleismittarin, osKki
CANvayl atarkistlhseRPartramamtnmnoi | kuten j2anni:t
taajuus -pdiak@ynhiteoi daan mitata ja tulokse

2.2.1.3 Ohjelmointikyky

VCMIai te -PoDhy DSAE -J2334RPYRA1LBensopi va P
ohjelmointirajapinnt@bMet emi stPédn vavell a se
ol emassa ol evat ohjelmistot/ |l aiteohjelmis
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ohj el moi maan-ykisiisk @i tEBCUj a k or-g lajaantatawnj ao ljgajee t
pa2st®ongel mia.

2.2.2 Virtaldhteet
VCMIlaite voi saada virtaa seuraavista | 2ht

Ajoneuvon teho
AC/ BG rt al @hde
Sis22nrakennettu |l adattava akku

2.2.2.1 Ajoneuvon teho

VCMIlaite toi midi 12/ 24 V:n ajoneuvovirralla
kautta. Laite kaywreniecnykytak eéxtat, yy k@BRR n s o p iE
datalinkkiliittimeen (DlQ)t.eeMwiops aikwsian a@R
voi daan kytke? virtaansa l'is2virtal @htee
testiajoneuvossa |lis2virtakaapelin avull a.

2.2.2.2 AC/DC-virtaléhde

VCMIlaite voidaan kytke®3irpiasoei asi mam AQUDC

VCMIlaitetta voidaan k@ytta2a my°s sen sis?2?@

2.2.3 Tekniset tiedot
Taul RGNECMi i edot

Tuot e Kuvaus

BTv2.1 + EDR
usB 2.0
Wi-kFi 5G
Et hernet

Viestint?

Langaton t/5 GHz

3750 mAh |l itiumpol ymee

Virta ja a° )
Lataus IWi rvt &DIC* ht een k4

Kayttoel2amp 0 AE0 AZX2-1AFX2 AF)
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Tuot e Kuvaus

Sailytysla-20 4@ @MC AF40 AF)

Mi t at
(P x L x K)

214 mm (8,43") x 192 mm

Paino 1,2 kg (2,64 paunaa)

2.3 Tarvikesarja

2.3.1 Pé&kaapeli

VCMIlaite saa vir tparfskaa afpuetleilni nk a2t . t0d2 ktuav afkel)
kun se on kytkeyhtye ehBshlpli/vEaGBhD aj oneuvoon.
VCMIlaitteen ajoneuvon DLCahemr, viponka hleaut e
tablettiin.

Kuv2-oP22akpaeal i V2.0 (2 m pitk?)

@HUOMAUTUS

Maxi FIl ash VCMI:n vpit2kgagePi vaeanVAubdbel L
Maxi Fl ash VCMI:n kytkemiseen.

2.3.2 OBDI-tyyppiset sovittimet

OBDtlyyppi set sovittimet on tarkoBD€1i b2 mf
Kaytettava sovitin riippuu testattavan aj
esitetty alla (Sovittimia voidaan myyd?2 er
l'isa@tietoja.)

13



Vol kswa g-e
2+2

Mi t subi g
Hyun-d 216

B e nx8

2.3.3 Muut lisédvarusteet

USB Z*.alapeli-kvak¥2n2kyy
Yhdi st @2 t aybklseitkikn® °VhC Ml

USBC-t yy kiarapel i

Tukee | ataust a.

Ul koi nenvACt BC?2 hde
Liittaa tabl etin ul koi
virransy°ttea varten.
HUOMAUT US Ymparist©osyist
val innainen joill akin
pakkausluettelosta.

d
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Lis@virtal2hteen sovitin
Tarjoaa virtaa -tabteeell e
l'is2virtal 2hteen sovitin
koska jotkut ma g b n &kwu ot
tarjota difitdanPbhbCkautt a.

Puristinkaapel:i
Tarjoaa virtaa -tabt eeilald
akkuun kytkenn2n kautta.

Sytyttimen sulake x 2
Lis2virtal2hteen sovittin

USBEt hersmevti t i n
Verkkoyhteystoiminto void
kautt a.
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3 Aloittaminen

Var mi st at,abkéetpfssa on riittadavast.i virtaa
virtal2hte¥®seten)thaesd

3.1 K&nnista

pai namal | a pitk2a2nvi(piad? t upphaji @ms k&) € n oi
yl 2 kul mlisisrar.y Maxi Sys2 ytoth® °Menpmpyyhk?2i sem?]|
alareunasta yl°sp?2in.

Diagnostics Service Measurement

Ko

Data Manager Battery Test Settings Update

Kuv3bMaxi Sy valikko
1. Sovelluspainikkeet
2. Pai kanmawi gai ntipainikkeet
3. Tilakuvakkeet

@HHUOMAUTUS
On suositeltavaa lukita n2ytt°, kun sit?& e
virran s22stamiseksi.

L2 hes kai kkia tabletin toimintoja ohjatac

navi goiadtiik kommpowj ai nen, joten p&2@set nopeas
tietoihin kysymysten j a vai htoehtojen
val i kkorakenteista |°ytyva&at kunkin sovellu
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3.1.1 Sovelluspainikkeet
Al l a ol evassa aarmllukhoysessat ik -yikdanif keksit eMam@inS ysso v

Taul BKIBEovell ukset

Paini|Ni mi Kuvaus

Avaa | aitteen diagnost

Di agnost ) o
9 Di agnostii kka

Pal velu Avaa erikoistoimi Pabjpe

ADAS Avaa ADAS estel mi enA DA
jerjeste|j®rjestel mad
o Ohj el mistoty°kalut, jo
=) g ' jarj a
() Mittaus gjon_euv01 rjestel m2dn p
W j®nnitett?®, vastusta,
signaaliakti Mvri saust a.
Kayttaa tallenneddijgaaa
/=, |Tietojeniagjoneuvotietoja, mukaa
&LL‘W hallintalyksityiskohtaiset ajan
testiti eliodt.logKealtisnot a
Avaa akun testausvalik
5¢) |Akkutest|toimintoa: ajoneuvon s

ajoneuvon ul kopudkknoee

1 a 1 a
AsetukseAvaa jdrjestel masetus

“ yleisen vahs&buks&atso
W VCMhalligAvaa WGMleysval ivkCavi.al Ka
Sy Sis2lt2a2a | okien ker?22am

Maxi Tool .
pal autuksen kaksi o0saa
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Kat Aotke?dlytt@aj.2keskus

Pai ni|Ni mi Kuvaus
Synkronoi Autelin verk
é Tukea . .
. Maxi $pdletin kdaonksa. K
N OEM al tuyHa! linybdy©E2ytavan Ilu
\ 4 avaami seen tarvittavia
Esittel Tarjoaa vaiheittaisen
y di agnostiikkaa varten.
Pa= S Tarjoaa nopean haun tu
s Maxi Vi ew . . . .
@ ajoneuvoiMdxi ViKeawero
Konfiguroi |l aitteen to
Maxi Vi de videoskooppilaitteena
kuvauska@amel iin ajoneu
tarkastuksi aManxnir Y.iedhe o K
Tarjoaa verkkosivustoj
AR Pikalink avulla p22@set nopeasti
w huol t oon, tukeen ja mu
Pi kalinkki
M&arittaa tabletin vas
'BI Et2ty°p°|TeamVi-sweel | uk sEetn® tawugd 9
Etaty°%poyt?
- Voit | 2hett&2 palautet
ﬁ Kayttajalkautta, jos kohtaat on
Katkdytta2aj2apalaute
9 Aut-el Antaa k?2ytt?2jien yroekail sy
|l adatakseen uusi mman |
[ ] kayttaja ]

3.1.2 Paikannin ja navigointipainikkeet

N&2yton

taul

ukossa:

al areunassa

o
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Taul wBRPai kannin ja navigointipaini/l

Kuvak|Ni mi Kuvaus

Il Il mai see n@yt°n sijain
Pai kannijvasemmal |l e tai oi keal | ¢
seuraavan n?2yt®°n.

TakaisinnPalaa edelliseen n2ytt

Maxi Sys
/ﬁ\ Y Pal Maxi fyS8valikkoon.

Kotiin
Androi d . o
Pal aa Anadrrjoeésdt el m@n al o
kotisi vl
Nayttaa Juettelon k2yn
sovelluksista. Kaynni st
] Viimeisisovelluskuvaketta. Poi
sovellullpyyhk2&isema2l | & sit?2 oi
Poista kai kki kaynni ssj

napaut tPaoniaskiliesy aket t a.

@ Sel ain Ké@ynnist2d4d nCeromeé sel ai

Napauta kameawa&tuakkkenetr
et si men. Pida kuvaket't
m Kamer kuvakaappauksen nayt"sF

tall ennetaan automaatt.|
sovell ukseen mytlehleursp 2\Pa
Kat Tioetlhhalelni nt a

m Naytteoe jJSaataa npayton kirkkautt

Avaa VCMI -Mawelglkuksen.
al akul massa oleva vihr g
V CMI VCMIlaite on yhdistkuwak

]

Ve pi kavalin®kyy, jos yhteys ep?of
yl 2kul massa ol eva akun
jeljell® w@lievam.VCMI

Maxi Sys _ _

E . Pal aa Di agAgstPPkka

pi kakuvz:
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Kuvak|Ni mi Kuvaus

° Pal vel ui
Ei'. , Palm@ol tondyttoon.
pi kan?pj
i Kameran k2&ytt?o
1. Napaamerkaavaketta. Kameran?ytt° avautu
2. Tarkenna tallennettava kuva etsimess?.
3. Napauta kamemdkudiakealtlaa puolell a. Ets
kuvan ja tallentaatomaeauni sasokuvan

4. Napaut a ndayteon oi keassa yl 2kul massa
tallennetut kuvat.

5, Poistu kamerasovell dhkasts&ionpaiaruit K eatmad .

(HHUOMAUTUS
Kun ol et pyyhk2issyt kamerand®yfa°¥%¥idesémma
vai htaa nagKawme-ttaad&avaketta.

3.1.3 Jé&jestelméan tilakuvakkeet

Maxi-fpbdl ettisi on t ayashilnetttai,mijvkas gdntddriod Adj der
vakti |l akuvakkeet. LdocRumentoqgat omsPAadroi d

3.2 Sammuta virta

Kai kki ajoneuvon tiedonsiirto tulee katkai
tulee varoitusviesti, jos sammutusta yrit
kanssa. Sammpabbstaminen tabletin kommuni Kk
johtaaiBQWwi siin joissakin ajoneuvoissa. P

tabletin sammuttamista.

0 Maxi Syabl etin virran katkaiseminen
1. Paina pitk?22an v(ipditdak i pieonsjkaeststaa)
2. NapaW¥taran kwaiklat cseht o.
3. Napao®Ka

3.2.1 K&nnistajajestelmauudelleen

J2rjestel m®n kaat umi s envisrittiaku € usse g paa ii nkagept apuk
Kaynnist?2 kédgehlsem?2ksesi jarjestelm2n uud
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4 Diagnostiikka

Di agnostiikkasovellus voi kayttaa usei den
ohjausmoduul i a, mukaan l uki en, mutt a ei
l ukkiutumattoman jarruj 2rjj2agteeltm® m?2(nA R SR Sj)

4.1 Ajoneuvokommunikaation ja -valinnan luominen

4.1.1 Ajoneuvokommunikaation muodostaminen

Di agnostiikkatoi minnbabledtilnhykytkémi Maki Sg
|l aitteen kautta p22kaapel il |-tay sy ts% vt 41 wnit
ajoneuvo j a tabl etti muodostavat kunnol |
seuraavat vaiheet:

Kyt ke -IV&«CiMle ajoneuvon DLC: hen sek? tiedor
Yhdi st?d aMGMl t abl epariiilm iBtfdiles @ githhh SBlen ks

Kun yl | 2 ol evat vai heet on suoritettu,
navigointipainike. Jos o0i keass aWiahak-WISH:
kuvake, -Mabkl Stytsi on val mis al oittytkesreanan a

4.1.1.1 Ajoneuvoyhteys

VCMIlaitteen kytkent?atapa ajoneuvon DLC: he
seuraavasti

Ajoneuvossa -hoanl | iGBRDljl2 r jbeosatredl maDi a(gdro st i
Ajoneuvossa on sek?a tiedossiandbo d-te®@®n
datapiirilevyn kautta.
Ajoneuvo, jossa-healliotaj 2OBbkL el-Im?idt 2 n t
tiedonsiirtoon ja joissakin tapauksi ssa
ajoneuvon akkuun tulevan liit2nn&n kautt
OBDHaf§j onweol i itant?
T2mé&n tyyppinen |l iit2&2nt?® vaatii vain p22ka

0 Yhdist2minapoo8DVobon
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1. Kytke p2akaapelinl aniatatreaesn iadjtd me uwCMiat a
kiinnitysruuvit.

2. Liit2a kamgpetlainnelnrd neaoas bhnd DiLiC2 af 2 n, j o
yl eens? ajoneuvon kojelaudan all a.

@HUOMAUTUS
Ajoneuvon DLC ei aina sijaitse kojel aud
testiajoneuvon k2ytt°oppaasta.

EiOBDHafj oneuvoliitant?

T2 m2n tyyppinen sék?ttapnt22kaapakin etta?@ hu
edel | ytt 2gndwi tOtBiDrhe n .

EiOBD-aj oneuvoyhteydell e on kol me mahdol |l i st
DL€iitant?® tarjoaa sek? tiedonsiirron et
DL€iitant2® tarjoaa tiedonsiirronnjaitim
kautt a.

DL€iitant?®a tarjoaa tiedonsiirtoa ja vil
kautta.

0 Yhdist2minen ajoneulvioioth2 ntldman OBDI |

1. Kytke p22kaapelinl aniatatreaesnl idjtd me uwCoMlilat a
kiinnitysruuvit.

2. Etsirvittat avaovOBDIn j a -rkaysttkeei nean | 8i tin
urosliitti meen.

3. Kytke kiinsbvettyw @©BBDheuvon DLC: hen.

@HUOMAUTUS
Joi ssakin ajoneuvoissa voi olla useampi k u
sovi tgiijmean. Tee tarvittavat liit2&@nn2at ajorl

0 Lis?2virtal2ahtéemtdsdwmi nteinmen

1. Kyt ke l'is2virtalhteen sovittimen t a
tuloporttiin.
2. Kytke lis2virtal®hteen dadwi?tvtiirmen 2ithrtese

l'iita&dnt2aan,
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i

Puristinkaapef mhnen

1. Kytke puristinkaapelin putkimainen pis

-

Kuv4-IoLi s2virtal2hteen sovittdlmemen al ipiutrd s

2. Kytke lis2virtal2@hteen sloaviitttte enme nt a saasv:
tuloporttiin.
3. Kytke puristimen kaapeli ajoneuvon akk

@HUOMAUTUS

Ku
pi

n VICMilte on yhdistetty ajoneuvoon, I ait
i ppaus?@ani

4.1.1.2 VCMIl-yhteys

Ku
t a

Ma
t a

Pa

Av

pa
al

Us
us
t a
ir
k o

n VICMite on kytketty ol Betheanonveuvannm
sai sesti vihre2n?2 ja laite on valmis muo

xiBysSkalusarjan mukaintetul ka e did@ldie a t o me
bl etin kansséd&: 2Bl theatdd®dBtl hiaa, Wi

riliitos Bluetoothin kautta

oimilla al aeieldlomsBliuetomotklant ama on noin
remman | ii kkumavaran suoritd amalmgmanaeukor
ueel |l a.

ean ajoneuvon diagnostiikan nopeuttamise
eampaa Kuin yht?a VCMI : t &, jolloin t-ekn
blettinsa Bluetoothin kauttanj Y&kl se&ne

rottaa yhdest? ajoneuvosta ja sitten yh
rjiattavaksi
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0 MI-l ai tpa@rinliitt@2minen Bluetoothin kautta
1. K@ynnista tablett]i
2. Val iviCdMlanagseaovel |l us Maxi-$gbki Bobt denu

3. KunvCMManageovellus on whtaey st i IvRICWE tsBF |
j a pyyhkaai sevaBlhuetpa@Mhalseent oonLaite
automaattisesti k2yltettPeissadBbleivdas tv
Lo°ydetyt | aAseteksiadkya2n2yton oikeall :

@HUOMAUTUS

Jos VCaMitetta ei |l °ydy, signaalin voimakkusl
VCMIlaitteen paikkaa ja poista kaikki mahdo
Napaut a Skainmiakaekéeéassa yl 2kul massa sdkealnlned re

4. Yl eens?@- &iCtMl e en ni mi ndkyy muodossa
sarjanumero. Valitse-l pateli (0ostaovant
useampaa kuin yht?& VCMI::t?a, var mi st a,

varten.)
5. Kun pa&r iolniniitsda uu, yhteyden tilaksi n2yt

6. Tabletin n2yt°n alareunassa ol exkavaker
ndytta2aa vihre2n ynrkpuwwaknkreueort,oilsiem tBabl e
yhteydess? toisiinsa.

KatgoMI Bl upearoioltihi t os
Wi-Fiy ht ey s

VCMIaite tukeddiybht@&Hzt:tr® .WiAvoi mkiylha eyldeeai lklaa
on jopa 50 m.

UG Tabletin-l patVeEW®h par iFiini tkta?umitnae n Wi

Ké@ynnist?2 tablettdi
Val iviCMManageaovel |l us Maxi-Bgbi Bobt Menu

KuWCMKuManageavell us on yhtad yt ut, i Iv#HRiid tste
j a pyyhk?aisda&i-W&iMht oWiai naskeent O nTabl et ti

automaatti sesti kayt-eat 8 vkt ewlt ¢ ¢i av
Lo°ydetyltaVCMéet n? kosvidds sAas ernt @uykts®rt oi kee
4. Y|l eens?@- &iCtMll e en ni mi nakyy muodossa
sarjanVméeirose |liitett2va | aite.
5. Kun pariliitos onnistuu, yhteyden til a
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6. Tabletin n2yt°n alareunassa ol ekava&er
ndayttaa vihre?n vy rpkyurv?anknkueoetno,i skeunn Wia b | e
yhteydess?2 toisiinsa.

Kat Wigciy ht ¢ys2tietoja varten.
USBEaapeliyhteys

USEKaapeliyhteys on yksinkertphneywstbabbetia
|l aitteen vaikialalpel i Kom W$B ket t yl aii tkted ems & earb,|
al areunassa alazvi gaon nMCMIai ni k k e eksaeaeme Itiud eme
VCMIai tt emar KKIEBval o pal aa tiasthasesteéet vt hlirahP
yhteys on muodostettu.

Maxi8ysagnostiikkaj2rjestelm2 on nyt val mis

@HUOMAUTUS

USB ht ey s tarjoaa vakai mman tiedonsiirron
tabl etin jal VEMEQ®I mdintia tai koodaust
tiedonsiirtomenetel m2l12 on etusija muihin

4.1.1.3 Eiviestintdviestia

A. Jos tabl et ti ei pysty muodost amaan y
virheil moitus OErroro. Virheil moi tluasi totsee
kanssa. Voit vianm2aritta?a virheen suori

Var mi st a, -latittd®e WaMIlp22a]| | 2.
Kun k2ytat |l angatonta yhteytt®ttyaminiks
oi kea |l aite on kytketty.

Jos tabletin yhteys katkeaa 2killises
mi k@2 n esine aiheuta signaalin keskeyt

Var mi st a, -leatitt?e WQMIoi kein sijaitéeten gi
on yl 2sp?2in

Siirr2 tablettliailt®ehtetnam?@ sJ ovsCMdI2 yt 2t | an
ett? kaapeli on kiinnitetty kunnoll a V
Var mi st a, ettitéddon¥CMIrtotil an mer k ki

tiedonsiirtotyyFiil teakaBsd8éti oot h, Wi

B. Jos VCHI te ei pysty muodost amdgwimtulee viest, o | i

VCMIlai te ei pysty muodostamaan tiedons
Diagnostioille on valittu ajoneuvoj&jestelma jota ajoneuvo ei tue .
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Yhteys on | °%ys?a.

Ajoneuvon sul ake on palanut.

Ajoneuvossa tai datakotelossa on johdotusvika .

Datakaapelissa tai sovittimessa on vir

Ajoneuvon tunnistetiedot on sy°tetty v

4.2 Aloittaminen

Ennen diagnostiikkasovell uksen ensi Am?iitset 2c
kytketty oikein tablettiinVgMhaklo.mmutnai k oi S

4.2.1 Ajoneuvon valikon asettelu

Kun WICMite on kytketty oikein ajoneuvoon |j

aloittamaan ajoneuvon di agnossovkbhuspBha
Maxify8valikajsesmeuwoval i kko tulee n@kyviin
o—‘ m m Al Favorites History America Europe. Asia China Q |
- © © O
EOBD Ford Tesla GM
Chevrolet Chrysler DODGE JEEP
@ @
- N
Vauxhall Iveco LD Mercedes-Benz LD Saab

@& B4 vem

Kuv&a2Aj oneuvon valikkon2ytt?©

1. Yl 2ty©°kalurivin painikkeet
2. Val mi stajan painikkeet

4.2.1.1 Ylay&alurivin painikkeet

Nayton yl&reunassa ol evi etnoitmi°rkrad tu pan kli we tp
alla olevassa taulukossa:
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Taul BKKO 2t y°kalurivin paini
Paini | Ni mi Kuvaus
th KotiitPal aa Max?®abi kkoon.
Napauta t2t2 painikett
pudotusvalilonomaapaumn
tunniaatuemaat ttiuntna sVYIluld
napaMaauaal i ne Ostyteatat l@s
@wmzo paMa . Sy styts
koodin tai rekisterinu
Napakannaa VI N/ Reki st
skannati aMdodsdi n/ reki st e
kamerall a.
. N2aytta2aa kaikki ajoneuv
Al Kai kki. .~ . ’
ajoneuvovali kossa.
a a a a a j a i
Favorites SuUosSi N th .k.ytt ] n Va!l
e suosi kkiajoneuvomer kit
N2yttaa tallennetut te
T2 m& vaithdrojedvda suoran
History Hi stolaiemmin testattuun ajo
e s )
tall ennettu edelKlaitsen
Ajoneuvon histori a
America Ameri IN2ytt2aa ameri kkal ai sen
Eur oo .
E a a a
yrokes | 2 N2 ytt eurooppal ai sen
Asia Aasia|N2ytta?a aasialaisten a
China Kiina|NaytkifiPnal ai sen aj oneuy
Napauta hakukentan sis
Hak u virtuaalin2pp?2imist?©n
ajoneuvon val mistaja.
Peruu{Napauta t2at2a painikett
Cancel .
a hakun2aytolta tai peruu
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4.2.1.2 Valmistajan painikkeet

Val mi st ajapaini kkeet
valitsemall a

4.3 Ajoneuvon tunnistus

ndyttavat eri

ajone.tl

val mi sltaa jtaep ainn ikkyet .k ety VoG Mle i n

Maxi 8ysagnostiikkaj@rjestelm® tukee viitt?
1. Automaattinen tunnistus

2. Manuaalinen sy°tt?®

3. Skannaa VI N/ ajokortti

4. Manuaalinen ajoneuvon valinta

5. OBDbUborasy°tt?®

4.3.1 Automaattinen tunnistus
Maxifysgnostiikkaj?2rjestel m2oshs?ai nemn ausiol
tunni stustoi minto;ajjomlavbuniyihdtedd ®CANMpaut
vVoi nopeast.i tunni staa tarkalleen ajoneuv
jerjest &klomdti eni. war al ta

i Suorittaaksesi askemaawuwtkiseean VI N

1. Napaut Bi

Ajoneuvovali

o Wl T
i Auto detect
Ll Manual input
-

=
(=, Scan VIN/License

Chevrolet

Vauxhall

agnostiskhkall uspaini ketytaal i Ma
k ko

2. Napa¥Wt ®ainiketta

tulee n2kyviin.

ylaty°okalurivill?®2.

Q

GM

JEEP

sanB

Saab
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Kuv4-dvIi-bDaytt?o

3. Val iAtusteomaatti nen tTamhhiestus al oittaa aj

Vi-slkannauksen. Kun testiajoneuvo on tu
ohjaa sinut ajoneuvon diagnostiikkan?y
S n ®E 8 = @ B -]
BMW > Automatic selection > Main menu @ VaMb 53] 12.4v
Main menu
[_] (] ]
i@ XE fam as
Auto scan Control unit Service Hot functions

T

Programming Vehicle profile

© @ B vew = &@

Kuv4-oDi agnostii kan p2a@2valikkon?2ytt

4.3.2 Manuaalinen sytto

Ajoneuvoi ssa, jotka ei vat tue aut omaat
di agnostiikkaj2rjestel m2n avulk ba veki stsere
manuaal i sesd i kuvadgtnaoMlata t ai rekisteri kil

tunni stamista varten.

0 Manuaalisen sy°t°n suorittaminen
1. Napaut ®Bi agnosti-skhkall uspaini ketytaal i Ma
Ajoneuvovalikko tulee n2kyviin.
NapaWt ainiketta ylaty°okalurivill?2.
Val iMassreuaal i nen sy°tt?©

Napauta sy°tteruut kaojda dywit & ekiilseaarVin

g b DN

NapawtKa Ajoneuvo tunnistetaan ja yhdi s
jarjestel m2 ohjaa si nun?yatjto°nPenuvon di ag

4.3.3 Skannaa VIN/ajokortti

NapaGSkannaa VI NgWAd otkiog @ &klait Koedi3d/ | @2 y)t,t °k amer
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avautuu. Nayton oi keall a pwolwdilhat,8kylhmadal
viivak®loannag &klaMnaa I|.i senssi

@HUOMAUTUS
Skannauslisenssimenetelm& tuetaan joissakin maissa ja joillakin alueilla. Sy&a
lisenssinumero manuaalisesti, jos se ei ole kéytettdvissa

Val i tse yksi kol mest a vai htoehdost a j a
val mi stenumero tai rekisterinumero on skan
valintai kkunassa skannauksen j2dKkeenm nk¥al#
ajoneuvenojen vahvistusn?ytJtds tkuaiekek in 2akjyovni
ovat oi kei n, napauta n?2yt°n Kkeskell? ol e
ajoneuvon valmistenumer©K ja jatka napautt

Recognition resuit

Kuv4-oSkannaa& owldN

Jos ajoneuvon val mi stenumeroal/rekisterinu

manuaalisesti. Jat®K . nawaahuwtitsatmaa | Iltaest att a
val mi stenumero jatkaaksesi

4.3.4 Manuaalinen ajoneuvon valinta

Kun ajonduniccn emameroa (VI N) ei voida aut
ohjausyksi k°®n kautta tai tietty valmistenu
manuaalisesti

Vai heittainen ajoneuvon valinta
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T2 m2 ajoneuvon val intatil avaloint sweal ak&kmoewoh
ajoneuvovalikkon2ayt©oss?a, jolHhdynt Valt ul e
napautaMamnuwaalni nenpavialiikretta a . Valitse sama
ti eddten kner kki, mal | i, tilavuus, moottor.i
al akul massSCpali eav&e pal auttaa edNdll lipse mirkdeyw
val itaksesi ajoneuvon tiedot wuudelleen tar

4.3.5 O BDIl Suora merkinta

Tabl ettim2e¢it®vPplytstdy tunni stamaan ajoneuvoa
suorittaa yi @i sEOB@BDIsKIi diksaett c@BrD Inln o t

4.4 Navigointi

4.4.1 Diagnostiikkan&ton asettelu

Kun ajon
avataksesi pd@valikon. T2m& osio sis?a|]¢taa
automaatti sen skannauksen, ohjausyksi k©n
toi minno

P w D PR

euvon tieddK-pai wiaketttta,najpiphult aial

t vaihtelevat ajoneuvon mukaan.

o = i = @ B =

BMW
wviner
> futomatic selection > Miain men

I @& vems =5 12w —@)

Main menu

AR p{= heh (-

Auto scan Control unit Service Hot functions

€ AR

Programming Vehicle profile

Di agno

@ [ vew =

Kuv4-oPa2valikkon2ytt?©

stiikkaty©°kalurivi

Ny kyihme&kre mi st opol ku

Til ati

Paaopsa

etopal kki
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5, Toimintopainikkeet

4.4.1.1 Diagnostiikkatyalurivi

Di agnostiikkaty©°kaluriwvi sis2|tas pai ni kk-e
ndytetyt tiedot ja suorittaa muita t oaunsi nt
Di agnostiikkaty©°kalurivin painikkeiden toi
Taul URIPdo agnostii kkaty®°kalurivin pai
Pai ni|Ni mi Kuvaus
M} Kotiin|{Napauta pal at atkys®evsail i Makxoio
A |Poistuu diagnostiikkaist
e v Jpneu vali kkon&yttoe°on, jossa V
vai hto

testausta varten.

Foy Asetuk|Avaa AseattykLetAskatuskos et

Tallentaa ja tulostaa koy
Tul ostusdebkbbeskastsetukset

o

Pai naa

@ Auttaa Antaa ohjeita tai vinkkej
e di agnostiikkatoi mintojen
Avaa alivalikon joka ta

Tall ent . ’ .

B tall ennusv.ai htoehtoj a
Kayt2a tat?a toimintoa, ku
vianm22arityksess? il mene

. tallentaa testiajoneuv-on

B\ | TTedoniiiedot ja |dmettteknimel At

u tarkastettavaksi ja ratk
Seuraa k?&sittelyn edisty
Katso Kokdaakeruu
i Tietojen tulostaminen Diagnostii kassa

1. NapautBiagnosti-skkall uspaini ketytaal iMea:
Di agnogtyiiklekari vipai niTkhé ostoa kaytett?
di agnostnf @&kanhoaimkana.
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2. Napatduhostmiin n2kyviin tulee pudotusv
a) Tulosta td@mélebsvea kuvakaappauksen n
b) Tul osta kad kki ostdxa@apPbDR kai ki sta n?ay

3. Va2l iaikainen ti edostioetloukoodnaeaenn jkaa ut2thee tt

4. Kun tiedosto on | 2hetetty, naytt°o°n tu

@HUOMAUTUS
Varmi sta, ett? tabletti -fFdia atiulldatiivrerd&rk oyhthd

tul ostami st a. Lis2tietojadautotbeasameseksato
i Tiedonkeruuraporttien | 2Jjoetitosmianen Di aghn
1. Napaut ®i agnostiskhkall uspaini ketytaal i Ma
Di agnostiikkaty°kapairnivkae dnedlohktee tutu?

di agnostiikkatoi minnoissa.
2. Napaudt @donkpgaiumnmi ketta n@hd2ksesi virhe
virhe, niin na@ytte°n tulee |2hetysl] oma
3. L2het? raporttil omake internetin kau:

yl @2kul massa opa@&ivmiak elt3 haet 2 N3ytvti %St us v ueé.
l 2hetys.onni stui

4.4.1.2 Nykyinen hakemistopolku

Nykyinen hakemi stopol ku n2yttaa kaikkien h
sivull e.

4.4.1.3 Tilatietopalkki
Paaoposan oi keassa yl2kulmassa oleva tilatie

1. Vekon til aihi kmaakee, onko verkkoyhteys mu
2. VCMkuvakel mai see taHlagttitreejna v CMIsen ti ed

3. AkkukuvwakKenai see ajoneuvon akun tilan
4.4.1.4 P&bosa

Pa2aosio vaihtelee toi minnaaj ovnae thvecem trmurkraiasr
pd2valikon, testitiedot, viestit, ohjeet |

4.4.1.5 Toimintopainikkeet

Nayton al areunassa ndkyvat toimintopaini
Toimintoihin kuuluvat navimys nfa, nrapoetelil
painikkeiden toiminnot kuvataan seuraaviss

33



@®HUOMAUTUS

Diagnostiikkaty©°kalurivi (n2yt°n yl&reunas
aj an tehtaavi 2, kut en ndytettewynjtami $tiae,t ojodi
hakemista tai tietojen kirjaamista varten.

4.4.2 N&ton viestit

Viestit ndakyvat, kun ennen jatkamista tar
kol menl ai sia viestej?: vahvistus, varoitus

4.4.2.1 Vahvistusviestit

T2 m2n tyyptpiitsein?2 ky exst yn deyetnosla] 2" Tilwrot 0l et
toimintoa, jota ei voida peruuttaa, t ai kL
vahvistus.

Kun k?2ytt?2jan vastausta ei tarvita, viesti
4.4.2.2 Varoitusviestit

T2médn tyyppitseéet yotka n2kyvat valitun toim
johtaa peruuttamattomaan muutokseen tai ti
viestist? on-'Resitita koodit"

4.4.2.3 Virheilmoitukset

Virheil moitukset nakys¥gst ee&minneann vt apeehttuan
Mahdol |l i sia virheit?2 ovat kaapelin irtoami

4.5 Diagnostiikkavalikko

Di agnostii kkasovell uksen avul | a voit m
ohjausyksi Kkati°tnt eveGMIk autatgam oxdjodo meé vaof adihuol f

Paavalikkon&yitv460P 2(2kvaatl si okokhojngfay t KPykk e maa A koo

poi stamaan koodeja tai suorittamaan katt a
edel IKaemn.t oi minto on valittuajoakluebtiai MTdd
kautta ja siirtyy valintasi mukaan vastaav

4.6 Diagnostiikkatoiminnot

Aut omaattinen skannaus

Aut omaattinen skannaustoiminto suorittaa |
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ohjausykeské&hmjsd8rjd vikojen paikantamiseksi

Automaattisen skannauksen nédyttn p&osassa nékyy jajestelmduettelo useimmista
ajoneuvoista. MyG topologiakartta n&yy takeimmille merkeille, kuten Volkswagen,
Audi, BMW, Ford, Land Rover, Jaguar, Chrysler, Fiat ja Volvo. J&jestelm&, joissa ei ole
havaittu vikoja, n&yva sinisina ja vikoja sisdtava jajestelm& oranssina. Aloita
napauttamalla Vikaskannaus-painiketta néyttn alareunassa.

A. Topol@ogi al ehti

= = 8 = 0 B @
@& vows 3 zsv
List =]
- - .
e e
° [~ g
™ uick | IE - L o
Iifa GMVChevicielCrae uic| nter
Repct | | erase ml system ESC
Kuv4-obTopol gl al ehti
B. Luettelov?2lilehti
o =2 & & © B =&
M > Auto scan @ vow (3173w
Topology List (2
1 Engine control module Not scanned (L
2 Transmission control module Not scanned (L
3 Electronic brake control module Not scanned e
0 4 |Inflatable restraint sensing and diagnostic module Not scanned i
5 Instrument cluster Not scanned nmp
6  Power steering control module Not scanned g
7  Steering column lock control module Not scanned nep
8  Steering wheel angle sensor module Not scanned -
9 Fuel pump control module Not scanned -
it Quick Faul Enter
geeott erase M | system ESC -0

Kuv4®Luettelova2lilehti

1. P22 osa
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A. Kun

Test
kuvaa ajoneuvon ohjauspiirin kaapel e
tiedonsiirtoon k?2ytet sminntroed&iimink ladkdys
Vi kojen kokonai smayglr2kwmPhyys @ijkaatssla

se nad@yteta@aa2n topologiakartall a

attavan aj omjeeavboal BCUn2ytetaan t

eri vareill?a skannauksen j2al keen:

Vi hre2: jarjestel md ei ol e havainn

Har magéd&rjestel md ei ol e vastaanott a

Sinipémjestel mda2a ei ol e skannattu

Orang$ir;j e otne lhmv ai nnWitk oy iekno jlauk u ma 2

j2rjestelmdn oikeassa yl 2kul massa.

B. Kun se n2ytet22a3n |Juettel ossa

Saralden?lyttaa jarjestel mnumerot

Sarake?2gtt??2 skannatut j2arjestel m?

Saralden?3dytt 22 skannauksen tulokset

O Vika |l |#aihsaeveai vt kpkhoodeja on;
havaittujen vikojen m22aran,

O Hyvaksytty [l IEmaiviedeietrta jarje:
ei ka2 vikoja ole havaittu.

O Ei skanlhlamaiusee, ett? jarjestel m

O Ei vastaumbasee, ettdl ¢ 2vpeshaht
vastaust a.

Saralkei napaut a pé= ngikienttyw® ksesi j

|l is2diagnostiikan suorittamista va

2. Toimintopainikkeet

Al | a

ol evassa taulukossa on | yhyt kuva

Taul MBROoi mintopaini kkeet automaattisen s

Ni mi

Kuvaus

Raportti

Nayttaa diagnostiikkatiedot

Pi kat yhj ¢

Poi staa kai kki vi kati edot s k

Vi kaskant

Skannaa ajéng¢gescodrel m*moduul ej
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Ni mi Kuvaus

Tauko Keskeytt2a?2 skannausprosessin
jSiairjr;)S/telTulee-jEG’:LjJesteImaan.

ESC Pal aa edelliseen n2ytt°°n ta
0 Aut omaattiassemmuksen suorittaminen

Ot etaan esimerkiksi topologi a:
1. NapaubRiaagnostii kkasovell ukse-hy°°pvaail nikkoest:
Valitse vastaavat ajoneuvon ti edat s oj

Kuvdied® 2 2 val i kkkona@ytt?©
Valitse p22vAalt kkaattyit9én 2haku

Topol ogiakartta na2kyy p2a2osiossa. Nar
Vi kaska-mpmawms ketta skannataksesi ajoneu

Ohgusyksi kk?®

Ohj ausytkaii kikifnon avul l a voit pai kant aa

manuaalisest.i testausta varten useiden

val i kkopohjaisia ohjeita j a tee oi kea %

di agnosmimk&«waaloi kkoon muutaman valinnan j @2
= L TS - - ) B @

Engine control module

K |~ =N

ECU information Trouble codes Live data Active test
‘ogc.ﬂ
Special function
ESC
Kuv4-dDi agnostii kkatoi minton2ytt?©

Kaytetta2aviss?a olevat toiminnot voivat wvaih
sa| taa;

s
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Ohjainyksi kdm2yieddt yksityiskohtaiset ol

ta2m2, jos halwuat n2ytt2aa tieton?2yt®°on.
Vi kakoiodgi ¢21t232a luetut vi kakoodi t j a po
ajoneuvon ohjausyksi k®st?2 haedatt. yksliKkiyrmw
hel pottaa vikakoodien ja muiden tietojen
Reaaliai kaiocsbhkdede efdat n2ytta? reaaliaika
ajoneuvon ohjausyksi k®°st?a,
Aktiivinkenatjesaa tiettyjja kadnp ?mnrgnretsttied nmi:
valinta voi nTd&iyri Inadiotdtoesebta i t t a@Tiodienmi ntt.eost tei
Kdaytett2vissa olevat testit vaihtelevat
Eri koi stoim nnbarjoaa komponent+t i etnai
variantti koodaustoi mintoja mukautettuja
mukautuvien arvojen sy°ttamisen tietyil
Testiajoneuvosta riippuen t2@am2 valinta
mukaut ukset ,daWasr,i aknotntfiikgouor aati o tai jokin
i Diagnost i i kksau aoriinti tnenminn e n
1. Li Maki Bpblettii VEBMEseen.
2. Tunni sta ajoneuvo mi-t 4Bl ettda mantak evax il
tunni stusmenetel mal | @,
3. Napadhubao S$control °Ynhif ktsaersvi ttavan tes
4. Val istune i tettava toiminndybDPhghostiikka

4.6.1 Ohjainyksikkétiedot

Tam2 funktio hakee ja n2ytt2aa testattavan
yksi k®n tyypin, versionumerot ja muita tie
e 6 x o = B ® |
[ Automatic sele wak dcen ertrin Control b 0 informaiion ® vaw CHoo
ECU information
ECU core assembly number EJ32-12B684-MC
ECU assembly number EJ32-12A650-MBS
ECU delivery assembly number GTDI PCM
ECU serial number 1409012404111411
0 VIN SALVP2BGBFH077063
ECU software number EJ32-14C204-MBS
No restricted performance events 0
'OBD supported 1430388736
VIN L2CVA2BG2FG106660
L_Calibration identifications £J32-14C204-MBS
b —r— e —
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Kuv4-o0Ohj ainyksik°n tieton&ytt?©

1. Diagnostiikkaty©° Ba&lauBeoul d-RRPiaa gqun kkteieit k kat
pai ni,kkjeceitssa on yksityiskohtaiset kuvauk

2. P22 o0sd wasemmassa sarakkeessa nakyvat k
sarakkeessa tekniset tiedot tai kuvaukse

3. Toi mi nt oiptefisnsi2k et apauksessa kEBES@peatitn?ivkies.s 2P
katselun j2l keen napauttamalla sit?2,.

4.6.2 Vikakoodit

Toi mi nt o pJad2nd yktk?e ektuva, Lue koodit | an 3Pyt Sltta
Ja2adkwu¥paini ke aktivoituu, j os katseltavi
NapauPai st a kpaidn it kpeotitsad aak sesi vi kakoodi
moottorinohjjaau sryakpsd kt®sapaliini ket ta n2ytt?22ks
ohj ausyklmbae&t®wstt 2yksityi skohtaiset v i kkaakkooooddi |
di agnostiikkatoi m nton2yt©®ss?, tabl etti
moottorinohjausyksi k©st 2,

oz o F b0, 0..0.0

otrol Modue) » Trouble codes @& vae C:

Trouble codes

P008B-00 Permanent Low pressure fuel system - pressure too high

Freeze
frame

Kuv4-olVi kakoodien n2&2ytt?o

1. Diagnostii k& ktay Fwal dRRwagnostiikkaty?©°kal
yksityiskohtaiset kuvaukset kunkin paini

2. P22 opsa

Saralden?lytta?@ ajoneuvosta haetut koodit

Erase Read r)
Se=rch codes | codes E=C

Sarakesd®ittaa haettujen koodien tilan

, Saralden23ytta?2 haentykent koskokt ai set ket
3. Toimintopaini kkeet

Pysayty$§kuwuwahiutal ekuvake il mestyy, k U

39



saatavill a tarkasteltavaksi . Napaut a
Pys@aytyskuvan n2aytt?©o on s amfaytl teki n pmad o
samankal taisia toimintoja.

Hakiunapauta hakeaksesi valitun vikakooc
Poista koapawta poistaaksesi koodit m
suositeltavaa |l ukea vikakoodit Kk @odieen

poistamista.

Kun ol et l ukenut ajoneuvosta haetut k
poistaa koodi't ajoneuvosta t2all 2 toim
var mi st a, ett2awgiomeanoOdNyenRtUaNs)sa | a

sammutuet

i  Koodien poistaminen
1. Napaubamint op@®ionisk leikooa it
2. N2ytto°°n tulee varoitusviesti, jok
t2at2® toimintoa k2®ytet?aan.
O Jatka napa&Kwtlti@mwalhlva stusn2ytto tu
t oi mi nt o toun osnunoirsittuente e st i

O Poistu naphRiuttamall a
3. napaut tBEaSeplaliami ketta vahvistusnayt?©
Tarkista Hwd mkoodi tuudel | een var mi s

onni stui

Lue kdohdaktee ja na@yttaa vikakoodit ajon
kooéittytt°® vaihtelee testattavan ajoneu

ESCnapauta sit?® palataksesi edelliseen

4.6.3 Reaaliaikaiset tiedot

Kun t2m2 toiminto valitaan, ndaytossa naky:
ndakyvatj 2gijiesd yksess?® kuin ECU ne | 2hetta?
vai htel ua.

El evieritys mahdollistaa dataluettelon no
sormeasi yl°s tai alas muuttaaksesi n?2yttet:
useamman kuin yhden ndyteon. Alla oleva k

datan&yt?on:
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Baromeiric pressure w 00 60...120 pa
(Catalyst temperature (bank 1 sensor 1) & 552 *C
Catalyst temperature (bank 1 sensor 2) & 552 *C
Control module voltage & 12.84 [0.00..15.5] v
Absolute load value & 0 %
& o
Commanded equivalence ratio & 2
Relative throttle position & 7.84 [0.00...100.00) %
Ambient air temperature & 3 c
Absolute throttle position B & 19.61 [0.00...100.00] %
Accelerator Pedal Position (APP) sensor - circuit D & 16.08 %
Accelerator Pedal Position (APP) sensor - circuit E & 16.47 %
= L] m @ =
Slov . Graghmerge  ToTop Setting  ClearData  Freeze Record

Name ® 0 items selected

H & @& B4 vew =

Kuv4-b2Reaal i ai kai sten tietojen nay

1. Diagnostiikkaty®° K&lauBovi d-R Bi@d gqin kKteieitk kat
pai nikkuknekeitn paini kkeen toimionkesgen yksit)

2. P23 opsa

Ni miar &®dkne2 ytt22 parametrien ni met.

o

0

ValintaVMalbttse parametri napauttamal
ol evaa valintaruutua. Poista valinta

Avattavai npapautkee par ameuoaoli eal loda kelad | as
paini ketta avataksesi alivali kon, j
ndayttami seen.

Ar vsear @dkne2 ytt 22 parametrien arvot.

Al vtsear @dkre2 yt t 223 parametrien alueet

Yksi-k&krPraken?ytt?a?d parametriarvoaenvygikhk
yksi kk°til aa, Asrea p&istegpai ni kett a y
di agnostiikkaty°kalurKat$ksi.jk° valitse

3. Toi mi nt oepfali ma &klkieai kai sten tietojen n2ayt?©o:

Reaal iai kaisten tietojen n2aytossa?a kayt
toi minnot kuvataan my°hemmin.
a) Naytteoetila
Ti etojen katseluun on Kk?2ynt2eytttta2ovtiislsa®?a, n eloji?
tarkastella erityyppisi?® parametreja parha
Avaa alivalikko napauttamalla parametrin o

Nayttoe°n tulee yhteens? seitsem2melpjad niplaé
edustavat er i tietojen 4paymnt Ktei, | ojoak,a soenk 2
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l'is@tietoja on saataviplali aj k¢ andyktset tYkvsiiekn
vai ht ami seen, ja yksi Li i paiasvuaptaai nliikiep aijsout
i kkunan.

Name ® 0 items selected Value Range Unit
Barometric pressure & 100 60...120) kpa
Catalyst temperature (bank 1 sensor 1) & 552 LE
Catalyst temperature (bank 1 sensor 2) & 552 °C
Control module voltage & 12.84 [0.00...15.5] v
S A I =3 ® | ® Q |
Relative throttle position & 7.84 [0.00...100.00] %
Ambient air temperature & 3 “C
Absolute throttle position B & 19.61 [0.00...100.00] %
Accelerator Pedal Position (APP) sensor - circuit D & 16.08 %
Accelerator Pedal Position (APP) sensor - circuit E & 16.47 %

= 2 @ 9 © . «
Cancel 4l 5P GraphMerge  ToTop Setting  ClearData  Freeze Record Review Bock

- A & B o @ 0 iow = Fa

Kuv4-oN2yttotilan2ytt?©
Jokainen parametrikohta n2ytt22 valitun ti

O Analoginen dmiaytardda iparametrit mittarika,
O Tekstdaoieéwustila, joka n2yttaa parametr.i

@HUOMAUTUS

Til aparametrit, kut en kyt ki men |l ukemat , k1
ndayttaaa vain tekstitilassa. Arvoparametrit
teketi? grsaafitil as

O Aaltomuot okdamdyitottéid aparametrit aaltomuot
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Ta2
vV 0
1

2)

3)
4)

5)
Ko

k u
Ve

Name *® 1 items selected Value Range Unit

4 Control module voltage (V) @ Sey 1284 |, QX , QY =
e K2
s el

| -
Absolute load value & 0 %
Commanded equivalence ratio & 2
Relative throttle position & 7.84 [0.00...100.00] %
Ambient air temperature 21 “C
Absolute throttle position B & 19.61 [0.00...100.00] %
Accelerator Pedal Position (APP) sensor - circuit D & 16.08 %
Accelerator Pedal Position (APP) sensor - circuit E & 16.47 %

BE iE BH +# £ o © = «

Show.
Cancel All ¢ O, GraphMerge  ToTop Setting  ClearData  Freeze Record

- A & B & @B B iomw = m

Kuv4-odAal t omuot okaaviotilan n2ytt?®
ss? tilassa parametrin oikealla puol el
it mondkeata til aa.

Asetuhaen(Eet)Yd aset t-amakaseM i n pieni mm2n
arvon.

Skaal aus panunnitkena skaal ausarvoj a.

Aaltomuotokuvaajan yl2puolella oikeall
joilla voidaan mudiak saeal iknu vsakag edriasuxslair Ivlo
kaytettaviss?@ nel j2 astak skekloial:| ex 1o n xk2
kol me astei kkoa: x 1, X2 ja x4.

Muokkauspiamnokkaa aaltomuodon va&ari?2 ja

L2hemnad ni kapauta kersesi nvYptitukh dat e
ndaytoss?2,

Poi st umi simaipmiukea poi stuaksesi aaltomuo
ko n2ytom tr®mPt t¥vai htoehto on k2ytett?
vaajatilassa ja sit2a kaytet22an eéemiemmj k
rtailuun. T2ss?2 tilassa n@yt°n oikeass
Skaal ausplainaiphet a muuttaaksesi aaltom
ol evia skaalaksedivdjeaonXk2ytett@viss?
ja Wwa8kselille on k2ytettaviss?2 kol me sk
Mu o k kppaai nd kepauta avataksesi muokkausil
val itull e parametrikohteelle n2ytett?ayv

Zoomauspdinmipkaeut a poi shégk8eaesn@koRaet 2.

Poi st umi simaipmiukea poi stuaksesi aaltomuo

43



i

Aaltomuodon v&rin ja viivan paksuuden mu
1. Valitse aaltomuotokaaviotilassa na2aytet
2. NapaMuakk-pai ni,kentitian muokkausi kkuna tul

Control module voltage

- A & B & @& BYd vem &= &R

Kuv4-b5SAal t omuodon muokkausnaytt?©

3. Parametri kohta valitaan automaattisest

4 Valitse vaari toisesta sarakkeesta.

5. Valitse vus vainkepaksa sarakkeest a.

6. Tall enna asetnaspapat gvmd lelt & tdaial pbent & m:
napauttamall a Peruut a.

@ HUOMAUTUS
Koko n&2yt°n tilassa voit muokata aaltomuod
Muokk-pai ni ketta n2yt°n oikeassa yla@kul mass

O Digitaalinem@ntmyttatipatametrit digitaal.i
by Liipaisinasetukset

Liipaisuad8gttkset voilt asettaa vakioalueen
eni mm2i sarvon. Kun t & m2 alue ylitet2an, (.
l uodut tiedot automaattisesti. Voit ttam&lilse
ndayton al aredmaa &spsatian iekveatat a .

Avaa alivalikko napauttamalla parametrin o
Liipaisiommadi wiakeé kon viimeinen. Napa-uk&una

avaut uu.
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Trigger Settings

Trigger

Buzzer alarm

0

A A B &6 @ B4 vow

Kuval@ii paisinasetusten n2ytt?©

Liipaisif&kamnhalsat on k2ytett?2viss? kaksi p

a)

b)

d)

Liipad kynhkee | iipaisimen p22lle ja pois
P LL

Summetli WOyksyt kee h2lytyksen p22lle ja poi
piippaus?22nen, kun |l ukema sa-dawut tmakseé mnp
Summeri h2lytys soi vain ensimm?2isen | auk
MI N napauta t23t?2 ndytteéekesesua virtuaalir

al arajan arvon sy°tt@amist?2 varten.

MAXd napauta taat? sy°tt®ruutua nayttaaks
yl 2fagjvaon sy°tt@mist?a varten.

Liipaisimen asettaminen

1. Avaa alivalikko napautn ambkeéal Ipaar pmet
avattavaa painiketta.

2. Avalii paisinaiskkwrkessemnapauttamalla aliyv
ol evaa 4Jpiaimaikeitn a.

3. Napawmtla&arvon sy©°tt?°r uuviurat ungdayltitmadpkpsdeisnii
vad@himm2isarvomrstyeont.t @ mi st?a v

4. Napaut a MAKSI MI ar v oy tsty2°aykistetsuimt b an?2 pp
halutun maksimiarvon sy°tt2amist? varte

5. Tallenna asetus ja palaa reaaliabKatat

poistu taldaemdwtmaamal | a Peruut a.
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@HUOMAUTUS

Kun |l iipaisin on asetettu onnistuneesti, p
Mer k ki on har maa, kun sit?a ei ole | aukais
jokaisessa datakaaviossa n?kyy kakasavivataikla
kayt®oss?2) h?2lytyspisteen osoittamiseksi. R

parametriaal tomuodoi st a.

c) Toimintopaini kkeet
Lidatan?2yt®ss?a ka2ytett@aviss?a olevien toi mi

O Peruut a Kam&kkaut a tata@ paini ketta per |

parametri kohteet. Kerralla voi valita en
O Nayt2a valitut /NAgpautkaai kkta painiketta
vai htoehdon va&alill?a, Totirnietn, nttgitnert kvaail k

ol evat kohteet.

O Kaavioiden yhdimagautaent?at?2 paini ketta
datakaaviot (vain aaltomuotokaaviotilass
parametreja vertailtaessa.

HUOMAUTUS

Tam2 ttulei® 2digitaalisesti esitett?avan -par

digitaalisia parametreja ei tueta.

it Valittujen datakaavioiden yhdist2minen
1. Valitse yhdistettavadt parametri kohteet

2. Napauta LinfytDat aal areuGraahfhi ml ghdast?
pai ni ketta.

a) T2 m2d tila tukee wvain digitaalisesti
muita kuin digitaalisia parametreja,
il moitetaan, ett? wvalittuja parametr
val ii5 adi2gi taaraal nmesttrai ap Nppauwnt pababaks
edel liseen n2ytt°e°n ja valitaksesi t

b) Jos wvalittuja parametreja ei tueta t
kayttajaa kehotetaan val i tsemaan vV a
nakyin my?©°s, jos wvalittuna i®mnt yeéetiui!

parametreista ja yhOkpaftnhkenanpautt a

3. Peruuta yhdnapd&@wmi n@amal |-a2 yiLti°vrne &laarae un a:
Peruuta yheiaditng rhiendnm .

Y| %ssiirt2?3 etaolkiothureetn | uettel on al kuun.

(@]

O Asetdisapauta taat?2 painiketta asettaakses
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U Liwetan tallennuksen keston asettaminen
1. Napauta reaaliaikaisten tietojen n2yt?©
2. Napauwpaini Kelttanni s piak a idnipkad &lilng ap wall & |
ajan pituus.

3. Tallenna asetus ja palaa reaaliaikaist
OK tpaiistu tallentamatta napauttanmald a
paini ketta.

4. Vahvista j a t al laelnanea raeseedluisai kai sp en
napautt a/md lrieed ni ket t a ndyteon oi keassa

t al | entnaanpaatuttat amal | a Peruut a.
O Tyhjennad napaota t2ta painiketta tyhjent?
reaaliaikaiset tiedot.
O Jaadptm®yttaa noudetut tiedot j2aadytysti
Edel | i né&nsikierhty2ss® jaadytetyn datan edell

Seur aavad kieihrytsyy j2@adytetyn datan seur
Toi stad hapkhooiastaaksesi/ keskeytt@2akses|

Jatikmapauta poistuaksesi tietojen j2ad
datan2ytto°o©°n.

O Tall ednalaoi ttaa valittujen datakohteiden
Napadbahl emaniani €aadakaarkai sten tietojen n?2y
tul ee viesti, j ossa kayttajaa kehotet ac
Vahvista na$alupdiamakétata. Vierit?2 alas |
Al oi t a tall ennusTalnaepnpneat ha knat t a. Lopet
napautt ama-lplaa nd ktek & a . Tall ennettuja reac
Tar kasesséebrasaal i at k @iheahéyt °n al areunassa.
voi tarkastell a -smoywesl ITu kesdeosnshaa.l | i nt a

Jat Kanapaut a tata paini ketta |l opett aa

pal ataksesi normaaliin datan2ytt©°©°n.
Li pipud m2 painike n2kyy, kkidny tt®aslsl?2e n nNiaspts
paini ketta asettaaksesi Il i ppuja kiinno
tallennettaessa. Mui stiinpanoja -vtoai |
Ti edonhtaillld/smdtdat se esi asetettu | ippua av:
ndyttaaksesi virtuaalin2pp2imist®°n nuo
O Tar kidsttar ki staa tall ennTeatrukti-psttiaridbet t &lapa
tallenneluettelon ja valitaksesi yhden t

@HUOMAUTUS
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Livdatan?2yt©®ss?2 wvadin tnayrkkya ssteenl [taoivmi nnon ai k
Kai kki a historiallisia tall ennet tsuojvae |l t U k¢
Tarkasteifteoitmi eetnomjl & a.

Edel | i né&nv &kiehhtyasa t all ennetun datan edel

Seur aavad kaihlytsaa tallennetun datan seul

Toi stad hapkhaota toistaaksesi/ keskeytta?
N2yt?2 &aPytweldi tut parametrit.

Graafien ylddyihsdti@snti®n?enval i tut datakaavi c

., Takabdgion stuu tarkbsbereasabai pakpisten t

O Takaidspanl aa edelliselle naytolle tai poi s

4.6.4 Aktiivinen testi

Aktiivinethoimestba kaytetaan ajoneuvokoh
komponenttien testeihinvaiKiftygalegua&@tvi asjsén eu e

Aktiivisen testin aikana tabletti |l @2hett2a
T2 m2 testi madarjttaa jarjestel-mPaeat djaas taian
toimilaitteiden toi nvionit asai.s aTl2tlyl2aissdli enn otiedsit
vai htaminen kahden toimintatilan valill?a,

Valitsemalla Aktiivinen testi n2kyviin tul
testit vaihtelevat ajoneuvon mukaan.

M o = ke (=] @ B =
‘M Autia s0an > Engina control modl > Activa ast @& Vol 3 12av

A/C compressor clutch relay(Engine cooling and HVAC)

A/C compressor clutch relay command Uncommanded
[
A/C compressor clutch relay command off
A/C compressor clutch relay ctrl circuit low valtage Malfunction
test status
A/C compressor clutch relay ctrl circuit open test I
status
A/C compressor clutch relay ctrl circuit high voltage Malfunction
test status
Desired ECT -40 °C
Engine coolant temperature sensor -23 °C
Radiator coolant temperature sensor -40 °C
IAT sensor 1 23 °Cc

Kuv4-o7Aktiivinen testin?2ytt?©

Val itse testi vali kkovai htoehdoi st a. Suori
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ohjeita. Menettelyt ja ohjeet vaihtelevat

Aktiivinahyttenst 0i keassa al akul massa ol eva
testisignaalbdj @et Tonidrkiywtft testin2yton p2ag
ja tee asianmukaiset valinnat testipannsket
poi stuaksddist?, kun olet val mis.

4.6.5 Erikoistoiminnot

Testiajoneuvosta riippuiky? 2esi mearlkinksai vog
korjausohjel moinnissa, p2a@st®°tarkastuksena
tarkastuksena (ei voi massa Yhdysvall oissa)
tarpei desi mukaan.

o fh =E & = @ B

GM > Manual selection > Control unit > Engine control module > Special function & VeMs (31 124v

Special function

Brake pedal position sensor Crankshaft position variation Engine oil life resat
learn learn 9
Fuel compaosition reset Fuel trim reset HO2S heater learn

HO2S heater resistance learned

A Idle learn Idle speed adjustment
Intake system learned values Remote vehicle start disable Throttle body idle air flow
reset history reset compensation reset
ESC

® @ B4 vaw =

Kuv4-o8ri koi stoi mintojen n2ytt?©

4.7 Ohjelmointi ja koodaus

OBDtkekniikan kaytt°o°noton | 2ljkae em? hjke® amy by
autojen -ljaa t todijetloni st ot eknol ogi at ovat k
Ohj el npasitwointt2minen voi olla ainoa tapa kor

Ajettavuus

Polttoainetehokkuus

Tehoh?avi?©°

Vi kakoodit

Mekaani sten osien kest?&vyys
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Ohj el mojati koodaustoi mintoa kaytetaan a

uudel |l eenasentami seep?2i miintk®2 aajudmeauvvooni tt
uusi mpaan ver sioon sek? ohj el moi da tiett
uudel |l een korjausten tai vaihtojen j2l keen

@HUOMAUTUS
Ohjel mointitoiminto on k2ytett?2vi slsad tuneiers,e

j oka toimiiHiiR2:mnstPmrdu tiedonsiirtoon ajo
tiedonsiirtoon siihen.

Kaytettavissa? o-l teaviat k cochd ad srtod inmiinn ot vaih
mukaan. Vain k2ytettaviss?2 olevat toiminno

Ohj el mointioperaatioita on kahdenl ai si a:

A. Koodad@dstunnetaan my Te atrw hmed Itrak omponent t

mukautt ak?i ystteat 2 @ n ajoneuvon ohj ausmoduu
uudell eenohjel mointiin korjausten tai aj
B. Uudel l eenohd el mobiaati ohj el mi ston uus ik mma
palvelintietokghnayden | kaetnat (t?2a m?2 t o
automaattisesti, kun tabletti on yhteyde
tarvitse tar kijsetlanao i i tusues)i mman ofaer si on |

ohjausyksi kk®?°n.
@HUOMAUTUS

Var mi st a, ett?@ tabl etti on yhdistetty \
ohjel mointitoiminnon k2ytt2mist?2, jotta ta
pal veli mgepap%ebuad varten.

Ohj el maiirhttioehdon valitseminen avaa valikon
ajoneuvon merkin ja mallin mukaan. Val i kk
ohjelmointin2yt°on tai avigas 2tvaiihermehbabij kon

ohjeita. Nayteoel |l & nakyvat tiedot ja niiden
tyypin mukaan.
4.7.1 Koodaus

Koodausn2yt°n p22osassa on luettel o ajone
koostuvat p?22agisasda:kahdesta

1. Kai kki kaytettaviss? ol evat koodausj&rj
koodaustiaedot ot kieal |l a puol ell a.
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2. P22 posan alareunassa n2kyvat toimintopain

Tarkista ajoneuvon kunthhuojal lkecedausti BKd
komponenttien koodeja t ol Ih ek dnp aoilnei tk kneueol kl aan
kohteet. Kun toiminto on valmis, n2yttoon
Loppuunmyyty tai Onni stui

Poi st undotiani map &EBtEpaimal kat t a.

4.7.2 Uudelleenohjelmointi

Ennen uudell eenohjel moinnin aloittamista:
Tabletin on oltava ydfriveydkkoon®h.vakaaseen
Tabletin on oltava kytkettyn?2 VCMI:hin U
Tabletin akun on oltawaohjetienennhadati k a
laturiin tarvittaessa.

Kiinnits? akun yll2pitolaite ajoneuvon a
s2ilymisen koko ohjel moinnin aj an. J2ni

val mi stajan mukaan.vaTamniksitsatjaa na jsounoesui vt ourk s
ohjel mointia.

Il 2 sulje sovellusta moduulin uudell een
epdonnistua ja aiheuttaa moduulille pysy

Tyypilliset wuudell eenohjel monomemosmenp? me
vahvistamisen. Napauta sy°ttPruutua ja ant
tulee sitten n2kyviin.

Uudell eenohjel mointik?2&ytteliittym&n pa2os:
ohjel mistoversiosta | ai mmuash jmani mdiat aawij atuas y k|

Naytelle tulee sarja k2aytt°eohjeita, jotka

Lue n2yt°n tiedot huolellisesti ja noudata

4.7.3 Uudelleenflash-virheet

OT1 RKE

Kun teet uudel l eenohj el mointia ajoneuvoss:
t2yteen |l adattu ja hyva@ss?2 toimintakunnoss
ep2donnistua, j os ja@nnite | askee oi kean
ep2onnuitsttuoni mi nt o voidaan korjata, mutta e
my°s pilata ohjausmoduul in. Suosittel emme
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ajoneuvoon, jotta varmistetaan tasainen |2

vai htaglomeuvon val mistajan mukaan. Kysy ajo
Joskus-pFilaisthys ei valttam2tt2avionhéesden os$ kK
huonot kaapeliliit&nnat tabletin, VCMI : n

kakai semi nen -petninveint ykls@asah val mi stumista tai
jannite.

Jos prosessi pys@htyy, tarkista kai kki k a
tiedonsiirron -nai ktiymnasenrdndd.as@hj el moint i
edell inen toiminto ei onni stu.

4.8 Yleiset OBDII-toiminnot

OBDI | /BPBDeuvodi agnostii kkavai htoehto tar]
erist22 palavan toimintah?2iri°n merkkival
p2da@st°®jenitsegttdadstoa nfa suorittaa muita- p2:
suorak?ytt®vaihtoehtoa k2a2ytet?2aqyhtmeons opsit

ajoneuvojen testaami seen, joita ei ol e t
di agnostiikkapaakih®phent kkeses2otiettyj?2 a
var tkean Faoul d-RRioagnostii kkaty°kak#tietnjpava

4.8.1 Yleinen menettelytapa

i OBDI I/ BHOB@nostii kkatoimintojen k&aytte?©e

1. NapauQtiaagnos-tpiaiknkiak et t &4 y ‘Maali iSkyess s a . Aj
tulee n2kyviin.
2. Napa&OBIDpaikhetta. Viestint? ajoneuvoon
tavall a.
Aut omaatti neinvaslkiatnsneausse muodostaakse
protokollaa k&ytt2en, jotta voidaan
Prot okiolvlaa i t se se avan atkeslesli | i em i
Viestint2protokoll a on standardoi t
di agnostiikkaty©°kal un valilla, Gl otk
tietoliikenneprotokollia.

3. Valitse tiettYr ptr ok wdkilodtloaehtjooson &1 i f
OBDI | / HOBQNnostiikkavali kko tulee n2kyyv
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EOBD &
] = & = 2 (=] =
ocols 12304 (KWP2000) @& vowe 3124y
Function menu

DTC&FFD 1/M readiness Live data 02 sensor monitor
o—,
(5] ok = =P
On-Board monitor Component test Vehicle information Vehicle status

2 [ B4 vew =5

Kuv4-oEOB@Di agnostii kkavali kko
4. Valitse funktiovai htoehto jatkaaksesi
Vi kakoodi ja FFD
I /-\Mal mi us
Reaaliaikaiset tiedot
O2anturin monitori
Sis22nrakennettu n2ytt?©
Komponenttitest:i
Ajoneuvon tiedot

Ajoneuvon tila

@HUOMAUTUS
Tuetut toiminnot voivat vaihdella ajoneuvo

4.8.2 Toimintokuvaukset
T2ss?® osiossa kuvataan kunkin diagnostii kKk

4.8.2.1 Vikakoodija FFD

Kun teeamfPminto on wvalittu, ndyteoss?a ndkyy
odottavista koodei st a. Kun tiettyjen vika
vi kakoodin oikealla puolella na&kwpy Luemikiio
t oi mi nitdogan vko® ytta&aa npnapauttamalla n2yt°n al
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Nykyiset koodit

Nykyiset vikakoodi tmoodvuautl ianj opnfetusvto®ni hE M | |

OBD || fkEo@BRd2i | | @ on prioriteetti niiden
k o rakmema n prioriteetin koodi t korvaavat
prioriteetti ma & r aa vi kavalon (MIL) syt
Val mi st aj at luokittelevat vi kakoodit er

ajoneuvoittain.

Odoawvat koodi t

N2 m& ovat koodeja, joiden tallennusehdot
ai kana, mutta niiden on t2&aytyttava kahde
ennen vikakoodin tallentamista. Odottavi
auttaa huoltotekni kkoa ajoneuvon korjaulk
poi stettu, raportoimalla testitulokset vy
a) Jos testi epdonnistuu ajosyklin aikans:e
Jos odottava vielal eedi®d0 i4llofhenmé t yvady kIl i n
poistuu automaattisesti mui stista.

b) Raportoidut testitul okset eivat valtt
ja@rjestel maa, Jos testitul okset 0SO0i
tallennetaan yvikakaodsoi(DT&a viallisen

Pys2ytyskuva

Usei mmi ssa tapauksissa tallennettu kehys

vi kakoodei l |l a, joilla on suurempi vai ku

prioriteetti aN?2k osrsk®e i tmamaanu kpsriiscsr i t eet i n

ja2dytetty kehystiedot s2ilytet?2an. Jaad

arvoista "tilannevedoksen" vikakoodin ta

Poista koodi't

Tata®a vai htoehtoa p29gsePthnn ki kkitgnmi en
muk aan l uki en vi kakoodit, pys@ytyskuvat
poi stami seen a-modeulbat &ECMT?2 ma vai ht oeh
ajoneuvon val vowmalarmiau sttieli adne st itlaava nEiEiv avl am

Vahvistusn2ytt?© tul ee ndakyviin, kun k o
vahingossa tapahtuvan tietojen menetyk:
vahvi st uskKy?lyltfPosisag®t u v aHii t.semal | a
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4.8.2.2 |/M-valmius

Tat @ toiminhoavak?vgheap2rjestel md¢n val mi uc
erinomainen toiminto ennen ajoneuvon p22as
| /~Wal mi uden valitseminen avaa alivalikon, |

Vi kakoodi en poi sBdamiptnd 2j &imdk mtieinloa ri Viionm
vi kakoodien poiston j2l keen.

T2 m2 ajoorsdyyktltiecad na2ytt°jen tilan nykyisen
4.8.2.3 Reaaliaikaiset tiedot

T2m2 toiminto mahdoll-dataa négatftmi kEans&gU

tiedot sisgildiPavdjaadiagiotaal i sia tuloja ja
|l 2hetettyj?® j2arjestelm2n tilatietoja.
Reaal i ai kaista dat aa voi daan Repht ?ai ka

ti eydkosti t yi skohtaisia tietoja varten.

4.8.2.4 O2-anturin monitori

T2 m2n toi minnon avul |l a voi daan hakea | a
tall ennettuj a-awnitiumeé ai kwail syiomt@2 estitul oksi a
O2anturin monitorin testitoimintoa ei tuet

verkon (Controller Ar ea -vNeertkwoolrlka) vkaaruutsttae t tK
O2anturin monitorin Siess??a ntrud koekrmsredt tkw hrd?aystt ta

T2m2n toiminnon avulla voit tarkastella aj
Testit ovat hyoedyl | isi?@ huolubghksijRAkeemj s
tyhjennetty.

4.8.2.6 Komponenttitesti

T2 ma toi minto mahdol |l istaa ECM: n k ak:
di agnostiikkaty©°kalu Voi |l 2hett2a ohj au
kayttami seksi . T2 m2 toiminto on Kkhuyi°ndkyal |hiynve
reagoi koment oon.

4.8.2.7 Ajoneuvon tiedot

T2 m2 toi minto mahdol |l i staa ajoneuvon t
tunni stenumer on, kali broinnin tarkistusnum
ndyttamisen.
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4.8.2.8 Ajoneuvon tila

T2 m2 toitmirrktist aa ajoneuvon nykyi-m@duukure
tietoliikenneprotokollat, vikakoodien m22ar

4.9 Diagnostiikkaraportti

4.9.1 Esiskannaus- jajdkiskannaustoiminnot

Kun olet suorittanut esiskannauksen ja |2l
huoltotil ausnumdi @ed,onhméddAjnteame uvharst ovraild t s e
huoltotil amismaeitmiey ohi at or | &d Hfikrmenm atues g tai teidestl
sen j2lkeiset tul okbsestt ont ey V2 s essaanabeatit
l uodarBpBrttina, jotta skannausta edelt?avi
hel ppoa.

Esi skannaustoi minto

Valitse ajoneuwapmonepuavionviakl i kkon2yt©o] t?2 i
huoltotil ausnumer o spkoannnnaaht dauessiekskiin na a h a a k s
ajoneuvon. Voit my°s Ilis2@at?2 kuvia tKumhen
esi skannaus on val mi s, et avouudeluloeern,
skannaustulosta voi muokat a.

j 21 ketioniermi nt o

Kunesi skannaus on val mi s, poi stu Ny kyi ¢
ajoneuvopainiketta ajoneuvovali kkon2ayt?©?s
Sy°t?2 sama huoltotil &kamamer oJpgokn stkdlnenea
nakyviin. J2l ki skannauksen skaehmes | oa
Esi skannauksen ja j2lkiskannauhissetnorti wll d

testitietueessa.

HUOMAUTUS

J2l kitarkistustoi mi sttauvesitdaanmj eneuvbshaa
Si nun tarvimhapautvaan ajoneuvopainnkettas:
muodostaaksesi yhteyden ullscenah e@int, ot sy aus
ponnahdusi kkunaan j a noudattaa ohjtaiatnma s 8
Viimeinen tulos on lopullinen j2lkitarkist
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4.9.2 Diagnostiikkaraportin tallentaminen , tarkastelu ja
jakaminen

Di agnostii kkaraporttia voidaan tarkastell a
tavall a.

4.9.2.1 Diagnostiikkaraportin tallennus

Hi st-droiiani nnon kautt a
1) Siirry Di-agwnelsht i k &= padadanadytt°on j a
ty°kal uplabkios s a

—
o m Al Favorites History America Europe hsia China Q
@ 20229 4 Records
Heton MartinCyanet (As of - 2016 G Brazil Corsab 1997 Ford Aerostar 2012 Ford Mariner
2022:09-23 06:09:45 2022-09.23 05:45:40 2022.09-21 1202146 2022-09-21 071538
A4 @/ -/ =/

e E G @ B o = &

Kuv4-d0Hi storian2ytt?©
2) Valitse histot *otiikeetaos sjaa ynla?pkaul massa ol

- Historical Test s
Title 2016 6M Brazil Corsa-b B viewPOF
= Print
Year 2016 License plate &= Email
Make GM Brazil VIN -
B GetReport
Model Corsa-b Odometer
@ Delete
Sub model Color Color
Engine Status Not started
Technician
Technician
Notes

Ve = E

Kuv4-2dMHi storiallinen testin2ytt?©
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3) Napauwtaae r aporStytoit @ rekisterikil.Napaat a
Tall enna
Aut oma ag Kk d rsreaukkaswetnt a

1) Siirry automaatti sen skannauksen sivu
ol evista toi miind rompd rnii tkykksei.st a

n = (] B =

GM atic s Auto sc: & vow  [S3] 124w
1 Engine control module Not scanned .
2 Transmission control module Not scanned (L2
3 Electronic brake control module Not scanned nep
4 Chassis control module Not scanned usp
5 Inflatable restraint sensing and diagnostic module Not scanned e
6 Instrument cluster Not scanned nmp
7 Power steering control module Not scanned nep
8  Steering column lock control module Not scanned nmp
9 Steering wheel angle sensor module Not scanned nmp

wn ﬁ
I A ChevletiCrze Quick Enter EsC
HER | | Erase Scan System |

Kuv4-D2Aut omaatti sen skannauksen n2yt

2) Kun j2rjestelm2dn skannlalumondtnat 9 al mil aa,r e
ol evista toimintopainikkeista.

b ] n 8 © B @

GM > Automatl Aulo se & vaw  [Z3 247
Topology DTCs: 14 CE— 100% (7]
1 Engine control module Faultj4a (& =
2 Transmission control module Fault |5 (ST

DTC history status : History
Since DTC clear ; Failed

C124F:00 Lateral acceleration sensor circuit low voltage Last test : Failed current DTC
This ignition cycle : Failed
MIL status : Requested

DTC history status : History
Since DTC clear : Failed

PO601:00 Control module read only memory performance Last test : Failed current DTC
This ignition cycle : Failed
MIL status : Requested

DTC history status : History
Since DTC clear : Failed

P0634:00 Control module overtemperature Last test : Failed current DTC
This ignition cycle : Failed
MIL status : Requested

m
oG ChevviewCraze Quick Fault Enter
port || Erase | Scan | Sysiem |

Kuv4-Dd3Aut omaatti sen skannauksen n?2yt
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Di agnostiikkaty®°kalurivin toimintojen ka

Di agnostiikkaraporttia VoOi tarkastell a
mukaan | ukien aut oifaa tktaikmeordi s kanfmdudenne:!
tarkastella kahdella tavall a:

0

(@]

NapaLa:dii agnostii k kpaatiynikkaeltutraiadjilarePnDr&d i t
tiedos.toswot? Iisenssiﬁiallmlee.nnl‘qaap!uama
ndyt°n oikeassa yl2kul massa ol evaa p

Napauaadiagnostiikk-aayﬁkhbupallﬂjimmi\l&
pilveeSiy°eta rekisterinumer Na pTaaul tl geknyniar
N2yt2a rjagpovdltitse sitten tallennettu

e . = n = 6 B &

6M » Automatic selection » Auto scan VaMs (53] 12.4v

Topology E Screenshot - 0% (Z

1 Engine control module o @ nep
Save as PDF

2 Transmission control module (RT3
A Report to cloud ¥

C124F:00 Lateral acceleration sensor circuit low voltag mc

This ignition cyele : Failed
MIL status : Requested

DTC history status : History
Since DTC clear : Failed

PO601:00 Control module read only memaory performance Last test: Failed current DTC
This ignition cycle : Failed
MIL status : Requested

DTC history status : History
Since DTC clear : Failed

P0634:00 Control module overtemperature Last test : Failed current DTC
This ignition cycle : Failed
MIL status : Requested

juepr—— Quick Fault Enter

Bt | Erase Scan System ESC

Kuv4-o4i kakoodien n2aytt?©o

4.9.2.2 Diagnostiikkaraportin tarkastelu

Kai

0]

k ki

a tallennettuja raporstaveglal wkosie stsaar k a

NapauTftiaedonhad Ajonhauvon hivat ot 5a tietty

hi storiatieto Naytnfap.BolhEee asistat eynl 2 kul mas s
raportin.

Kun ol et tt arlalpeonrttaintu Theaalplaeun ntauntR@dDdFsgs @i ni k et
napailit@edonhaPDmhidtha?ksesi n2m2 paikallise
Kun ol et tall ent anutHarea proarptoaRt proa g a u t-tpai nh

painikettdj edaphaiPhilwvtiaapbdtksepi |l Auakls

t al

ennetut raportit
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4.9.2.3 Diagnostiikkaraportin pilvijako

1) NapadtadonhaCl owRtegp osriti rty2ksesi raport

- Report List. Q #
= @ | &
Benz/Vehicle Diagnostic 2005.12/BMW/Vehicle
Report Diagnostic Report
VN & 1 VI s s
Boniz/ 204.054 - C 2807 300 200512 BMWF 1711801471
Sedan 47

Kuv4-DSRaporttiluettelo

@HUOMAUTUS
Hu o maa, ett?@ jos@apcsretitsasrakoriatldyaya, ett?a r

onni stuneest:i ja voilt jakaa raport , musi ed
tarkoittaa, ett? raportimutltaa ase pyirliveén
automaattisesti pilveen, .kun raportti avat

2) Napa'ﬁaportin Oi keassa-kalvakwewltmassa ol ev

3) Raporttien jakamiseen pilveewkoodi kol
s2hk°postitse tai(ddw@heltidnnntwekesrtdan i keasutitl:

4.10 Poistu diagnostiikasta

Di agnostii kkasovellus toimii, vai kka tiedoa
tarke2a poi stua di agnostiikkan2&yto]|ta as
ajoneuvoon pys?ht yka smawmelnl Uk saggm ossu li k ekmi st a .

@HUOMAUTUS

Ajoneuvon elektroninen ohjausyksi kk? ( ECM)
Varmi sta, ett?2 kaikki tiedonsikiantpeyht ¢ynde¢ta
l angallinen verkko, kokat teskéennakgpnketStuyir
testikaapelin ja virtal&hteen irrottamista
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i Diagnostsové&klauksesta poistuminen
Aktiivisella diagnostiikkan2ayt©ol] | 2:

1. Poi stu di agnostiikkaistunnotsaimSChnapa
painiketta.

2. Pal aa ajoneuvovalikkon2ytt©©®n napau
ajoneuvonvai htopainiketta

Ajoneuvon valikkon2&yt©°ss?a:
Napauta yl areunkKomtptay °nk &kleupgal.ki n

2. Napiaa n2yt°n alareunassa ol evlaksad sna
-paini ketta.

3. Napaut a di agnost Kiok kmpda iyRiklad tutra vi moi !

sovelluksesta suoraan jfg°palak&aboasi
@HUOMAUTUS
Di agnostiikkasovell uksesta poistumisen j 2l

kanssa ja muisdoer!| Maxit 8ns avaaminen on turva
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5 Palvelu

Huolotsé o on erityisesti suunnajteheuwuvdmrrj daj
eril aisia ai kat au-l jua lmwkmo ss apihwdletha 2 vi 2
huoltotoimintojen n2ytt° on sarja valikkoj
valitaksesi sopivat suor it usiveadiohtt ojeah dsouto,r ist
toi menpiteet. Sovellus n2aytta2a yksityiskolt

suorittami seks

Kunkin erikoistoiminnon sy°tt2amisen j&lkee

Di agnoosi ja Pikaitomanh chmlolti. s tbd ea glho®di e n u

mi k& on joskus tarpeen tiettyjen erikoisto

koostwavlaitt un eri koi stoi.minnon alitoiminnoi s
(] Service

g=7 @ s

Oil reset EPB TPMS BMS
ATy DPF, F
'@' ) Bl «oy

Brake bleed Aftertreatment Immo keys Injector

® o® ® )

SAS Suspension Throttle WIN DR ROOF

& B4 vew

KuvbbPalwvedal i kko

T2ss?® | uvussa kuvataan wuseita yleisimmin Kk
5.1 Oljynvaihtopalvelu

Nol | aa moottori®ljyn kayttoeian mui stutus

°l jynvai htov?alin -olajsanhetueviodren ajjoa i | mas"

¥l jynvai htomuistutus on noll attava jokaise

VoOi |l askea seuraavan °ljynvaihdon ajankohd
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@HUOMAUTUS
1. Pal auta moottori°ljyn k&ytt°ik?& 100 pros

2. Kai kki vaadubwiteytavanennen huoltomerkk
seurauksena voi olla virheellisi?® huol t
ohjausyksi kk®°?°n.

3. Joissakin ajoneuvoissa skanneri VOoi nol |
huol tovadlmer.ki kkssaj oB&MWvVv Oi ss a huol tojen |
moottori®°ljyn, sytiyaatat ppj em, et a
hi ukkassuodatti men, jarrunesteen, mi kr o

pakokaasup?22st®jen tarkassué&semejhkhkiyahe

5.2 Sékdisen seisontajarrun (EPB) huolto

T2l 123 toiminnolla on monia k2&ytt°tarkoituk
ja tehokkaaseen yll2apitoon. Sovelluksiin k
aktivointieenj @araidnesnan avustaminen, jarru
sek? jarrujen s22at° | evyn tai palan vaihdo

5.2.1 EPB-turvallisuus

S2hk°isen seisontajarrun (EPB) j2rjestel ma
s@2nn°t mieless®isdernalai huamit 9t a.

V Varmi sta, ett? tunnet jarruj@rjestel m2n
aloittamista.

V EPBhjausj2rvjpesbél m@tarpeen deaktivoi da ¢
/di agnostiikkat©®iden suoritkamiuvtad.i kDEsma%a .

V vaiaponeuvon seistess? paikallaan ja tasa
V Var mi st a, etta?a s2hk®toi mi sen seisont aj
uudell een huoltot®°iden j2l keen.

@HUOMAUTUS
Aut el ei ol e vastuussa miammnodrst@annetott krau g lod
seisontajarruj2rjestelm2n huoll osta.

5.3 Rengaspaineiden valvontaj&jestelméan (TPMS)
huolto

T2m2n toiminnon avulla voit nopeast:i et si
ohjausyksi k°st?@ sek®r jseusorehltnbfana wT@HMS ust oi
rengasantureiden vaihdon j2l keen.
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5.4 Akkuhallintaj&jestelman (BMS) palvelu

Akun hallintaj?2rjestelm2n (BMS) avulla ty
suljetun piirin virtaa, r ekjiossneeuwdnmnd?2l eagkautni
akun diagnostiikkaliit@nn2n kautt a.

@HUOMAUTUS

1. Kai kki ajoneuvot eiva@t tue t2&t?2 toiminto
2. AM§ 2rjestelm2n alitoiminnot ja varsinai:
mukaan. Valitse oikea vanhobphtbdopanoudatt

Ajoneuvossa voidaan k2&2ytt2aa joko suljettu

(AGM) . Lyijyakku sisaalt2a2 npestem?ist?a +ikl
akku (tunnetaan makkupni melnltad i VIRLAhj atltsu |
ri kki happoa, mutta happo on |l asi kuitumatoi
On suositeltavaa, ett?2 j2lkimarkkinoilla m
kuten kapasiteetti ja tyyppi, kuin vanhal
erityympiaskkuun (esi m. |l yiakyakhkh)d karvatkkamn
kapasiteetti ( mAh) , ajoneuvo saattaa vaat.|
akun noll auksen i sa2ksi. Kat so l'is2tieto]

kayttooppaasta.

5.5 Dieselhiukkassuodattimen (DPF) huolto

Diesel hiukkassuodatti men (DPF) toi minto
komponenttien vaihdon opetusta ja DPF: n o]
jal keen.

ECM valvoo ajotapaa | a Vveelgiethseerea as o minv &kr? ya]

Paljon tyhj2kaynnill?2 ja pienell? kuor mit
ai kai semmi n kuin autot, joita ajetaan el
nopeudel | a. Jotta regenerointfiant apalotluiasvia
kor kea.
Jos autolla ajetaan siten, ett?a regeneroini
l yhyi den mat kojeml an kgama," Chenfek k Engalnej en
rekister®id2an l opul ta diggnesbaat kekbai kad
korjaamolla diagnostiikkaty©°kalull a.
Ennen pakotretgemebDRRBRti on suorittamista ty°k
Polttoaineval o ei pal a.
J&rjestel mdan ei ole tallennettu DPF: 22n
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Autossa on meeoiit®ljty. moo

Diesel°ljy ei ole saastunutt a.
O1 RKE
Ennen ongel mallisen ajoneuvon diagnosointi
t2rke2a hankkia t2aydellinen diagnostiikkalo

@HHUOMAUTUS

1. DPF reigeneroi du, jos moott orvienntothijialuis voan ov

2. Ohjainyksikk?® on s2adettav?a uu éeoll Iteteomm i @
l'is2aineen |lis22misen yhteydess?.

3. Jos ajoneuvoa emuodijletnt asswaorDRR ami aeakstiopih
henkil°. Yhden henkil®°n tulee ajaa ajonel
tyokalun n2yttoa, 2 yrit?2 ajaa ja tarkk
on vaarallista ja vaarantaa oman kehkepgoi
hengen.

5.6 Ajonestolaitteen (IMMO) huolto

Ajonestolaite on varkaudenestoj?rjestel m2,

el | ei oi-Kwaiantva rtt ai muuta |l aitetta ole sa
kaynnista2ama&dst? alut®o,a jnoeknaet e Lbmbhet aan ni mel
Usei mmi ssa uusi ssa ajoneuvoi ssa on aj on
ja@rjestelmdan tarke? etu on, ett? se ei V ae
automaattisesti . Ajonesotavanttpahj okatseh
varkaudenestosuoj an kuin pel kk?@ aanji mer kk
al hai sempia hintoja ajoneuvoille, joissa o

Varkaudenestol aitteena k&ynnistyksenestol a
kaynrfine seen tarvittavista j2rjestel mist?,
T2 ma tapahtuu radi ot aajvuau sntewssrsmai sa lukwsan | ar
ohjauspylvaass?a ol evan .Kadi atvaad jnu wassleu keitjaaan
transponderi |l a2hetta? yksil°llisen tunnis
valitt2a?a sen ajoneuvon tietokoneen ohjausm
tietokonel tstaddiineempsy®t®n j a sytytyksen j
kaynnist2misen. Jos koodi on v&ara tai puu
ei k& autoa voida k2ynnist2a2a,  ennen kuin oi

| MMPal velu vedopoeehaaj kneuvon avai men k?ay
avai menper2n. Yksi tai useampi uusi avai me
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5.7 Ohjauskulman anturin (SAS) huolto

SA%alibrointi tallentaa ohjauspy®°ran nykyi
asennonBEBRSGMui stiin. Siksi etupy®°r2t ja o
suoraan eaeempdom ennen kalibrointia. Lis?alk

luetaan mittaristosta ja tal-mehnséetaan EKysy
on sutor idrerti stuwielkamii sSAStyhjentyy aut omas

Kal i brointi on aina suoritettava seuraavie

Ohj auspy®°r2n vaihto

SA&orvaus

Kai kki huoltotoi menpiteet,ti nmeon hijm Isiair ta
I iitinkevsekanmitnemen a

Ohj ausvivuston, ohjausvaihteen tai -maun
korjausty?©°t

Py°r2nsuuntaus tai py°r2an raideleveyden
Onnettomuuskorjaukdejf estjelimdlal eS AtSa i k ok c
ohjausj2rjestelm2n osalle on aiheutunut

@HUOMAUTUS

1. Aut el ei ol e vast uulisjaesmebm2an hB8ABI o:
onnettomuuksista tai vammoi sta. Tul kitta:
aina noudatettava viatmksitaj an korjaussuos

2. Kai kki t&2ssa k2&2ytt°oppaassa n2kyv?a2at ohjel
testina@yt?ot voi vat vai hdell a testiajoneu
otsikoihin ja n2yt°n ohjeisiin tehd?®@ksesi

3. Ennen t oinmeanlpoiitteteami sta varmistapaieriti@e . aj
pai nkiokkeel audast a.
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1.

ADAS-j&jestelma

i stykselliset kuljettajan avustusj2rjest
tka auttavat kwuilsgeenahdbhyijypkoemataiiaj on
ull a ajamaan turvallisemmin, tietoi semmi
mer at , anturit, ul tra2a2ani, tutka ja LI DA
osuhteisiin liittyvieaantileulijem ItiailKkewnt i
evien ajoneuvojen sijainti, jalankul ki j
steysten tunni sbusessuhteef myghlianad g)akgjvay yr
etojen avull a ajdneival | ennadneat amhA2rét
orittamisesta. Kamer at, anturit ja -tjunni
kapuskureissa, tuulil agias ga,usdtapxdll eii k’ss

tel -W®ASbrointity°kabhutbhakfaddADR®t nav an

Kattaa useita ajoneuvovalmistajia, mu k a a
Porsche, Infiniti, Lexus, GM, Ford, Volyv
Tukee useiden kul jett ajkard i arvalisrttuisg 2 r jmau
mukautuva vaki onopeudens22adin (ACC),
kaistanpitoavustin (LDW) , kuol | een
ymp2ristoen@kym2val vont a ( AVM) , pwepn® & h 4
(HUD) .
Tarjoaa gr aafviasiihae iktutvaias gt ohj eet .
Tarjoaa demoja, jotka opastavat teknikko
o ADAS Introduction

[ B SZX.\oY.X] FLEXIBLE. PRECISE .COMPLETE.
Advanced Driver Assistance Systems Galibration Tool

. M

Q__,,lvl_@» IE

@EGETEES Easily adjustable modular setup
@EIIESEE Millimeter accuracy by rulers & laser positioning
WEIXIETED Easy to follow video & graphic tutorial instructions
Benz, MW, Audl, VW, Porscho, Infink, Lexus. GM, Ford, Volvo, Toyota,
n, Honda, Hyundai, Kia.
°

ADAS regi i ADAS i Video

O @ 4 vemw

Kuve-bADA®si ttelynaytt?©
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7 Mittaus

Mittaussovellus tarjoaa kai kk-+j aolneikntariosnui ui dkek
testaami seen sek? signaalitoiminnan valvon
Kun V CMI (Vehicle Communication and Me a
testiajoneuvoon ja -katmmeni hkoktamsbMaxi Syg 2 |
| acietnta, joka toi mii oskilloskooppina, a-al t

vd@ylan tarkastuslaitteena.

7.1 Oskilloskooppi

Oskill oskooppi on mittausl aite, joka n2yt:
kul uessa. Eril aisiaoisdagammaah?takt? i § aetsteeujra
ruudukossa. Signaalin luomaa graafista muo
aal t omuoden kj&ynrn?i tpei i rret223n visuaalisena v

7.1.1 Turvallisuustiedot

Noudat a ailal a ohgleeivt a s2hk°iskun ai heuttan
vd@hent2miseksi ja laitteiden vaurioitumise

A. Suuri mmat sy°tt®alueet

Noudata kai kkia tuotteeseen merkittyj?

/AVAARA
S2hk°iskun v 2| tntPundi asteektstiavan kai kki a t a
ty°skennel |l ess? |l aitteiden pari ssa, j O
ul kopuolisia ja8nnitteit?. Kosketus m2a2ar|j
ai heuttaa s2hk®°iskun vaaran.
Vammoj enetmain kdodltt2mi seksi oskill oskoopp

Kayt2a akkuj2nnitteiden mittaami seen di ff
mitoitettu akkuk?2ytt©°o®°n.

/N\VAROI TUS
Kédytte turvallisen tuloalueen ubkbpuoskilh
ja muille kytketyille laitteille.

B. Maadoitus
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/AVAARA

Oskill oskoopin ma aldoa g allsil n i tkdanut®t a U SoBn
mittaustarkoituksiin. Oskilloskoopissa e
| @ kytke maa(drounkiedlul oai hi nk2&2an s2h
Henkil°vahinkojen t ai kuol eman valttan
oskill oskoopin maadoituksen ja maadoit u:
valill?2a ole mermkitodajij@2nwailkto? .

/A\VAROI TUS
Ja@nnitteen kytkemi nen maadoi tustul oon
oskilloskoopille, liitetylle tietokoneel
Huonon maadoi tuksen ai heuttamien mi ttau
oskill oskoopi n mukkeallaa a tou-krd & peet i Bilgaly tkeoey Wi @

C. Ulkoiset yhteydet

/AVAARA
Vammoj en tai kuol eman va&altt2amiseksi kayt?a
virtajohtoa ja sovitinta.

D. Ymp2arist?©

AVAARA
Vammoj en t ai kuol eman valttami¥ektsaii aklo®s t
ol osuhteissa tai r2j2htavien kaasujen tai

/A VAROI TUS
Vauri oi den valttamiseksi kayta j a s2ilyt
ymp2rist©®ss?,

E. Tuotteen huolto

Tuote ei sis?2l & k2&ytta2Kdrnj akuosr,j ahtutoalvtios sjaa o
eri koi stestausl aitteita, ja ne on suoritet
palveluntarjoajassa.

/AVAARA

Vammoj en t ai kuol eman va&alttamiseksi ala ka
Lopetaetnok2ytt©°, jos siin? ilmenee poikke
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VAROITUS

| @ pura tai peukal oi oskill oskooppi a,

vai kuttavat suorituskykyyn.

| @ tuki |l ai tteen tuul etusaukkoj a y Il ik
val ttami seksi

Kun puhdistat oskill oskooppia, k2yt?&a kos
vett?a, I 2 anna veden p22ast? oskilloskoo

7.1.2 Yleinen johdanto
7.1.2.1 Komponenttien sijainnit

Tul okanavat s i-lj anii tttseeevmt p VICMd g B e g s ope Vv io& «
mi ttausj emttoaujreen djean kanssa.

1. Ethed4 nédtyihdi st 3¢eRWKEGkaapel iin

2. Ajoneuvon altiailtiettdann ajoneuvon DLC: her
pa2kaapelill a.

3. Tulokanava A

4, Tul okanava B

5, Tul okanava C

6. Tul okanava D

OskbskbopiwalLBDsijal asete&CMetupaneel i ssa.
oi kein ja virta on kyaketwy)] k&kskii Vi bsledopi |
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AUTEL
MaxiFlash VCMI

Rl

Vi rLtEaD

o gk wbdpE

7.1.2.2 Tekniset tiedot

Yl ei smitvaflbn
Oskbskbopi-n2a2§y ED®°
AjoneuvemnlloED

Akun merkkival o
Aal tomuotogeneraattorin LED

LED

Taul WKKRekni set tiedot
Tuot e Kuvaus
Kanavat 4
Kai stanl eveys 20 MHz
1 tai 2 kanavaa: 8

Suurin n2ytteenr

3 tai 4 kMS®/axv*¥aa: 2
*MS/ s = megan?@ytteit?

1) Valitse yksi mi el
ndaytteenottotaajuus

se kaksi kan
ri

t
), suu n ndytteen

Val i tse kaksi kan
emm2n kol me kanava
aytteenottotaajuus

Sy°tt%alueet

(t

N50 -Mfi\200 V

Her kkyys

10 mV/4di W/ di v
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Tuot e Kuvaus

Tul okytkent? AC/ DC

Tul oi mpedanssi 1 owinnan 25 pF:n ka
Pystysuora resql2 bitti?2

Puskuri muist.i

32ni |l joonaa

ndytetts?

kanavien kesken
Ai kaperusteisetf100 ns1/0diOv s/ di v
Yhteys usB 2.0
Wi-F i
Maks -FitWi edonsi i
.S o SIIJopa 98 jal kaa
Et2isyys
DGt ar kkuus N1 % taydest2a asteik
S2ilytyskosteug595 sWuhteellinen kost
7.1.2.3 Asusteet
Autel -kdapel i( V-RVRv ak e ndkyy
(SA001)
@ Yhdist2a2 oskilloskoopin tabl

varmi stami seksi

Toi ssijainen sytytysanturi (
BN&@ iitin dc&sykikleltdsknooppi i n mi
sytytysjarjestel mien ja usei
DI'S (Distribufdrjessel goheni o
Oskill oskooppitestausjohto
(Punainen: SA005, Vi hre?:
Keltainen: SA008)

BN@ iitin on kytketty oskilldg
banaani pi stoke on kytketty e
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Hajotusjohdin (SA151)

Mahdol listaa hel pon pa2syn
johtosarjan l'iittimiin er i
v astoatathami seksi . Saatavilla n
2,3 mm ja 2,8 mm.
Joustava taakse Kkiinnitett?
musta: SA054)
e Suunnitel tu moni pi stokeliitt
()f»‘é/ taaksep?in tma Rttt GBaw®s?®mr osessi
komponentin signaalin havai
taivuttaa ja p2ast?a kasiksi
ei voi vaihtaa.
Taakse kiinnitett@av?® anturis
W Suunniteltu tapashtewnaaanl | @ak
— kytkepyotiynyi t est i ko mpMintetnatpi2n® ng
vai hdettavissa.
—D Yl eismittarin anturi (punain
A
= Suunniteltu n@2kyvien johtoje
Pienet krokotneinl:i nkAOt5 7(,p umuasi {
Kaytet2aan paljaiden johtojen
(punainen) ja SA060 (musta)
Suuret del fiiniklipsit (puna
Kaytetaan paljaiden j ohtloy lei
akkuliittimet, liitt2miseen.
pienemmille |iittimille.
Vai menti met 20:1 (SA020)
Passii viweinme&mniln, voi tuott
V:in signaali a.
AkkukIl i psi (valinnainenmus(t
SA062)

Tarkoitettu auton akun napoj
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65A AQ/IDCt api hti (valinnaine

Kaytetatai AB€Etojen mittaamis
Saatavilla on kaksi ast20 kk:o
mV/ 100 mAG6B0 AmAIl e

650A AQ/ibDC€Capihti (valinnaine

Kaytetattani \ABCCt o0j en mi ttaami s

johtoon saadaksesi

Saatavilla on kaksi astei-RR(
A:lle, 1 mVBB50AA100 emA
Ka2ami pi stokkeella var@Usali nm
(SA271)

Kédytet?aan oskilloskoopin k
sytytysj@nnitteen mittaamise
HFf at kojohto (valinnainen) (

Kytke -jaHTkoj ohdot
sytytysja@rjestel mdn i pti
toissijaisen sytytyksen mi

puol apakég
( COP)sipti

toissijali

7.1.3 Aloittaminen

Ennen oskill oskooppi sovelldiutktseeenn aovma a mi ¢ b &

tablettiin mukan-kaapwédlmiltF#a al
kohdafsjspaneuvokommuni kaati on
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Kuvi-oKyt kent@kaavi o
0 Oskilloskooppisovell uksen avaaminen

1. Liits® asianmukai set mi ttausjohdot t a
viimeistel emKswil&yt kéKatkaavio
2. Napaut a mi t t aMiasxki uSwask®ev @ lai kossa. nMiyt t &
avautuu.
3. Napaos&aill oskooppvauakgesit aoskill oskoo
4 Valitse haluamasi testausvaihtoehto j a
@HUOMAUTUS

Tar ki sta odkillilloasrk onoepriknk a v et ee N CMMt upaneel i s
LED vilkkuu vihre2n2, kun | aite toimii osk

7.1.3.1 Viestikehote

Nayttoeon tulee viesti "Hal uatko varmast.i a
oskill oskooppi kuvadkekitlal ojsk o caprppiad®@ka ki ko by 2 kN
demoti |l aan Pteaiu prbaapa wtak s e s i

Vi esti "Hal uatko varmast:i avata aaltomuoto

V CMI ovat muodostaneet yht eQKinédny tarfriksdtdusnse et
aaltomuodon Pteaiuproapa wtak sesi
7.1.4 Oskilloskoopin pavitys

Oskilloskoopin k2ytt%éhAjnaP mi sNhamahptimav inti kted
ylaty©°okalwurivill 2 ARKpnaaipnaiukteat tsa tptuedno tPi#si wa lti
ohjel mi ston.
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Ennen oskilloskoopin ohj el mi ston p2ivitta
internetyhteys.

7.1.4.1 APK-pévitys

@HUOMAUTUS

Tabletissa ja t@ss? kayttPoppaassa k?&ytet?
APKiedosto sis2alt2aa kaikki ttiieetdyons t somv epl 2liuv
tarkoittaa sovelluksen uusi mman version as

0 APK:n p2ivitt2aminen
1. Napauta n2yt°n yl 2r euna@h jtgyaikna lkueptatlak.i sN
tulee alasvetoval akket o Naipwakit &t APK
Scopes | = =] £ z = @ = s
et e APK

Update firmware

About

1] 5.0 10.0 150 200 250 30.0 350 0.0 45.0 50 Qmdh

Kuvi7-o20hj enaytt?©
2. Vahvistusviesti tulee n2kyviin.
3. P2ivit?2 oomjaplamit@Ka maalil gooi st u Pnearpuauuttat.a meé

7.1.4.2 Laiteohjelmistopdvitys

it Laiteohjelmiston pa2ivitt2aminen
1. Napaut a ndyteon yl 2r eunpaani nt k& k & b u p aN2kyi
al asvetovalKukvki®@Oh|[ Eafgbdt?©°
2. Napauta pudofPadasvalPkdstia eohjel misto
Managemenvel | ukser shH2iowmi t.y s

@HuUOMAUTUS
Il rréaai ScvopMel : st 2 ennen paivitystdy.a Maytatu
vahvistaaksesi, ett?a ol et irrottanut Maxi S
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- VCMI Manager

P 2 1
V7=l
38 VCMIBT  Disconnected VIG‘M’
| A PE—
@ BAS BT Disconnected Devices
VeMI Update

Connected

Update

BAS Update Discannected

V1.18.05

Your software is up to date.

A M B & @B 0w = e e raa
Kuvi-dLai teohjel misto p2ivitysn?2yt

3. Jos asennettu versio ei ole odkywmiisma
kayttejarjestel mdn, |l aiteohjel miston |
versio. P2iviP2imapautttamalilsau p2ivity
ai kana.o¥eksiprsuorittaimibnem nkueusttt?2i®a no

7.1.5 N&ton asettelu ja toiminnot

Oskill os«kwelplpus mittaa s2hk°j2rjestel man m
ai kana. T2m2 signaal:] kuvataan muotona. N@a
ajan jakauman mittausten tekemisen mahdol |

Napauiat aus k uMaxieSytsa Jonb® ymMersis?® ja valitse
Oskill oskooppi . Oskill oskooppisivu tul ee
seuraavat osiot.
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i

Kuvi-o0skill oskoopin valikkon&2ytt?©
1. Yl empi ty°kalupal kki
2. P22osa
3. Alempi ty°kalupal kki

7.1.5.1 Ylempi tykalupalkki

Yl empa2 ty°kalupal kkia k2ytet2a2an eril ai ste
Seur aavassa tlayuh yuekto sksuav aonk set kustakin pair

Taul uRKbempi ty°kalupal kki

Pai ni k| Ni mi Kuvaus
Scope, \l;zsjeuullmaisee oskill oskoopin
Kaynni
n s/ Pys2a Kadynnist?2 daki lplyecfkddpp
e s
ESIaseKayta esiasetusopast a.
= set madarjitta@aaksesi oskillos
mdadritetyn tyyppisen aa
Hae, | at aa, j aa, avaa,
Aal t om :
] okir areferen55|aaltomuotona
] aaltomuotokirjastossa
Ti-haetuksen, aaltomuoto
Q Asetukldekoodausasetuksen, kay
demoasetuksen konfiguro
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Pai ni k| Ni mi Kuvaus
E Mat emajNapauta n@2matémasieskkak
kkakanna2ayto] |2
Tul osta, avaa, tallenna
- . tiedot tai |l ataa aaltom
- T'edosLisak5| tallenna, tuo k
Vviimeisimm&t asiakirjat
Katso k&ytt°ohje, pai vi
. Auttaa osyiddmiskj el mi sto) | a
a
N ytteAseta kultakin kanaval't
T n naytteiden eni mmdismaar
| uk um? y
ﬁ AUIomaAseta sopiva amplitudia
lnen ndytta2ami seksi oi kein
skaal a )
Laajuuskuvake
Tam2 kuvake naytta2a oskilloskoopin yhtey:
tabl et ti ja oskilloskooppi o nX"y htdai rsktoeitttty:
tabletti ja oskilloskooppi eiva@t ole yht

Kéynni-/pygdytryisiphea i
Napautk@ ynni st 2apRy 18 kkkkeewmakett a kaynni st

pysd@yttaadksesi oskill oskooppilaitteen.
Paini |Ni mi Kuvaus
S . Kaynnist? oskill oskoo
u Al oita y PP
napauttamall a
= St o Napaut a pys 2 yotstkdialklsoesskiq
P | opettaaksesi ndaytteenot

Esi as e tvuakl si ektk o

Napauta ajoneuvon kuvaketta ylhaaj]]a ol
esiasetusten. vd@PkislsRoowmal i kossa on | aaj a
opastetttjpakaseredtavaksi

Usein k&@ytetyt taessettiukkosnepto noenn tliutevtpehlitkuo sEssai

O Toi mi |l ad tTteesetta a yl ei si mm2at auton toim
polttoainepumput ja s2ili°n tyhjennyss
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O Akun |l adatassaa auteonn lliattaukvsie? t oi mi nt oj
ja jannitteen tyhj2akayntitest.i
O Yhdi st el én2atjeosnteiuvon antureiden tai t oi
kuten kampiakselin a saeknsteodlainnt u B B Ntjoaan
ensisijaisen s yptiyatkyskesleinn jaas e Rtmant ur i r
asentoanturin j-anttwuios ames$taimbda
O Tietolid&a Heshaa ajoneuvon tietoliikenne
vayl ay2yl|l N ijme K
O Moottorin ké yTemsit @atay saut on kaynni shgkse
mukaan | uki en k?ayanmnistttyesevn rtreasnt g uas .
O Sytytysjargetsetsetlamm® taj oneuvon sytytyspr
ensisijaisen ja tois-$iaj ¥isemtepgttytykse
O AntudiTtestaa yleisimpi?a alua pmi aannttuurreeiitte
akselin antureita ja kampiakselin antu
@ HUOMAUTUS
|l 2 kytke laitetta korkeaj®nnitteiseen ohj
Se voi vahingoittaa tuotetta. Toimilaittee
todell isesta arvost a.
0 Esiasetvuakisiekton k&ytta@minen
1. Napaksaasetpxkisritketta ylaty°okalurivill:
2. Napaut a hal uamaasi tesdai Rbmpbneat tvas
sarakkeessa.
Battery Charging >
Combination Test >
Kuvi-oEsi asetusten valikkon2ytte°o 1
3. Napauta haluamaasi vai htoehtoa aliwvali
t ai esiasetetun tapauksen versi o ®on
|l adat aksesi tarvitsemasi emudedosesing &
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4.

5.

esi

Actuatars

Battery Charging > | cooling Fan >
Gombination Test > || FuelPump >
Data Gommunication > || Glovi Plug >
Engine Starting > | e Gontrol Valve >

Ignition Systems >

Sensors >

Nayt?

esi
ohj

scove Wl |

asetettu

tap

Injector

Air Conditioner Blower >

Secondary Air Pump >

Solenoid Valve

aus on

Selected

Multi-Point Gasoline
Injector Current

Mutti-Point Gasoline
Injector Voltage

Mutti-Point Gasoline -
Injector Voltage & Gurrent

Pieze Injector Current
and Voltage - Bosch 3rd
Generation

KuvT7-®Es.i
esi
mer k ki
atut ti

as
asete

na

edot

a Ea te

"‘l'i
i

kaytetaan

etusten

tut ohjatut

ndyto°n oikeal

13

- s +

Parameter Help

General Description

of the multi-point injector with engine running

Connection Guidance

Test kit

" The following are accessories recommended te ensure a smooth

1. Back-ginning Probe SA0S1

2. Large Dolphin Clip (black) SA060
3. 65A AC/DC Current Clamp 54253
4. Scope Test Lead SAT05

Test Guidance

portantt

“This test involves measuring a potentially hazardous voltage. Ensure
that the manufacturer's safety instructions and working practic

strictly followed and that the actual voltage of the access: z-

exceed their rated voltages,

-] 20 40 50 80 | Tuninal connantinn dianram
028 +100V Aute I Auta = P "y
o o IR B e g OR[N v P

Napaut a

aal

Kuv7-DEs i

tomuodon

nuol i painiketta

asetusten
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Score, [ = =] o X - @ - s + £ 13

0.0 2,0 4,0 6.0 20,0mé™

'] 2.0 4.0 6.0 80
12A 2100V l Auto Auto T
oc oc | e oc

H]
%

- A & B 6 @ 04 var = &R

Kuvi-®Ref erenssi signaalin aaltomuodon

@HUOMAUTUS
Parametriarvot, kuten j2nnitealueet ja ai§k
6. Napaut a oi k elamsassas a al mlkeuv a a nelisuunt a
ndyttaaksesi esiasetetut opastetut ti
liit2nt2@ohjeet, liit2nta@kaavi on, test
aaltomuotoanal yysin ja asi aatnikluand suav.atNze
uudel l een poistuaksesi koko n2yt°n til

@HUOMAUTUS

Esi
y ks

asetettujen opastettujen tietojen kuv e
ityiskohtaista tarkastelua varten.

7.

NapaKegnni st 2 fpRayi sn?i yktedt t a. sQusokriiltltoasak oaoapl p
mittauksen ennalta m22aritettyjen param

Aal tomuotokirjasto

Napaut a aaltomuotokuvaketta yl emm2] | @
aaltomuotokirjastosi vun.onlad & btmumu otkad kij ra,
pai kallisen aaltomuotokirjaston.

1) Onl iranael t omuot okirjasto

Autelin kayttajat poi-analvtad mujod o K iart jaas/tad
korj-pfgas testausprosessin aikana oskillos
aaltomja testattavasta ajoneuvosta ja kc
aaltomuotojasi

Hakutulos n2ytt2aa tietoja, kuten aal t-omu
koodi n, ajoneuvokoodin jne. Ver kkokirja

r

ef eretnemi@tadna paremman aaltomuotoanal y)
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Aal tomuotojen et simi seen on kaksi t
avainsanapohjainen haku.
O Ehtoihin perustuva haku
Eht opohj aisella hakusivulla aaltomuoto
vasthaaedhdot , kut en ajoneuvomal |l i, t est
aal tomuodon, voi t avata sen, jakaa aal
sit?® suosi kkinasi
- [ Onine waveform tbrary | a
S T Kepwordbasea search My Upload My Favorties
Model Select vehicle model >
fZLT‘"..L”ni Test category ¥ | [Testitem Status v
Found 68 related result
® A
* - Open.
=
& Bd vem
\%
Napauta sy°tt°kentt?22?2 tai oikealla o
ajoneuvomallin. Valmistaja ja mall:i
sarakkeest a.
V Seulontaol osuhteet
Kaytett2viss?@ on kol me seulontaehtoa
Napaamawvattavaa valikkoa valitaksesi t
akun | ataus, moottorin k2ynnistys ta
Napauta avattavaa valikkoa valitakse
V Hakutul os
Hakutul os n2kyy automaatltiimnejsa ie hstiovjue
valinnan j2l keen. Naytoss?2 nakyy aal
tunnuskoovdiN t ai seul ont aehdot
Napauta vastaavia painikkeita oikeas
seurataksesi tai avat aklsetsdaa aal t omuo
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ver
vV a

vertailuaallthamhaktsesa aaltomuodon
parempaa aaltomuodon analysointia
Paini kegNi mi Kuvaus
Napauta n2ytta2aksesi
» Jakaa tunnuksen ja voit | ak
Facebookin kautta ken
. Napauta2taksesi aal tag
* SuosikKqyosikkeihisi
Open Avat a Avaa aaltomuoto napau
O Avainsanapohjainen haku
Sye°ta avainsanapohjaisell a haku-kobwedl |
ajoneuvon koodi tai seul on"t haegdionti k ¢ €

hakeaksesi
aaltomuodon
kuvakett a

hakeaksesi

-

e RS

Found 68 related result

B vem =

kar keast.i
k &koobidrn nt aniap ¥ UNt amal |l a -sy?®°
tomuotoa.

aal

hal

a2

Kuvadl@vainsanapohjaisesta

® Oma | ataus

Si nwmaAal t omuodot

Ladattuj a

VOi

Sy°t?a
naptaa SiHakeupai ni kett a
Aal tomuodon V Oi

vertailuaal
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O Suosi kkini

Kai kkia Ehtopohjaisen haun, Avainsanap
valdeéleh? hakemi asi aaltomuotoja voli S
viiden pisteen aloituspainiketta. Aalt

|l adata referenssiaaltomuotona.
2) Paikallinen aaltomuotokirjasto

Pai kal laias ¢ momuotokirjaston aaltomuodot
aaltomuotoj a.

Sy°t?a aaltomuoldomdikoodaj on&uWon koodi t ai
sitHaekpai ni ketta hakeaksesi paikalliseen
L°ydebsyntyktta2 aaltomuodon kuvan, aalto
ajoneuvomallin jne. Aaltomuodot voi daan
jaettuina aaltomuotokoodeina, | adata tai

- i a

1 waveforms in total, 1 not upleaded Edit Batch Upload

t BB S @& Bd vem
Kuvi7-blPai kal li sen aaltomuotokirjasto

Asetukaéi kko

Aset ukwelti kko napauttamal l a Tyll%pall Kkiku,nraat
Aaltomuotogeneraattori j EPghonodays ave tdunlam
m2darjtt2a?2 manuaalisesti valikossa.

Til a

nel jrf2 ky ma 2 : oskill oskooppi n?kyym2k,y m2t alj

spektrin2kym?2.
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Mode Oscilloscope view Q) Record view

Window XY View

function
Spectrum view
Waveform

Generator

Decoding
Settings

Startup setting

Kuvi-o2Ti haetusnaytt?©

V Oskill oskooppianalktyomiuot o n2yttaa gra
muuttuu ajan kuluessa.

V Tall ennusn?kyarel t omuot o tallentaa S
signaalitallenteen.

V X¥n2kym2 aaltomuoto n2ytta2a jaksollis:
ndayttaa kaavion yhdest?2 kanavasta to
seore I A @™ -3 = ("] — sooks + | | %

T
~ e —
o 2 4 6 8 10V

0 8 6 4 2 0
12" E '“gg' E “D"g E -“gé“ I e 14 165/165 »  500ps/div &
Kuv7-o3X¥n2kym2n asetusn@@ytt?©

V Spektrin?kayamhb omuot o n2ytta2 sjignaal.
ja taajuuden vaakasuoralla akselilla
nayttaa yksi tai useampiaag palstakisel ji o
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@HUOMAUTUS
Wi-Fiy ht ey s

ej at &p er®Yytutnf j 2 .

K2ayt?

| aiktatagend i

WikFiy ht eyden sijaan.
Spektriin liittyvat analyysiasetukset tule
ti-dsaet usn?2yt©°ss?,. Valitse haluamasi spekt
spektrianalyysin saavuttami seksi
Y-akselin amplitudin ylitysaluetta. Komda
n2ytteenottotaajuus on al hainen, Bytisi wit
tukee 20 M.
Mode Oscilloscope view Record view
Window XY View o a5
function
S — Spectrum view
Generator
Decoding Spectrum bins. ‘Window function
Settings 1024 Blackman
Startup setting | =
Display mode Scale
Cancel
Kuvi-odSpektrin®kym@n asetusn?ytt?©?
O Spektrianalyysivaihtoehto
Spektritokeamdn avulla voit asettaa taaju
jaetaan.
l kkunat oi misntavulla voit valita jonkin
vd@hent?2?2 aikarajoitetun aaltomuodon k?2yt
Taul wwiBka&akunafunktiotaul ukko
Paahuipu : . ]
k kun a P Kor kei|Si vukeilKuvaus
|l eveys . .
. |sivuke vai menn
(s®lekail g (dB/ okt
@-3 dB)
- — -
0,89 13,2 |6 Ei h®ipymis|{
Suor ak maksi maal in
mi o ter2vyys,; ki
l yhyille tr
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Paahui . . .
|l Kkuna utpu Kor kei|Si vukeilKuvaus
|l eveys . .
. |sivukelvai menn
(s®lekail ;g (dB/ okt
@-3 dB)
Mustaniq g8 58 18 Kédyteta&a?an u
S aanjty°skent
Black-m1l, 90 92 6 Kéytet?@?n
Harris yl eiskaytt?o
Mer ki tykset
Tasain/2.94 -4 4 6 paastokaist
yl 2o0osa kaytetaan p
kalibrointii
Gauss |1,B13 79 |-4269 |6 Antaa mi n
aiaa taajuu
Hann 1, r10, 86 2347 1230 Kdytetadm 24
tarin2ty?°skg
Kut sut aan my
Hamminl'so 41,9 6 korotetuksi
neli°ksi; ki
puheen anal \
: Kut sutaan m
Kol miol.28 27 12 )
! Bar tilkektutn a k s
O Yakseli

N& ytTtiet aMagni tuditila n2yt tt®aa jvu uismsep esketnr ia

Skaal:aupsystyakselin skaal aus.

Logaritmystyakseli skaal ataan desi bel ein

Li neaaraiknseen i skaal ataan tasaisin va&lein

Logaritminehogasi kimPastei kossa k2ytetty

Taul wikkogaritmiyksi k°n tekniset ti

Logaritmi|l]Kuvaus
yksi kk?®
dBV Viitetaso on 1 V.
dBu Vertailutaso on 1 mWgqgj.a kuor
Viitetaso on 1 mW m2aritet
dBm
nahden.
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Mi kt2fahans{Vertailutaso on mielivaltain
O Xakseli
Skaal e aajuusakselin skaal a.
Li neaaraiknseenn i skaal ataan tasaisin v2lein
iU Spektrin2kym2n asettaminen
1. NapauAsaet ukpeaitni ketta twyl°&mm2upsa® ki ssa.
avautuu.
2. Valitse valTinlvmai kkoehsbaja napauta. sit
3. Valitse sarakkeesta haluamasi vaihtoehdot napauttamalla sydtdkentt& tai
alasvetovalikon nuolikuvaketta. Vahvista napauttamalla OK .
scope, LM = |==| £ - @ — 500Ks 4+ | #%
|
Kuwi-1585pektrin@kym2n asetusn?2ytt?o 2
B. l kkunatoi minto

Ruudukol |l inen naytt°ikkuna nayttaasa 0
Ol etusarvoisesti ndaytet2an yksi kayraa, L
katta.

O Nayttotila
|l kkunatoi mintovali kossa voi't ma&darijttaa

Yksi ikkédgataa yhden j2aljen.
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scove, LM = =] o x - @ — 500KS + »

0.8 ) 2 4 6 8 2.0més

1) 02 04 0.6
10V Auto Auto Auto - " .
be oC | ‘oc ! be T 4 206/206 1  200ps/div | &

@ Bd vew

Kuvi-oévhden i kkunan n2ytte®©

Kaksoi sidkrkduyntat 2 @ k a k s iv aearkial sluiusntn?®a sjs?al, k et?
alapuolell a.

Scope, WM (=] =] & x - (2] = 500kS + %
5
=]
b 02 04 0.6 08 0 1.2 14 6 8 20mée
k _

0.8 0 1.2 4 6 8 20més

Y 04 0.6
10V, Auto [ 1 Ao r Auto A e
o E i | 'oe | = T 4 380/3B0 » 200ps/div rd

® @ [Od vem

Kuv7-Io7Tupl ai kkunan2ytt?®
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i

Kol moi sikkhaéagat?2?a
al apuol ell a.

scope, iCH a = & z

il

kol me erillist?
- @ = 500KS + A3
*\I
1
2 6 oms
4 6 i
i 8 20md
A 14 202/202 » 200ps/div 4

® @ 9

vem

Kuv7-o& ol mi nkertainen
NeliikkunainedynaRy¢mhel |2 erilldi
ja kaksi pystysuunnassa.

scope, LM =1 |==] o x - @ — 500KS + FA3
=| <

1} 0 g8 10 12 14 1 2 0mAx ] c g 10 12 14 1 mdk
=]

D 02 04 06 08 10 12 14 1 més ) 4 06 08 10 12 14 16 20mé
2 e B G o o o

- A o m S

=& B4 vew

o

i kkunana&aytt?©

sta @

Kuv7-loNel j

an Wi

ndowsi

n

ndytt?@o

N2 ytt °atsieltaanami nen

1. NapahAsat ukisaetni kett a
2. Val

ivtad e nt ai

3. Napaut a
naytel|a.

sop

kkunast a
i vaa
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Mode Display mode Channel setting
Waveform

Generator Single window Double window

Decoding

Settings

Startup setting =g

Triple window Quadruple window

Kuvi-dON2yttoetilan valintan2ytt?©
4 Sulje valintaikkuna. l kkuna n2ytet?2an

® Kanaasetus

Kanaasaetuksilla voit j2rjesta?2 aktivoi
mitk?@e kanavat nakyvat nayttétitkkkuONs asa
(P LL ), jolloin tulokanavat ovat k2yt
(asetettu tilaan OFF) eiv2at ole kaytet

Kanaasaetusten m2aritt2minen

1. NapahAsat uksaetni ketta yl2&aty°okalur.ivill?a.

2. Valitse vallikkuwun &tkalinmisrttao j a vadetisse si

3. Pyyhk2aise n2yte°en il dakuwalke tasse ktusmakn n
avattavasta valikosta.

Mode Display mode Channel setting

m Channel A Window 1

Waveform
Generator

Decoding
Settings

Startup setting

Kuvi-dlKanaasetusten n2ytt?®
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4. Sul je valintaikkuna, niin aktivoitu ka

C. Aaltomuotogeneraattor.i

Aal tomuotogeneraattor.i toi mii samanai ka
aaltomuotogener alag @ ir i @ asa jmun i tdeat t 2 , k
(X+Y), kol mioaaltoa ja toimilaitteiden k

Mode Switch on waveform generator

DC voltage

Window
function

Waveform
Generator

Decoding
Settings

Startup setting

Kuvi-d2Aal t omuotogeneraattorin kuvart
0 Aaltomuotogeneraattorin asettaminen
1. Napadbdsat ukpsaaetniykledtttya® kal uri vill 2. Valin
2. Valitse valAalttacd hkadharstpgeae haaeho oi

3. Ota aaltomuotogeneraattor POIl¥Fay inti k%en Op
a s e n t. Yaitee haluamasi vaihtoehto pudotusvalikosta. Napauta "+"- tai "-
"- painikkeita sétéksesi j 2 nni tett?a@, taajuutta ja k¢
4. Sul j e v al Aatomaoiogekenaat@drin asetukset n&kyvé ndytdla
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‘j —_—— — - T — o —  —
(x)
Sar s -

- 50vs 4 — 100 K+ | — 48 % + {‘_
x 01-~99) [ =gl v [= 2 +

o) 100 200 30.0 40.0 50.0 60,0 700 80.0 100,0m4™

L E e E e ﬁ Mo T AW 2949 b 0msidiv || &

Kuvi-d3Aal tomuotogeneraattorin naytt
D. Dekoodausasetukset

Kun oskilloskooppitila on valittu, dekoo

e

Window Protocols CAN High

function
Baud rate Thresheld
Waveform (bps) W)

Generator
Decoding
Settings Name Display setting

| s00000 0.05044

Hex

Startup setting [[cmngn

Kuvi-ddDekoodausasetusten naytteoe 1

9 protokoCAMaHiI gh, CAN Low, LI N, Fl exRay
(1.0/1.1) ja CAN FD. Yksityiskohtaiset
mukaan.

O CAN High/ CANChowroll er Area Network (C

k2aytetty sarjaliikenneprotokol |l a, j o
kommuni koi da Slke kkkgnata@f. tyypillisesti C
(signaaleilla nimelt?2 CAN High ja CAN |
O LIN Paikallinen liitant2averkko (LI N)
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(@]}

(@]}

(@]}

O

O

O

nw o o

Aw NP XO TZ 0z X

sarjaporttiprotokoll a, f onkaoai vawv ulkoaoamm
hitaiden oheislaitteiden kanssa.

FIl exyRa Se on autoteollisuuden verkkovi
varten.

RS232/ UARART (Universal Asynchronous

tietokonei ssa ai emmi n ¥yl easCGGMiort kg
tietoliikenneliit2ant?, Jokainen dat ak
kaytt2aen s2hk°ist?2 standardi a, kuten R

I 2S I-h€erSound garjSapromtokoll a, jota k
aanjlaitteissa tieddCDsi i rtoodmi tpti e irdem,
muunti mi en, valill &,

| 2C I ntegroitujen piiriethnapva® lliinietnt 2t2e ka

kulutuselektroniikkatuotteissa, j a s
jarjestel mi ss@.

USB (1.0/ UnliyerlsalBusSedrdliU&gB)® nt 22 kayte
tietokoneissa ja tableteissa tiedonsi.i

CAN FERAN Fsharjaprotokolla on | aajenne
Net wor k-ve€CAkM)sta, jonka avulla elektron
anturiviestej?® ja | 2@hettasa ohjausv-i es|
tiedonsiirto.

edonsiirtonMbipedisnsi i rtonopeudel |l e nayt
etettava manuaalisesti todel lisen sigr
ami seksi

ney J@nnite, joka m22arijitt2aa sijiirtym?2n
mpaankin suuntaan.

mi Yl Il & valitsemasi protokollan nimi. K
kill oskooppin2kym2ss?2 valinnan j2l keen

ytt©oaseVaist Imy®s de&koodatun datan n2ytt
naarij

koodausasetusten m22arittaminen

aytet?2an eCsAINmeHritkgks ;&

Napabhsat ukpsaetni ketta yla&aty°kalurivill?a.
Val itse valTinwai kkaoehsbaja napauta Osk
Valitse valDekmd k&kwanasdtaukset

Valitse kanava(t), jotka GAN uldipgha $ e k D &
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avattavasta |luettel osta.
5. Voi t sa@ilytt2d intynepeudenefdankynnysarl

manuaal i sesti todellisen signaalin muk
6. Val ihteketaai bi n2 2 raivna®tyttatvlatsitlaa | uett el ost
7. napaut t@knalDlekoodausasetukset n2kyvat n
scope, | = =] o X - @ = 500KS + 9
mimTalline e il T Tl
Il,\ USIRIVE ]
+ t:m—_"—#: —
:! 50.0 100.0 150.0 200.0 250.0 300.0 350.0 400.0 500.0u4%
m‘ EH#Be 60 x

Data bytes CRC Sequence  CRC Delimiter  ACK Slot ACK Delimiter ‘

2 D B B B s o e
O a vew =i @

Kuvi-®®ekoodausasetusten n&ytto 2

Kaynnistysasetus

T2 m2n toi minnon avul | a kayttaja vV 0
oskilloskooppisovellusta k2ynnistett2ess
K@ynnistysasetusten ndyte°ssaaLatoma klod ymet
ol etusasetukseastenkyhnriydeeyssd& vii mei si mmar

asetukset k2ynnistjykaeaayhelkgaeaseét ukset
yhteydesv¥al itse yksi vaihtoehto tarpeide:¢
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Moade Load user default configuration at startup

Window Load |ast session configuration at startup
function

Load factory configuration at startu
Waveform v 9 P

Generator

Decoding

Settings

Kuvi-28K2ynni stysasetusten n23ytt?©

Matematii kkakanava

Mat emaattinen kanava on virtuaalinen k
mat emaattisella funktiolla. Se voidaan n
tul osignaaul osijgné&altielnl &, sill & on oma n

varins?a,

Oskill oskoopissa on sis@2nrakennettuja m

natdla

A+B: kanava A ja kanava B

AB : kanava A miinus kanava B

A*B: kertolasku kanava A kanavalta B

A/B : kanava A jaettuna kanavalla B

Taajuus : signaalin taajuus

Pulssinleveys (+) : the positiivinen pulssinleveys

Pulssinleveys (-) : negatiivinen pulssinleveys

< < < < < < < <

Kéyttésuhde (+) : positiivinen kéytttsuhd e
Ké&yttésuhde ( -) : negatiivinen k&ytttsuhde

®HUOMAUTUS
Wi-Fiy ht eyden kautta yhdistett-2 eAsBABAF B uk/elR
muotoj a.
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0 Matematii kkakanavan asettaminen
K2yttt 2kmd|nlt2eiesti meAkki n?.
1. NapauMat emati i kk&luarm&kwedt a ylaty©okaluri
avautuu.
2. Valivtadédé nt ai ARkemamsnhal uot u.
3. Val iKt & e n ja jatka napauttamalla OK .

Tumover Formulaimvert A
Formulainvert B
Formulacinvert ¢
Formuladinvert 0
Formulaa + B

Formulazh - B

Cance|

Kuvi-d2™at emaatti sen kanavan asetusn?
4. Aal t o mundydéongytdla

Ti edovsatloi k ko

Tiedoatt o kon avulla voilt tul ostaa, avat a,
Tiedost o kko tukee seuraavia toimintoja.

scope, I a =) o > = @ —-ms + |

[=
Il save waveform

‘‘‘‘‘‘‘‘‘ bttt ittt daBRgosswaeiomad 011
| It B seveine | I
Configuration
2:0 Import the |
configuration |

( E Recent ‘ | |
| documents 1] \ ‘ |

H

15.0 20.0 250 30.0 35.0 400 45,0 50.0m4™
o

] 5.0 10.0
Auto Auto Auto f Aute =
o E b E e & o T A 14 31731 | Sms/div ra

Kuvi-o8Ti edostovali kkon?2ytt?©
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O Tulod&napalta ja tulostakuthaiaykni snieat PNG:

@HUOMAUTUS

1.

Var mi st a, ett? tabletti on m2arjitetty t
tul osti meen.
Var mi s tvae,r kektot 2on k@ytett?2viss?a,

Aaltomuodon toiminta
Téd@ss?® osiossa voit tallentaa ja avata aa

Tall enna adlntaprmwdtao tall entaaksesi aal t ol
Avattavassa luettel ossa on k oolsnkei | t be # 01
datatiedost o, | aExsd-iite dadotsaVal i t se j oki |
tall ennusal behsfaanyktyailneenn nsai wui i metiiaslelte nbn
kai kki. siopuksiTahtpmaitai ketta tallentaaks

Valitse Tekasithtoeltost ot all entaaksesi ny k
tekstitiedostoon. Tardot elusniytedmows Eda F
sovell Eksusliiva: > ES File Explorer > Paika

Skannaa >Laajtuaus> > t xt.

Avaa aal téommumpawt a hakeaksesi tallennetut
Konfiguraatiotoiminto

M22ritykset voidaan tallentaa ja tuoda t

Tallenna kokoappana tall entmfykisersi aalytkgm
madarijitymakaan | uki en -asknspelliit,udnid,y tatiekiaden n

Tuo kokoonjpanapaut a tuodaksesi tall en
kokoonpanoarvot. Napaut a J2r | eesati ehlt m2%rh t
peruuttaaksesi nykyiset asetusaraaksefpa

ol etusasetukset.

Vi i me aidsiakirjastdtnapauta avataksesi Vviimeisin
aaltomuotokirjastossa t2ll & hetkell?2 avo

Ohjevalikko

Ohjveal i kossa nakyy kaytteopas, APK: k2 j a
asennetun APK:n ja | aiteohjelmiston vers
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User Manual
M PP PO — Update the APK

Update firmware

it

About

1] 50.0 100.0 150.0 200.0 250.0 300.0 350.0 400.0 500.0ud™
_—
0 can High [ - =TS 4

aaaaa CRC Sequence  CRC Delimiter  ACK Slot AEK Delimiter

----—---ﬂ

- D Ao D Ao E] Ao . A HB17/817 >

*« r"\' A B & @& B4 vow 2 °
Kuvi-20hjevali kkon&2ytt?©

O Kayttodpagttaa ohjeet oskilloskoopin t

O Paivite dARmMKodost aa yAhutteed tl @ e | | mel | e
sovellusohjel miston uusi mman version.

O Pajvita | ai ® enouhojdeolsniiasat oy h tpeay dveerd | et ¢ le
uusi mman | aiteohjelmistoversion

O Tietod anayttaa mal $ékhymeavsennet ut j aoh
|l aiteohjelmistoversiot.

N2ytteiden | ukumaara?a

T2m&dn painikkeen avulla voit asettaa kit

eni mm@ismadaran. -akplkyisenn?ygith@enottot aaj

muuttamalla n2ytteiden-tm#i® rkpuPkuast Nl ap aswtt2at 21

ndaytteiden m2araa,

Aut omaattinen skaal aus

KdayAadto Spailreiketta | aukaistaksesi Il ai tt
avatun kanavan signaalin ja asettamaan a
alueen signaal imekiskeamunoOyatad mi sessa sk
alue on voimassa vain jaksollisille sign

7.1.5.2 Pé&bosa

Paanpnakym2ssa wvoidaan n2ytt2a?2 samanai kai se:
lukemia virtasignaaliarvoistas,tasignaalin t

Jokaisella k&yr2al | 2 onXakkaskgsli-a koshg lajusiodné m aa s
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saataa oskilloskoopin asetuksia tietyn toe
ndytet2aan samanai kaiYaé&sedd akatnkdim &riyk>&aen
aksehi sama kaikille kayrille.
Vv Y-akseli 8 jénitetaso tallennetaan pystysuoraan. Se n&kyy néytth vasemmalla
puolella.
v X-akseli T aika n&yy vaakasuoralla viivalla. Se n&yy néyttnh alareunassa.
Mittausalueen ylityksen il maisin
Kun amplitudi ylitt2&aa mittausal uepeum,ainneyn
mittausalueen | ymhi syksejovewi &@3.9gé& Yh't ei smuc
mittausalueen ylitt2minen voi johtaa ep?
va@arijstym2an,
scope, LM = =] e z - @ - 500KS 4 73
o| e | | ‘ ‘
Square War v Sv)p
-5 + - 2 +| = i)
J 02 0.4 0.6 0.8 1.0 12 14 1.6 a8 20mé
‘Dsé‘ [— "I;"CV [—I *‘D“é“ [-_i ﬁ;’é“ T A 14 [206/206 » 200s/div rd
- A & 0 & @ [N w =
Kuvir-a80yli alueen il maisinn2ytt?©
Valitse n2ytteistett2véa|le signaalille s
Q1 rkE
S@hk°iskun va&altt2miseksi 212 ylit2a tulojen
Kanawaan i nt a
Paanakym2ssa& kanavalla on kaksi tilaa: v
jotta aaltomuotoa voidaan | iikuttaa, zoo
voi daan | is2ata,
Napauta nol l-akodltiaa twiii wa pdkKksewnnt uKuwna
on valittu, aaltomuotoa voidaan zoomat a.
yl 2kul massa ol evaa vastap?2iva@aan osoittav
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scope, LM = =] e z - @ - 500KS 4 73

\ / \ /
\// \ ./
0.4 [ 1.0 12 1.4 16 8 2,0m4

e 02 0.6 0.8
5V Auto 10V Auto =
e ) s e | T T A 4 |206/206 P 200ps/div

“« A A B & @ Od vew &= & e

Kuvi-»dlXKanavan valinta 1 (valittu)
Poi struavk&aal i nnast a napauttamall a -akalell ak
uudel | een.
scope, LM = |==] o z - @ — s00ks 4 | 4
I
1] 05 [V} 1.5 20 25 3.0 3.5 4.0 45  50mdés
[— o T— . 2100 [__ e ) M 81/81  » | S00ps/div || &

Kuvi-dXanavan va

inta 1 (valitsemat
Aal t omuodon zoomaus

Zoomaustoiminnoll a voit musuitjtaaiant 5 a g naaaal
kaappauksen aikana tai sen j2l keen, j ot
muuta tallennettua dataa, vaan sen n2aytt

X-ja-aKNselia voidaan zoomata sormenp?2il/|
signaalin kaappiauskesne nj 2alikkeaenna. t a

Mittaviivai met

Koordinaattiviivai met mahdol |l i stavat aa
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i

mittaami sen. Ne ovat hyedyl | isi? ma arjt

amplitudia tietyiss?2 pisteiss?2, syklin k
Mittaas wmiia on kol menl| adiskavi i, wyisragkasu
signaalijwipiysdiyudbmavi.i vain

Napauta ruudukon vasemmawsaval ameul rmkd39 &
ved?® se n2yt°n poikki hal ud maasiankoht aan

Napauta ruudukon oikeasgssavalimenl mEssaaat
se nadyt°n poikki hal uamaalsuod&aart.aan. Kul

Kaksi kul maviieaitowmt ameo ki tssiejnd?i2tn syklin
Ol etusarvojaselsoppak kluman arvot ovat O0OA |
Vai heaseuadsss a.

Signaal i vi ilvuaoidna madildaanmvall a napauttamal
ol ewaavai menomkéaivaavetama2l 12 sit?2 alasp
Kun ved?t mittausvii vvaiimiai,nt ad Vjukikaéd n n 2t
vastaavien kpaayPenbakttavake viittaa vii
absoluuttiseen eroon, jokhukbkdeakeltthit
kai kki vViivai met napauttamalla viivX4int

painiketta.

n
®

Score, [ = =] o X — 500KS + 13

P

Kuvi-»3Vii vainten n2ytte®©

Kul mmassetusten m22ritta@minen

1. Vedlrul m&kti vadtwumdrkasavi i kal met .

2. Napaut a-tadioiltoupset uskul man arvoa avat ak:s
3. Sy°t?& haluttu vaihearvo ja viivaimen a
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Kuvi-d&ai heen asetusn@ytt?©

4. Tal |l easred ukhkaphuttamall a Vahvista o0i keas
t al | entnaanpaatuttat amal | a Peruut a.

Nolla | a@ht°taso

Nol Il akoht a o4a k sneelriklilta y arYyvol | a 0, j oka

aaltomuodon maanpinnan tason.

Kun &kanava noonl |va&loihtttale, voi daan s2ataa ye
yl°s/ akassl ¥Ya pitkin, veta@amal |l a aaltomuo:
yl s/ alas ruudukossa.

Kuvi-d5Nol |l an perusviivan-nmgrtkion vet 2 mi
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